Skrécona instrukcja obstugi — wersja polska

Druk 5654, lipiec 2007 Seria DVC6000
Cyfrowe sterowniki zaworow

FIELDVUE® z serii DVC6000

Wstep

Instalacja

Wstepna konfiguracja i kalibracja
Danetechniczne i inna dokumentacja

Schematy instalacyjne i tabliczki znamionowe

Uwaga

Instrukcja niniejsza zawiera-informacje
dotyczace instalacji, konfiguracii i kalibraciji
wstepnej oraz obstugi cyfrowych
sterownikéw zaworoéw z serii'DVC6000.
Szczegotowe informacje mozna-znalezé

w Instrukcji obstugi cyfrowych-sterownikow
zaworow FIELDVUE z serii DV€6000, druk
5647, ktéra mozna uzyskac w-firmie
Emerson Process Management: Dodatkowe
informacje mozna znalez¢ w:internecie'pod
adresem www.FIELDVUE.com.

Uwaga: I3~ Ninjejsza instrukcja-obstugi dotyczy:

, Komunikator
Seria DVC6000 polowy 375
Wersja Wersja Wersja Typ Wersja opisu
urzadzenia || programu—t-elektroniki | urzadzenia urzgdzenia
AC; HC, AD
2 7 1 “BD 1
Szczegdty patrz strona 1-1
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Seria DVC6000

Skroty klawiszowe dla sterownikow typy HC, AD, PD i ODV

. . krot Ht— krét Wsp6t-
Funkcja/zmienna klaswisozowy r‘:’:d'::zn Funkcja/zmienna klaswi s(.)zowy rz;dpn% ™
Actuator Style 1-2-6-4 4-D Drive Signal Alert Enable 1-2-3-1-2-1 10-C
Alert Conditions 2-1 2-E End Point Control Enable(3) 1-2-2-2-5-1 6-C
1-2-3-6-2 ) 1-2-3-6-5-1
Alert Record Full Enable 12372 8-F Failure Group Enable 123751 10-G
1-2-3-6-1 Feedback Connection 1-2-6-5 4-D
Alert Record Not Empty Alert Enable 12371 8-F Firmware Revision 376 y
Analog Input 3-1 2-F Flash ROM Shutdown 1-2-3-1-3-5 11-C
Analog Input Calibration 1-3-2-3 4-E Hardware Revision 3-7-7 4-H
Analog Input Range Hi 1-2-5-3-1 6-H 1-2-5-1-1 6-F
HART Tag
Analog Input Range Lo 1-2-5-3-2 6-H 3-7-1 4-H
Analog Input Units 1-2-5-2-3 6-G HART Universal Revision 3-7-9 4-1
Auto Travel Calibration 1-3-1-1 4-E Input Characterization 1-2-2-3 4-C
Autocalibration in Progress Enable 1-2-4-2-2 8-H Instrument Date and Time 1-2-4-1-2 8-G
- 3-6-1 5-G 1-2-5-8 5-F
Auxiliary Input 12-331-2| 10-C Instrument Level 3-7-8 4H
Auxiliary Terminal Alert Enable 1-2-3-3-1-1 10-C Instrument Mode Hot Key-1 1-A
Auxiliary Terminal Mode 1-2-8-3-1-3 10-D =21 48
1-2-5-7 5-F Instrument Serial Number 1-2-5-1-6 6-F
Burst Command 1-2-1-4-2 5-A Instrument Time Invalid Enable 1-2-4-1-1 8-G
Burst Enable 1-2-1-4-1 5-A 1-2-4-4-4 8-1
Calibration in Progress Enab 1-2-4-2-1 8-G Integral Dead Zone 1-2-2-1-2-1 9-A
Calibration Location 1-2-5-9-2 6-H L 1-2-4-4-3 8-
1-2-3-6-4 Integral Limit 122122 9-B
Clear Record 1-2-3-7-4 8-G Integrator Saturated Hi Enable 1-2-4-4-1 8-
Command 3 (Trending) Pressure 1-2-1-4-3 5-B Integrator Saturated Lo Enable 1-2-4-4-2 8-
Hot Key-2 1-A Lag Time(®) 1-2-2-5-3 6-C
Control Mode 1-2-1-2 4B Last Calibration Status 1-2-5-9-1 6-H
Critical NVM Shutdown 1-2-3-1-3-4 11-C Lead/Lag®) 1-2-2-5-3 6-C
Cycle Count 1-2-3-5-1-2 10-F Manual Travel Calibration 1-3-1-2 4-E
3-6-5 4-H 3-7-3 4-H
Cycle Count Alert Enable 1-2-3-5-1-1 10-F Manufacturer 1-2-6-1 4D
Cycle Count Alert Point 1-2-3-5-1-3 10-F Maximum Supply Pressure 1-2-5-6 5-F
Date 1-2-5-1-4 6-F Message 1-2-5-1-2 6-F
Dead Band (Cycle Count / Travel Accum) | 1-2-3-5-2-1 10-F . 1-2-3-6-5-3
Define Custom Characteristic 1-2-2-4 4-C Miscellaneous Group Enable 1-2-3-7-5-3 10-G
Descriptor 1-2-5-1-3 6-F Model 3-7-4 4-H
Device Description Information 3-8 2-G Multi-Drop Alert Enable 1-2-4-3-2 8-H
Device ID 3-7-2 4-H No Free Time Shutdown 1-2-3-1-3-6 11-C
Device Revision 3-7-5 4-H Non-Critical NVM Alert Enable 1-2-3-1-3-3 11-B
Diagnostic Data Available Enable 1-2-4-2-4 8-H Number of Power Ups 2-3-4 4-F
Diagnostic in Progress Enable 1-2-4-2-3 8-H 3-6-9 5-H
Display Record 1-2-3-6-3 8F Ofﬂir-we/Failed Alert Enable 1-2-3-1-3-1 11-B
1-2-3-7-3 Partial Stroke Test 2-5 2-F
Drive Current Shutdown 1-2-3-1-1 9-D Partial Stroke Test Enable(®) 1-2-7-1 3-D
] ; 3-4 2-F Partial Stroke Test Pressure Limit(3) 1-2-3-6-1 8-F
Drive Signal - -
1-2-3-1-2-2 10-C Partial Stroke Test Start Point(3) 1-2-2-2-5-2 8-C

UWAGA: Skrdty klawiszowe wydrukowane pochyta czcionkg wskazujg na opcje dotyczace tylko sterownikéw ODV.
1. Wspétrzedne majg za zadanie pomoc w odnalezieniu funkcji w schemacie menu.

3. Dotyczy tylko sterownikdw typ ODV.
5. Dotyczy tylko sterownikéw typy HC, AD i PD.

cigg dalszy na nastepnej stronie




Seria DVC6000

Schemat menu komunikatora polowego 375 dla FIELDVUE DVC6000

Sterowniki poziomy diagnostyczne HC, AD PD i ODV

3

Hot Key - klawisz goracy

1 Instrument Mode (tryb pracy

2 Control Mode - tryb sterowania

3 Protection — zabezpieczenia

4 Stabilize/Optimize - stabilizacja/optymalizacja

Burst

1-2-1-4

Mode and Protection

1 Burst Enable
2 Burst Command
3 Cmd 3(Trending)Press

Tuning

1 Travel Tuning
2 Integral Settings
3 Pressure Tuning

[ Tvi/Press Control
1 Tvl/Press Select

2 Tvl/Press Cutoffs

3 Travel Limits

4 Pressure Control ——————
5 End Pt Press Control<{3]———

_Dynamic Response
1 SP Rate Open

2 SP Rate Close
3 Lag Time <{5]
3 Lead/Lag <{3]

Alerts

1 Electronics Alerts
2 Sensor Alerts

3 Environment Alerts

1 Instrument Mode 1-2-2-1
Basic Set 2 Control Mode
141 asic Setup 1-2-1.| 3 Restart Ctrl Mode
1 Setup Wizard P! 4 Burst Mode
2 Performance Tuner @ 5 Protection
2 Stabilize/Optimize {4] L
1-2-2-2
- >
. Response Control
Detailed Setup 1 Tuning
1 Mode and Protection 1-2-2 | 2 TvI/Press Control
12 2 Response Control ————————| 3 |nput Char
3 Alerts 4 Define Custom Char 1-2-2.5
4 Status 5 Dynamic Response »
5 Instrument L
6 Valve & Actuator
7 SIS/Partial Stroke @-\
1-2-7 | Partial Stroke Valve & Actuator
L —%| 1 PST Enable 1-2-6 1 Manufactl._lrer 1-2-3 |
[3>| 2 PST Vars View/Edit p| 2 Valve Serial Num
3 Valve Style
4 Actuator Style
1 | Configure / Setup 5 Feedback Conn
1 Basic Setup _ 6 Tvl Sensor Motion
2 Detailed Setup 1.3 | Calibrate -
3 Calibrate 1 Travel Calibration _
2 Sensor Calibration 1-2-4

3 Relay Adjust

Travel Calibration

4 Travel Alerts
5 Travel History Alerts
6 SIS Alerts

Q-
6 Alert Record<{6 ————
Status

1 Instrument Time —
2 Calibration and Diagnostics ——

1-3-1 | 1 AutoTvl Calib 3 Operational
4 Restore Factory "
Settings | 2 Man Tvl Calib 4 Integrator
i - 1-3-2 | Sensor Calibration
Online Device Diagnostics 1 Press Sensors
1 Configure / Setup 2 | 1 Alert Conditions 2 Tvl Sensor Adjust
2 Device Diagnostics 2 Status 3 Analog In Calib
3 Device Variables 3 Device Record - _ General
4 Stroke Valve Instrument 1.2.5-1 | 1 HART Tag
5 Partial Stroke Test (3] 1.2.5 | 1 General 2 Message
= 2 Units 3 Descriptor
; ; [ Devi 3 Analog Input Range 4 Date
Device Variables g Device Record 4 Rela g-,- o 9 5 Valve Serial Num
1 Analog In 2-3 |1 Temp Max y Typ! ;
3 | 2 Tvisetrt 2 Temp Min 5 Zero Pwr Cond § Inst Serial Num
3 Travel 3 Run Time 6 Max Supply Press 7 Polling Address
4 Drive Signal 4 Num of Power Ups 7 Aux Term Mode
5 Pressures - 8 Inst Date and Time
i . 6 Variables _9 Calib Status and Loc
Field Communicator 7 Device Information —
1 Offline 8 DD Information
—»| 2 Online -
> 8 utiiity -
4 HART Diagnostics Pressures - - .
3-5 1 Pressure A Variables Units .
2 Pressure B 1 Aux Input 1-2-5-2 1 Pressure Units
3 Pressure Diff 2 Temperature 2 Temp Units
4 Supply Press {2] 3 Temp Max 3 Analog In Units
L 3-6 | ) L
»| 4 Temp Min —
- 5 Cycle Count
Uwagi: Device Information 6 Tvl Accum 1253 ﬁz:ﬁﬁ' g‘;'g::inge
. N . »
1-1-1 oznacza sekwencje naciskania klawiszy 1 HART Tag 7 Raw Tvl Input 2 Inout Range Lo
w celu dojécia do tego poziomu menu 2 Device ID 8 Run Time L p 9
D Wejscie do tego menu uzyskuje si 3 Manufacturer 9 Num of Power Ups 1-2-59 [ cali
po nacisnigciu klawisza kursora w?ewo z poprzedniego 37 |4 Mod_el - T Calib Stat'_"s and Loc
poziomu menu. 5 Device Rev 1 Last Calib Status
o ) 6 Firmware Rev 2 Calib Loc
@ Opcja niedostepna dla poziomu HC. 7 Hardware Rev |
[3> Tylko dia poziomu ODV. g ::Z%'fﬁiv Rov
[ Tylko dla poziomu HC. -
[5> Tylko dia pozioméw HC, AD i PD.
@ Skrét klawiszowy do Alert Record w urzadzeniach z poziomem ODV jest 1-2-3-7.
1 2 3 4 5 6 |




Seria DVC6000

_ ijl Tuning Set
Travel Tuning 1 Tvl Tuning Set
1-2-2-1-1 _ | 1 Tvl Tuning Set 1-2-2-1-1-1 p| 2 Tvl Prop Gain
2 Tvl Integ Enable 3 Tvl Velocity Gain

3 Tvl Integ Gain 4 Tvl MLFB Gain
4 Stabilize/Optimize .

| 5 Peformance Tuner(2] 1-2-2-1-2 ‘lrzntli?;gl DS:;(tjl;gs

'|_2 Integ Limit jPress Tuning Set

Pressure Tuning

i 1 Press Tuning Set
1-2-2-1-3-1 >
> Prose Inieg Enab (Rt
3 Press Integ Gain ress ain

12222 | [ Tvi/Press Cutoffs

1 Tvl/Press Cut Hi Processor Impaired Alerts

. s 1 Offline/Failed Alrt Enab
Tr?r‘\’/ﬂ_:;rl;?ﬁs. —2 Tv/Press Cut Lo 1-2-3-1-3 2 Power Starvation Alrt Enab
2 Tvl Limit Lo 3 Non-Critical NVM Alrt Enab

4 Critical NVM Shutdown

5 Flash ROM Shutdown

6 No Free Time Shutdown

7 Reference Voltage Shutdown

1-2-2-2-4 _Pressure Control
?| 1 Press Range Hi
| 2 Press Range Lo

Drive Signal Alert
1 Drive Signal Alrt Enab
2 Drive Signal

End Pt Press Control
12225 | "End Pt Control Enab
[3> | 2 PST Start Pt
3 Press Set Pt
4 Press Sat Time

Aux Terminal Alrt
Electronics Alerts 1-2-3-3-1 | 1 Aux Terminal Alrt Enab
1-2-3-1 | 1 Drive Current Shutdown 2 Aux Input —
2 Drive Signal Alert 3 Aux Term Mode Travel Deviation Alert
3 Processor Impaired Alerts = 1-2-3-4-4 | 1 Tvl Dev Alrt Enab
Supply Press Lo Alrt "1 2 Tvi Dev Alrt Pt
Sensor Alerts 1-2-3-3-2 p| 1 Supply Press Lo Alrt Enab 3 Tvl Dev Time
1-2-3-2_ | 1 Tvl Sensor Shutdown [2> | 2 Supply Press = o
2 Temp Sensor Shutdown 3 Supply Press Lo Alrt Pt T"%"TlAll-r't“:;t I-?IErtsb
- 1-2-3-4-5 \ i Hi Enal
3 Press Sensor Shutdown »| 5 Tvi Alrt Lo Lo Enab
1-2-33 Environment Alerts Travel Alerts 3 R: 2:2 t':) |-L“0PFt‘t
1 Aux Terminal Alrt 1 Travel =
2 Supply Press Lo Al {2}—— 2 Tvl Set Pt Travel Limit Hi/Lo Alerts
3 Tvl At DB 1-2-3-4-6 1 1 Tyl Alrt Hi Enab
E— 1-2-3-4 p| 4 Travel Deviation Alert ———— 2 Tvl Alrt Lo Enab
5 Travel Limit Alets —M8 3 Tvl Alrt Hi Pt
[Travel History Alerts 6 Travel Limit Hi/Lo Alerts 4 Tvl Alrt Lo Pt
1-2-3-5 | 1 Cycle Count 7 Trave Limit Cutoff Alerts =
712 Cycle Count/Tvl Accum Deadband Travel Cutoff Alerts
3 TvlAccum — _ 1-2-3-4-7 1 Tvl Limit/Cutoff Hi Alrt Enab
= Cycle Count 2 Tvl Limit/Cutoff Lo Alrt Enab
ODV' T'sis Alerts 1-2:3-51 ] 1 "Cycle Count Alrt Enab 3 TvI/Press Cut Hi
1-2-3-6 o | 1 PST Press Limit 2 Cycle Count 4 Tvl/Press Cut Lo
@' 2 Press Dev Alrt Enab 3 Cycle Count Alrt Pt 5 Tvl Limit Hi
3 Press Dev Alrt Pt 1-2-3-52 |6 TvlLimit Lo
4 Press Dev Time 1 Deadband
HC, AD, PD | Alert Record Tvl Accum
1-2:3-6 | | Alrt Record Not Empty Enab 1-2-3-5-3 _| 1 Tvl Accum Alrt Enab
2 Alrt Record Full Enab 2 Tvl Accum
oDV B
1-2.3.7, | 3 Display Record 3 Tvl Accum Alrt Pt
¥»| 4 Clear Record L

| 5 Alert Groups —

HC, AD, PD
1-2-3-6-5
oDV
1-2-3-7-5

1-2-4-1 Instrument Time
»| 1 Inst Time Invalid Enab
2 Inst Date and Time

Alert Groups

1 Failure Group Enab
2 Valve Group Enab
3 Misc Group Enab

Calibration and Diagnostics
1-2-4-2 1 Cal in Progress Enab

2 Autocal in Progress Enab
3 Diag in Progress Enab

4 Diag Data Avail Enab

v

1-2-4-3 Operational
1 Press Ctrl Active Enab
2 Multi-Drop Enab

v

Integrator
1-2-4-4 1 Integrator Sat Hi Enab
»| 2 Integrator Sat Lo Enab
3 Integ Limit .
4 Integ DeadZ Schemat menu komunikatora polowego 375

Opisy urzadzen wersja 1




Seria DVC6000

Skroty klawiszowe dla sterownikdw typy HC, AD, PD i ODV (cigg dalszy)

Funkcja/zmienna klasv:irsoztowy rz\’;d':gf) Funkcja/zmienna klasvl:;::owy r!;%':::(n
Partial Stroke Test Variables View/Edit(3) 1-2-7-2 3-D Temperature Sensor Shutdown 1-2-3-2-2 9-D
Performance Tuner(®) 1-1-2 2-B Temperature Units 1-2-5-2-2 6-G
1-2-2-1-1-5 8-A 3-3 2-F
Polling Address 1-2-5-1-7 6-F Travel 1-2-3-4-1 10-E
Power Starvation Alert Enable 1-2-3-1-3-2 11-B X 1-2-3-4-7-3 12-F
Prossure A 351 G Travel / Pressure Cutoff Hi 12221 B
Pressure B 3-5-2 4-G 1-2-3-4-7-4 12-F
Pressure Control Active Enable 1-2-4-3-1 8-H Travel / Pressure Cutoff Lo 1-2-2-2-2-2 9-B
Pressure Deviation Alert Enable(3) 1-2-3-6-2 8-F Travel / Pressure Select 1-2-2-2-1 6-B
Pressure Deviation Alert Point(3) 1-2-3-6-3 8-F 3-6-6 5-H
Pressure Deviation Time® 1-2-3-6-4 8-F Travel Accumulator 1-2-3-5-32 10-F
Pressure Differential 3-5-3 4-G Travel Accumulator Alert Enable 1-2-3-5-3-1 10-F
Pressure Integral Control Enable 1-2-2-1-3-2 8-B Travel Accumulator Alert Point 1-2-3-5-3-3 10-F
Pressure Integral Gain 1-2-2-1-3-3 8-B Travel Alert Dead Band 1-2-3-4-3 10-E
Pressure MLFB Gain 1-2-2-1-3-1-3 10-B Travel Alert Hi Enable 1-2-3-4-6-1 12-E
Pressure Proportional Gain 1-2-2-1-3-1-2 10-B Travel Alert Hi Hi Enable 1-2-3-4-5-1 12-D
Pressure Range Hi 1-2-2-2-4-1 9-C Travel Alert Hi Hi Point 1-2-3-4-5-3 12-D
Pressure Range Lo 1-2-2-2-4-2 9-C Travel Alert Hi Point 1-2-3-4-6-3 12-E
Pressure Sat Time(®) 1-2-2-2-5-4 8-C Travel Alert Lo Enable 1-2-3-4-6-2 12-E
Pressure Sensor Shutdown(2) 1-2-3-2-3 9-D Travel Alert Lo Lo Enable 1-2-3-4-5-2 12-D
Pressure Sensors—Calibration 1-3-2-1 4-E Travel Alert Lo Lo Point 1-2-3-4-5-4 12-D
Pressure Set Point(3) 1-2-2-2-5-3 8-C Travel Alert Lo Point 1-2-3-4-6-4 12-E
Pressure Tuning Set 1-2-2-1-3-1-1 10-B Travel Deviation Alert Enable 1-2-3-4-4-1 12-D
Pressure Units 1-2-5-2-1 6-G Travel Deviation Alert Point 1-2-3-4-4-2 12-D
. Hot Key-3 1-A Travel Deviation Time 1-2-3-4-4-3 12-D
Protection

1-2-1-5 4-B Travel Integral Control Enable 1-2-2-1-1-2 8-A
Raw Travel Input 3-6-7 5-H Travel Integral Gain 1-2-2-1-1-3 8-A
Reference Voltage Shutdown 1-2-3-1-3-7 11-C Travel Limit / Cutoff Hi Alert Enable 1-2-3-4-7-1 12-E
Relay Adjust 1-3-3 3-E Travel Limit / Cutoff Lo Alert Enable 1-2-3-4-7-2 12-E
Relay Type 1-2-5-4 5-F Travel Limit Hi 1-2-3-4-7-5 12-F
Restart Control Mode 1-2-1-3 4-B 1-2-2-2-3-1 8-B
Restore Factory Settings 1-3-4 3-E L 1-2-3-4-7-6 12-F
. 233 IF Travel Limit Lo 122232 5B
Run Time 3-6-8 5-H Travel MLFB Gain 1-2-2-1-1-1-4 10-A
Set Point Rate Close 1-2-2-5-2 6-C Travel Proportional Gain 1-2-2-1-1-1-2 10-A
Set Point Rate Open 1-2-2-5-1 6-C Travel Sensor Adjust 1-3-2-2 4-E
Setup Wizard 1-1-1 2-B Travel Sensor Motion 1-2-6-6 4-D
Hot Key-4 1-A Travel Sensor Shutdown 1-2-3-2-1 9-D
Stabilize/Optimize 1_12—_12—_21(2_4 523:/? Travel Set Point 1-23—_32-4-2 120_—FE
Status 2-2 2-E Travel Tuning Set 1-2-2-1-1-1-1 10-A
Stroke Valve 2-4 2-F Travel Velocity Gain 1-2-2-1-1-1-3 10-A
Supply Pressure(?) 1_23_;5:_3{2_2 140__% Valve Group Enable 1:2:2:3:2:2 10-G
Supply Pressure Lo Alert Enable 1-2-3-3-2-1 10-D Valve Serial Number 1-2-5-1-5 6-F
Supply Pressure Lo Alert Point 1-2-3-3-2-3 10-D 1-2-6-2 4-D
Temperature 3-6-2 5-G Valve Style 1-2-6-3 4-D
. 3-6-3 5-G Zero Power Condition 1-2-5-5 5-F

Temperature Maximum 231 IF

Temperature Minimum 64 SH

2-3-2 4-F

UWAGA: Skréty klawiszowe wydrukowane pochyta czcionka wskazuja na opcje dotyczace tylko sterownikéw ODV.
1. Wspdirzedne majg za zadanie pomoc w odnalezieniu funkcji w schemacie menu.

2. Opcja niedostepna dla dla sterownikéw HC.

3. Dotyczy tylko sterownikéw typ ODV.

4. Dotyczy tylko sterownikéw typ HC.

5. Dotyczy tylko sterownikéw typy HC, AD i PD.




Seria DVC6000

Skroty klawiszowe dla sterownikow typ AC

Funkcja/zmienna Skrot Wspétrzedne(1) Funkcja/zmienna Skrot Wspéirzedne(1)
klawiszowy klawiszowy
Typ sitownika 1-1-2-2-4 5-C Wzmocnienie proporcjonalnosci 1-1-2-3-2-2 6-D
Kalibracja wejscia analogowego 1-3-1 3-F cisnienia 1-2-3-4-1-2 6-G
Gorna warto$é zakresu we. analog. 1-2-2-2 4-E Gorna wartos¢ zakresu cisnienia 1-2-3-5-1 5-G
Dolna warto$¢ zakresu we. analog. 1-2-2-3 4-E Dolna warto$¢ zakresu ci$nienia 1-2-3-5-2 5-G
Jednostki wej$cia analogowego 1-2-2-1 4-E » o o 1-1-2-3-2-1 6-D
RN 5D Zbiodr strojeniowy cisnienia 123211 5G
Autokalibracja skoku 1-3-2 3-F Jednostki cisnienia 1-1-2-2-2 5-C
1-1-1-3 5!D 1-2-2-4 4-E
Lokalizacja kalibracji 1-3-5 3-F Zabezpieczenie Hot Key-2 1-B
Data 1-2-1-4 4-D 1-1-1-2 4-B
Opis 1-2-1-3 4-D Regulacja przekaznika 1-1-2-3-3 5-D
Wersja opiséw urzadzen (DD) 2-2 2-F 1-3-6 3-G
Identyfikacja urzgdzenia 2-1-6 3-G Typ przekaznika 1-2-4 3-D
Wersja urzgdzenia 2-1-2 3-G Powrét do nastaw domysinych 1-3-4 3-F
Potgczenie sprzezenia 1-1-2-2-5 5-C Kreator konfiguraciji 1-1-1-1 4-B
Wersja oprogramowania 2-1-3 3-G Wzmocnienie catk. skoku 1-2-3-2-3 5-E
Wersja elektroniki 2-1-4 3-G Wiaczenie funkgji catk. skoku 1-2-3-2-2 5-E
Oznaczenie technologiczne HART 1-2-1-1 4-D o 1-1-2-3-1-4 6-D
Wersja uniwersalna HART 211 3-G Wzmocnienie skoku MLFB 1-2-3-2-1-4 6-E
Charakteryzacja wejscia 1-2-3-6 4-F o 1-1-2-2-1 5-C
Pomiar poziomu 215 3-G Wybor cisnienia / skoku 1-2-3-1 4F
Tryb pracy Hot Key-1 1-B Wzmocnienie proporcjonalnosci 1-1-2-3-1-2 6-D
1-1-2-1 4-C skoku 1-2-3-2-1-2 6-E
Numer seryjny urzgdzenia 1-2-1-6 4-E Regulacja czujnika skoku 1-3-7 3-G
Strefa martwa 1-2-3-3-1 5-F Ruch czujnika skoku 1-1-2-2-6 5-C
Wartos¢ graniczna catkowania 1-2-3-3-2 5-F y o 1-1-2-3-1-1 6-D
Reczna kalibracja skoku 1-3-3 3-F Zbidr strojeniowy skoku 1-2-3-2-1-1 6-E
Maksymalna kalibracja skoku 1-1-2-2-3 5-C 1-1-2-3-1-3 6-D
Komunikat 112 7D Wzmocnienie predkosci skoku 1230-13 6-E
Adres sieciowy 1-2-1-7 4-E Valve Serial Number 1-2-1-5 4-D
Wigczenie funkcji catk. ci$nienia 1-2-3-4-2 5-F Typ zaworu 1-1-2-2-7 5-C
Wzmocnienie catk. cisnienia 1-2-3-4-3 5-F Stan przy braku zasilania 1-1-2-2-8 5-C
o 1-1-2-3-2-3 6-D
Wzmocnienie ci$nienia MLFB 123413 5G

1.Wspétrzedne majg za zadanie utatwienie odnalezienia opcji w strukturze menu na poprzedniej stronie.




Seria DVC6000

Schemat menu komunikatora polowego 375 dla FIELDVUE DVC6000
Sterowniki poziom diagnostyczny AC

»

Hot Key - klawisz goracy
1 Instrument Mode (tryb pracy)
2 Protection — zabezpieczenia

1-1 | Basic Setup
—»| 1 Auto Setup —P
2 Manual Setu

1-1-2

i

Auto Setup
1 Setup Wizard
2 Relay Adjust
3 Auto Travel Calib

Manual Setup
1 Instrument Mode 4 45.0

2 Press & Actuator ——— P

Detailed Setup

2 Measured Var
3 Response Control —
4 Relay Type

1 Setup -
1 Basic Setup — 1-2-2 Measured Var
2 Detailed Setup »| 1 Analog In Units
3 Calibrate 2 Input Range Hi ~ .
3 Input Range Lo 1-2-3-2_ | Tvl Tuning 1-2-3-2-1
4 Pressure Units 1 Tvl Tuning Set
- 2 Tvl Integ Enab
Response Control 3 Tvl Integ Gain
1-2-3 1 Tvl/Press Select —
Online w] 2 TVl Tuning 1-2.3-3 | Integral Settings
—| 1 Setup —! 2 | Display 3 Integral Settings ——~""9 1 Integ DeadZ
2 Display 1 Device Information — _ 4 Press Tuning 2 Integ Limit
2 DD Revision Calibrate 5 Pressure Control — —
1 Analog In Calip |8 'MPut Char 1-2-3-4_| Press Tuning
2 Auto Travel Calib »| 1 Press Tuning Set
1.3_| 3 Man Travel Calib 2 Press Integ Enab
4 Restore Factory Settings 3 Press Integ Gain
5 Calib Loc —
6 Relay Adjust 1-2-3-5 | Pressure Control
7 Tvl Sensor Adjust 1 Press Range Hi
— 2 Press Range Lo
Device Information
2.4 | 1 HART Univ Rev
» 2 Device Rev
3 Firmware Rev
4 Hardware Rev 1-2-3-41
5 Inst Level
6 Device ID
Field Communicator -
1 Offline
D 2 Online
3 Utility

Uwagi:

D Wejscie do tego menu uzyskuije sig

1 General —}

3 Tuning & Calib —

1-1-2-3

General

Press & Actuator

1 Tvl/Press Select
2 Pressure Units

3 Max Supply Press
4 Actuator Style

5 Feedback Conn

6 Tvl Sensor Motion
7 Valve Style

8 Zero Pwr Cond

Tunlng & Calib ..
1 Tvl Tuning Set #b
2 Press Tuning Se
3 Relay Adjust

1 HART Tag

2 Message

3 Descriptor

4 Date

5 Valve Serial Num

6 Inst Serial Num
7 Polling Address

po nacisnieciu klawisza kursora w lewo z poprzedniego

poziomu menu.

2. 1-1-1 oznacza sekwencje naciskania klawiszy

w celu dojscia do tego poziomu menu

4 Auto Travel Calib

Opisu Urzgdzen wers

Schemat menu dla komunikatora polowego 375

ja 1

Tvl Tuning Set

1 Tvl Tuning Set
2 Tvl Prop Gain
3 Tvl Velocity Gain

4 Tvl MLFB Gain

Press Tuning Set

1 Press Tuning Set
2 Press Prop Gain

3 Press MLFB Gain

Tvl Tuning

1 Tvl Tuning Set
2 Tvl Prop Gain

3 Tvl Velocity Gain
4 Tvl MLFB Gain

Press Tuning Set
1 Press Tuning Set
2 Press Prop Gain
3 Press MLFB Gain




Seria DVC6000

CYFROWY STEROWNIK ZAWORU Z SERII DVC6000 FIELDVUE STANOWI KLUCZOWY SKLADNIK
CYFROWEJ ARCHITEKTURY ZAKLADOW PLANTWEB. CYFROWY STEROWNIK ZAWORU DOSTARCZA
DO SYSTEMU PLANTWEB DANE DIAGNOSTYCZNE O ZAWORZE. W POLACZENIU Z PROGRAMEM AMS
VALVELINK, UZYTKOWNIK STEROWNIKA DVC6000 UZYSKUJE DOKLADNY OBRAZ STANU ZAWORU,
LACZNIE Z AKTUALNA POZYCJA TRZPIENIA, SYGNALEM WEJSCIOWYM | SYGNALEM
PNEUMATYCZNYM DO SILOWNIKA. INFORMACJE TE CYFROWY STEROWNIK ZAWORU WYKORZYSTUJE
NIE TYLKO DO DIAGNOSTYKI WLASNEGO DZIALANIA, ALE ROWNIEZ ZAWORU | SLOWNIKA,

NA KTORYCH JEST ZAMONTOWANY.

Cyfrowy sterownik zaworu z serii DVC6000 FIELDVUE



Wstep

llustracja 1-2. Cyfrowy sterownik zaworu typ DVC6020
zamontowany na zaworze regulacyjnym obrotowym

DVC6000 moga komunikowac sie w sposdb cyfrowy
przy wykorzystaniu protokotu HART.

Cyfrowe sterowniki zaworéw z serii DVC6000 zostaty
zaprojektowane z my$lg o bezposrednim zastgpieniu

llustracja 1-1. Cyfrowy sterownik zaworu typ DVC6010 cerE
istniejgcych standardowych pneumatycznych

zamontowany na zaworze regulacyjnym z trzpieniem

przesuwnym i elektro—pneumatycznych ustawnikéw pozycyjnych
Zaworow.

Uwaga Zawartos¢ instrukciji
Czynnosci zwigzane z instalacjg, obstuga Instrukcja niniejsza informacje na temat instalacj,
i konserwacja cyfrowych sterownikéw konfiguraciji i kalibracji cyfrowych sterownikow
zaworéw z serii DVC6000 moga byé zawordéw z serii DVC6000. Dodatkowe informacje
wykonywane tylko przez pracownikéw, dotyczace instalaciji, obstugi i konserwacji cyfrowych
kt6rzy  zostali przeszkoleni posiadaja ste_rownikéw zaworéyv Z serii DLVGOOO mozng znalez¢
odpowiednie kwalifikacje zakresie instalacji, w literaturze podanej na stronie 4-1. W tabeli 1-1
obstugi i konserwacji zaworéw, sitownikéw przgdstaW{ono szczegotowe informacje dla kazdego
i wyposazenia dodatkowego oraz poziomu diagnostycznego.
* doktadnie zapoznali si¢ z niniejsza Instrukcja opisuje procedury konfiguraciji i kalibracii
instrukcja. W przypadku zaistnienia przy uzyciu komunikatora polowego 375.
jakichkolwiek watpliwosci nalezy Szczegdtowy opis komunikatora zawiera Instrukcja
skontaktowa¢ sie z firma Emerson Process obstugi komunikatora polowego 375. Skrécona
Management. instrukcja obstugi komunikatora polowego 375

znajduje sie réwniez w petnej instrukcji obstugi
cyfrowych sterownikéw zaworéw FIELDVUE.

Mozliwa jest rowniez konfiguracja i kalibracja

OpiS urzqdzenia j\}erown!kéw przy wyk_orzystaniu kompu’Fera typu PC

yposazonego w pakiet oprogramowania AMS
Cyfrowe sterowniki zaworéw z serii DVC6000 ValveLink lub przy uzyciu Menedzera Inteligentnych
(ilustracje 1-1 i 1-2) sg mikroprocesorowymi Urzadzen pakietu AMS Suite. Szczegdtowe
konwerterami sygnatu prgdowego na sygnat informacje na temat wykorzystania powyzszych
pneumatyczny. Poza standardowg funkcjg zamiany programéw do urzadzen FIELDBUS mozna znalez¢
wejsciowego sygnatu prgdowego na wyjSciowy sygnat  we wiasciwych instrukcjach obstugi lub systemie
cisnieniowy, cyfrowe sterowniki zaworéw z serii pomocy online.
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Seria DVC6000

Tabela 1-1. Mozliwosci diagnostyczne na réznych poziomach

POZIOM DIAGNOSTYCZNY

FUNKCJA AC

HC AD

o
o

oDV

Autokalibracja X

Tryb nadawania

Charakteryzacja specjalna X

Alerty

X | X | X| X

Odpowiedz skokowa, test sygnatu sterujacego i btad dyn.

Diagnostyka zaawansowana (podpis zaworu)

Strojenie jakos$ci dziatania

Sterowanie w przypadku braku sygnatu sprzezeina zwr.

X|X| X | X|X|X|X|X

Diagnostyka jakosci dziatania

Test zaworu elektromagnetycznego

XXX X[ X| X| X|X|X|X

Dolnoprzepustowy filtr wej§ciowy typu lead/lag (1)

XXX X X[ X[ X| X|X|X|X

1. Szczegétowe informacje o otymalizowanych zaworach cyfrowych do aplikaciji przeciwprzepigciowych mozna znalz¢ w broszurze D351146X012/D351146X412.

Odczyt wersji opisu urzadzenia (Device
Description — DD) w komunikatorze
polowym 375

Opis urzadzenia (Device Description) okresla wersje
zapisanego w pamieci komunikatora polowego
programu realizujgcego komunikacje miedzy
komunikatorem a urzadzeniem. Uzytkownik moze
wys$wietli¢ numer wersji DD z poziomu menu Offline
lub Online.

Z Menu Online — Aby odczytaé numer wersji opisu
urzgdzenia komunikatora polowego nalezy z menu
Offline wybra¢ kolejno Utility, Simulation, Fisher
Controls i DVC6000.

Z Menu Offline — Aby odczyta¢ numer wersji opisu
urzadzenia komunikatora HART z menu Online nalezy
podtaczy¢ komunikator HART do sterownika w
dowolnym punkcie petli sygnatowej 4-20 mA i z menu
Online wybra¢ kolejno Main Menu, Display i 275 DD
Rev.

Wyswietlanie wersji oprogramowania
urzadzenia FIELDVUE

Aby odczyta¢ numer wersji oprogramowania
urzgdzenia, nalezy podtgczy¢ komunikator HART do
niego w dowolnym punkcie petli sygnatowej 4-20 mA
i menu Online wybraé kolejno Main Menu, Display,
Device Information i Firmware Rev.

Firma Emerson, Emerson Process
Management ani jej podmioty zalezne nie
biora odpowiedzialnosci za dobor,
uzytkowanie ani konserwacje zadnego
produktu. Catkowita odpowiedzialnos¢ za
dobor, zastosowanie i obstuge opisywanych
urzadzen ponosi kupujacy lub uzytkownik
koAcowy.

Uwaga
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Instalacja

Sterownik DVC6000 moze pracowacé z powietrzem lub
gazem ziemnym jako medium zasilajgcym. Jesli jako
medium wykorzystywanym do zasilania
pneumatycznego wykorzystywany jest gaz ziemny, na
pneumatycznych przytagczach wylotowych sterownika
DVC6000 pojawia sie réwniez gaz ziemny.

W normalnych warunkach pracy urzadzenie
wydmuchuje medium zasilajgce do otoczenia, jesli nie
jest podtgczona instalacja wydmuchowa. Jesli
medium zasilajgcym jest gaz ziemny, to w obszarach
niezagrozonych wybuchem w obszarze zamknietym
konieczne jest podigczenie zdalnej instalacji
wydmuchowej. Niezastosowanie sie do tych zalecen
moze spowodowac zranienie pracownikéw,
zniszczenie urzadzen i zmiane klasyfikacji obszaru.
Przy instalacji urzgdzenia w obszarze zagrozonych
wybuchem, konieczne moze by¢ wykonanie zdalnej
instalacji odpowietrzajgcej, w zaleznosci od
klasyfikacji obszaru i zgodnosci z wymaganiami norm
lokalnych, regionalnych i narodowych.
Niezastosowanie sig do tych zalecer moze
spowodowag zranienie pracownikdéw, zniszczenie
urzgdzen i zmiane klasyfikacji obszaru.

Uwaga

Sterownik DVC6000 jest przeznaczony

do zasilania gazem ziemnym, jednakze
obowigzujg atesty gazowe CSA, FM, ATEX
i IECEx. Szczego6towe informacje o tych
atestach mozna uzyskaé¢ w firmie Emerson
Process Management.

OSTRZEZENIE

Gwattowne uwolnienie ci$nienia
procesowego lub pekniecie czesci moze
spowodowacé zranienie oséb obstugujacych
lub zniszczenie urzadzen. Przed
przystapieniem do jakichkolwiek prac
instalacyjnych nalezy:

¢ W celu uniknigcia zranienia, podczas
prowadzenia jakichkolwiek prac
instalacyjnych i obstugowych nalezy nosi¢

rekawiczki, ubranie i okulary
zabezpieczajace.

¢ Jesli medium zasilajacym jest gaz ziemny

i nie podjeto wtasciwych srodkow
zabezpieczajacych, moze nastgpi¢ pozar lub
wybuch skutkujacy zranieniem pracownikéw
lub zniszczeniem urzadzen. Srodki
zabezpieczajace moga obejmowac: zdalne
odpowietrzenie urzadzenia, zmiana
klasyfikacja stopnia zagrozenia obszaru
instalacji, zapewnienie wiasciwej wentylacji
i usuniecie wszystkich potencjalnych zrédet
zaptonu. Szczegétowe informacje o zdalnym
odpowietrzeniu sterownika podano na
stronie 2-12.

* Odtaczy¢ wszystkie przewody zasilania
sprezonego powietrza, elektrycznego

i sygnatowe od sitownika. Upewnic¢ sie, ze
sitownik nie moze przypadkowo otworzy¢
lub zamknaé zaworu.

* Wykorzysta¢ obejscie lub catkowicie
odcigé¢ zawor od cisnienia procesowego.
Uwolni¢ cisnienie z obu stron zaworu.
Spusci¢ medium procesowe z obu stron
zaworu.

* Odpowietrzy¢ uktad sitownika i zwolni¢
napiecie jego sprezyn.

» Zastosowac procedury zabezpieczajace
uktad w powyzszym stanie podczas prac
obstugowych.

* Sprawdzi¢ z osoba odpowiedzialng za
bezpieczenstwo instalacji procesowej, czy
nie jest konieczne zastosowanie
dodatkowych srodkéw zabezpieczajacych
przed medium procesowym.

OSTRZEZENIE

Aby uniknaé wytadowania tadunkéw
elektrostatycznych, nie wolno czyscié¢ lub
wyciera¢ pokrywy przy uzyciu
rozpuszczalnikéw. Moze spowodowa¢ to
wybuch. Pokrywe nalezy czyscié¢ tylko przy
uzyciu nieagresywnych detergentéw i wody.
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Seria DVC6000

OSTRZEZENIE

Urzadzenie wydmuchuje medium zasilajace
do otoczenia.Gdy urzadzenie jest
instalowane w obszarze niezagrozonym
(nieklasyfikowanym) w pomieszczeniu
zamknietym i medium zasilajacym jest gaz
ziemny, to konieczne jest podiaczenie
zdalnej instalacji wydmuchowej do obszaru
bezpiecznego. Niezastosowanie sie do tych
zalecen moze spowodowa¢ zranienie
pracownikéw lub zniszczenie urzadzen

w wyniku eksplozji lub pozaru, oraz moze
spowodowacé zmiane klasyfikacji obszaru.

Przy instalacji urzadzenia w obszarze
zagrozonych wybuchem (klasyfikowanym),
konieczne moze by¢ wykonanie zdalnej
instalacji odpowietrzajacej, w zaleznosci od
klasyfikacji obszaru i wymaganej zgodnosci
z wymaganiami norm lokalnych,
regionalnych i narodowych.
Niezastosowanie sie do tych zaleceh moze
spowodowac zranienie pracownikow lub
zniszczenie urzagdzen w wyniku wybuchu lub
pozaru, oraz moze spowodowac¢ zmiane
klasyfikacji obszaru.

Przewody rurowe instalacji odpowietrzajacej
powinny byé zgodne z lokalnymi normami

i powinny by¢ jak najkrotsze, o wtasciwej
Srednicy wewnetrznej i jak najmniejszej
ilosci zgie¢ dla zmniejszenia ryzyka wzrostu
cisnienia.

Poza wykonaniem instalaciji
odpowietrzajacej nalezy sprawdzi¢
prawidtowos¢ instalacji wszystkich pokryw.
Niewykonanie tego typu sprawdzen moze
spowodowac zranienie pracownikéw lub
zniszczenie urzagdzen w wyniku wybuchu lub
pozaru, oraz moze spowodowac zmiane
klasyfikacji obszaru.

Specijalne instrukcje bezpiecznej obstugi
i instalacji w obszarach zagrozonych

Pewne tabliczki znamionowe mogg zawiera¢
informacje o wiecej niz jednym atescie, a kazdy atest
moze mie¢ wtasne wymagania instalacyjne i/lub
warunki bezpiecznego stosowania. Specjalne
instrukcje dla réznych typéw atestéw opisano

w dalszej czesci niniejszego rozdziatu.

Po zapoznaniu sie z warunkami bezpiecznej obstugi
i instalacji nalezy kontynuowac¢ standardowg
procedure instalacji urzagdzenia.

OSTRZEZENIE

Niezastosowanie si¢ do warunkéw
bezpiecznego stosowania moze
spowodowacé zranienie pracownikow lub
zniszczenie urzagdzen w wyniku wybuchu lub
pozaru, oraz moze spowodowaé zmiane
klasyfikacji obszaru.

CSA

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania

Brak specjalnych warunkéw bezpiecznego
stosowania.

Informacje o atescie zawiera tabela 4-3, na ilustracji
5-1 przedstawiono schematy instalacji zgodne;j

z normami CSA, a na ilustracji 5-2 tabliczke
znamionowg CSA.

FM

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania

Brak specjalnych warunkéw bezpiecznego
stosowania.

Informacje o atescie zawiera tabela 4-3, na ilustracji
5-3 przedstawiono schematy instalacji zgodne;j
znormami FM, a na ilustracji 5-4 tabliczke
znamionowa FM.

Atest iskrobezpieczenstwa ATEX, pyty

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania

1. Urzadzenie moze zosta¢ podtgczone tylko do
innych urzgdzen posiadajgcych certyfikaty
iskrobezpieczenstwa, a ich potgczenie musi by¢
zgodne z normami iskrobezpieczenstwa.

2. Parametry podtgczanych urzgdzen nie moga
przekracza¢ nastepujgcych wartosci:
U,<30V;I,<226 mA; P, <1,4W

b
3. Zakres roboczy temperatur otoczenia:—52°C lub
-40°C do 80°C

Dodatkowe informacje o atescie zawiera tabela 44,
na ilustracji 5-5 przedstawiono tabliczke znamionowg
urzadzen z atestem iskrobezpieczenstwa ATEX .

Atest ognioszczelnosci ATEX, pyty

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania

Zakres roboczy temperatur otoczenia:-52°C lub
-40°C do 80°C

Dodatkowe informacje o atescie zawiera tabela 44,
na ilustracji 5-6 przedstawiono tabliczke znamionowg
urzgdzen z atestem ognioszczelnosci ATEX .

2-2
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Atest niepalnosci typu n ATEX, pyty

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania

Zakres roboczy temperatur otoczenia:—52°C lub
-40°C do 80°C

Dodatkowe informacje o atescie zawiera tabela 4-4,
na ilustracji 5-7 przedstawiono tabliczke znamionowg
urzgdzen z atestem niepalnosci typu n ATEX.

Atesty iskrobezpieczenstwa, niepalnosci
typu n i ognioszczelnosci IECEx

Warunki certyfikatu
Exia/Exd/Exn

1. Ostrzezenie: Niebezpieczenstwo wytadowania
elektrostatycznego. Nie wolno wyciera¢ lub czyscic¢
przy uzyciu rozpuszczalnikéw. Moze by¢ to przyczyng
wybuchu.

Exd/Exn

2. Nie wolno otwierac¢ przy wtgczonym zasilaniu
elektrycznym.

Dodatkowe informacje o atescie zawiera tabela 4-4,
na ilustracji 5-8 przedstawiono tabliczke znamionowg
urzgdzen z atestem IECEXx.

Atesty iskrobezpieczenstwa
i ognioszczelnosci NEPSI, pyt

Uwagi do stosowania certyfikowanych produktéow

Cyfrowe sterowniki zaworéw z serii DVC6000 (zwane
dalej sterownikami) sg zgodne z wymaganiami norm
narodowych GB3836.1-2000, GB3836.2-2000,
GB3836.4-2000 i GB12476.1-2000 na podstawie
badan przeprowadzonych przez National Supervision
and Inspection Centre for Explosion Protection and
Safety of Instrumantation (NEPSI). Oznaczenia Ex dla
tych urzadzen to Ex d Il CT5 (bez acetylenu),
DIPA21T5 lub Ex ia Il CT5 i DIPA21T5. Numery
certyfikatow Ex: GYJ04504 i GYJ04505. Przy uzyciu
tego produktu uzytkownik musi zwrdci¢ uwage na
nastepujgce warunki:

1. Atest obejmuje nastepujgce typy sterownikéw
z serii DVC6000: DVC6010, DVC6020 i DVC6030.

2. Obudowa sterownika zawiera zacisk uziemienia
i uzytkownik musi zainstalowac trwaty przewéd
uziemienia podczas montazu i stosowania sterownika.

3. W przepuscie kablowym sterownika (1/2 NPT)
nalezy zainstalowa¢ dtawik kablowy posiadajacy atest
przeciwwybuchowosci Ex zgodny z wymaganiami
normy GB3836 i odpowiednig klase ochrony
przeciwwybuchowosci.

4. Maksymalny zakres roboczych temperatur
otoczenia wynosi od -40°C do +80°C.

5. Zasada ,Otwarcie pokrywy urzadzenia jest
dopuszczalne tylko po wytgczeniu zasilania” musi by¢
przestrzegana podczas obstugi i konserwacji
sterownika w warunkach polowych.

6. Wartosci dopuszczalne parametrow sterownika
(w wersji iskrobezpiecznej) sg nastepujgce: Ui= 30V,
li=226 mA, Pi=1,4W, Ci=5nF, Li=0,55 mH.

7. Gdy sterownik wchodzi w sktad systemu
iskrobezpiecznego i przeciwwybuchowego
z wykorzystaniem wtasciwej bariery zabezpieczajacej,
spetnione musza by¢ nastepujgce warunki:

Uo < Ui, lo<lj, Po<Pi,CoCi+Cc, LolLi+Lc
Uwaga

Cc i Lc oznaczaja odpowiednio pojemnos$¢
i indukcyjnosé kabla taczacego.

8. Bariera zabezpieczajgca musi by¢ zainstalowana
w obszarze bezpiecznym, a podczas okablowania

i obstugi urzadzenia nalezy przestrzegac instrukciji
obstugi zaréwno urzadzenia, jak i bariery
zabezpieczajacej. Kabel tgczacy musi by¢ kablem
ekranowanym o przekroju wigkszym niz 0,5 mm2,

z ekranem uziemionym w obszarze bezpiecznym

i odizolowanym od obudowy urzgdzenia. Kabel musi
by¢ potozony w sposéb eliminujgcy mozliwosci
zakidcen elektromagnetycznych oraz tak, aby
pojemnos¢ i indukcyjnosé kabla nie byta wigksza od
0,06 uF/1 mH.

9. Uzytkownik nie ma prawa do wymiany zadnych
elementdéw wewnetrznych obwodow elektrycznych
urzgdzenia i zmian okablowania systemowego.

10. Podczas prowadzenia prac instalacyjnych,
obstugowych i konserwacyjnych uzytkownik musi
przestrzegaé odpowiednich zasad okreslonych

w instrukcji obstugi urzgdzenia, w 15 rozdziale normy
GB3836.15-2000 (Urzadzenia elektryczne
wykorzystywane w srodowiskach wybuchowych

(z wyjatkiem kopalni wegla)), w normie GB50058-
1992 (Zasady projektowania instalacji elektrycznych
w Srodowiskach zagrozonych wybuchem i pozarem)
i w normie GB15577-1995 (Zasady bezpieczenstwa
przy zagrozeniu wybuchem pytéw).

Dodatkowe informacje o atescie zawiera tabela 4-7,
na ilustracji 5-9 przedstawiono tabliczke znamionowg
urzadzen z atestami NEPSI.

INMETRO

Specjalne warunki bezpiecznego stosowania
Dodatkowe informacje o atescie zawiera tabela 4-7.

Dodatkowe informacje o tym atescie mozna uzyskaé
w firmie Emerson Process Management.
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llustracja 2-1. Cyfrowy sterownik zaworéow DVC6010 zamontowany na sitowniku z trzpieniem przesuwnym o skoku do 2 cali

Montaz standardowych cyfrowych
sterownikéw zaworoéw z serii DVC6000

Jesli zamowiony cyfrowy sterownik zaworu stanowi
czesé systemu sterowania zaworem regulacyjnym,
producent wykonuje montaz sterownika na sitowniku,
potaczenia pneumatyczne z sitownikiem oraz
konfiguruje i kalibruje urzgdzenie. Jesli sterownik
zostat zamowiony oddzielnie, to do zamontowania
sterownika na sitowniku niezbedny jest zestaw
montazowy. Szczegdtowe informacje o sposobie
montazu cyfrowego sterownika zaworow

na konkretnych modelach sitownikéw zawiera
instrukcja dostarczana wraz z zestawem
montazowym.

Wskazowki montazu DVC6010
na sitownikach z trzpieniem przesuwnym
o skoku do 102 mm (4 cale)

OSTRZEZENIE

Zastosowac¢ sie do ostrzezen instalacyjnych
zapisanych na poczatku niniejszego
rozdziatu.

Cyfrowy sterownik zaworéw typ DVC6010 montowany
jest na sitownikach z trzpieniem przesuwnym o skoku
do 102 mm (4 cale). Na ilustracji 2—-1 przedstawiono
typowy sposodb montazu na sitowniku o skoku do 51
mm (2 cale). Na ilustracji 2-2 przedstawiono typowy
sposdb montazu na sitowniku o skoku od 51 do 102
mm (2 do 4 cali). W przypadku sitownikdéw o wigkszym
skoku niz 102 mm (4 cale), patrz wskazdéwki
montazowe dla cyfrowego sterownika zaworow typ
DVC6020.

Nie wolno stosowac¢ sterownika typ
DVC6010S w obudowie ze stali nierdzewnej
w aplikacjach o duzych wibracjach, gdzie do
montazu obejmy na sitowniku stosowane sa
wsporniki (elementy dystansowe).

Uwaga

Przy montazu sterownika na sitownikach z trzpieniem
przesuwnym o skoku do 4 cali nalezy wykonaé
ponizszg procedure:

1. Umocowac¢ dzwignig fgczaca do tgcznika trzpienia
zaworu.

2-4
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llustracja 2-2. Cyfrowy sterownik zawordw DVC6010 zamontowany na sitowniku z trzpieniem przesuwnym o skoku od 2 do 4 cali

2. Umocowac obejme montazowg do obudowy
cyfrowego sterownika zaworow.

3. Jedli skok zaworu przekracza 2 cale, dzwignia
sprzezenia jest mocowana do istniejgcej 2 calowej
dzwigni sprzezenia. Zdemontowac istniejgca sprezyne
napinajgcg z 2 calowej dzwigni sprzezenia.
Umocowac przedtuzenie dzwigni sprzezenia

do dzwigni sprzezenia w sposob pokazany na
ilustracji 2-2.

4. Zamontowac cyfrowy sterownik zaworu na
sitowniku w sposob opisany w instrukcji do zestawu
montazowego.

5. Ustawi¢ potozenie dzwigni sprzezenia w cyfrowym
sterowniku zaworéw w pozycje braku zasilania
pneumatycznego sitownika umieszczajgc kotek
regulacyjny w otworze w dzwigni sprzezenia w sposéb
nastepujacy:

* W przypadku sitownikéw ATO (sprezone
powietrze otwiera, tzn. trzpien sitownika chowa sie
w obudowie sitownika, gdy cisnienie podawane do
obudowy sitownika lub dolnego sitownika zmniejsza
sie) kotek regulacyjny umiesci¢ w otworze ,A”.

W przypadku tego typu sitownikow dzwignia
sprzezenia obraca sie w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazéwek zegara, od A do B, gdy ciSnienie
podawane do obudowy lub dolnego sitownika
zwigksza sie.

* W przypadku sitownikéw ATC (sprezone powietrze
zamyka, tzn. trzpien sitownika wysuwa si¢ z obudowy
sitownika, gdy cisnienie podawane do obudowy
sitownika lub gérnego sitownika zwigksza sig) kotek
regulacyjny umieéci¢ w otworze ,B”. W przypadku
tego typu sitownikdéw dzwignia sprzezenia obraca sie
w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara, od
B do A, gdy cidnienie podawane do obudowy lub
dolnego sitownika zmniejsza sie.

SPREZYNA ZWOLNIONA

DZWIGNIA
SPRZEZENIA

SPREZYNA
NAPINAJACA

KOLEK
DZWIGNI

SPREZENIA

SPREZYNA
NAPINAJACA

SPREiYN!-\ NACIAGNIETA PRZEZ
KOLEK DZWIGNI REGULACYJNEJ

llustracja 2-3. Lokalizacja kotka regulacji dzwigni w dzwigni
sprzezenia
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@:. Uwaga

Podczas wykonywania ponizszych krokéw
nalezy upewni¢ sie, ze jest wystarczajacy
przeswit miedzy dzwignia regulacyjna

a dzwignia sprzezenia, aby unikna¢ kontaktu
ze sprezyna napinajaca.

6. Kotek dzwigni regulacyjnej pokry¢ smarem.

Jak pokazano na ilustracji 2—-3, kotek nalezy umiescic
w wycieciu dzwigni sprzezenia lub w przedtuzeniu
dzwigni sprzezenia tak, aby sprezyna napinajgca
dociskata kotek do strony dzwigi zawierajace;
oznaczenia skoku zaworu.

7. Na dzwigni regulacyjnej zainstalowaé zewnetrzng
podktadke blokujacg. Umiesci¢ dzwignie regulacyjna
w wycieciu w dzwigni fgcznika i zainstalowac
kotnierzowg nakretke szesciokatna.

8. Przesung¢ kotek dzwigni regulacyjnej w wycieciu
dzwigni faczacej do zadanego znacznika potozenia
zaworu. Dokreci¢ kotnierzowg nakretke szesciokatna.

9. Wyjac¢ kotek regulacyjny i umiesci¢ w module
podstawy obok zespotu konwertera I/P.

10. Po zakonczeniu kalibracji urzgdzenia, umocowac
ostone przy uzyciu dwoch $rub.

Wskazowki do montazu DVC6020
na sitownikach z trzpieniem przesuwnym
i sitownikach obrotowych

OSTRZEZENIE

Zastosowac sie do ostrzezen instalacyjnych
zapisanych na poczatku niniejszego
rozdziatu.

Cyfrowe sterowniki zaworéw typ DVC6020
wykorzystujg krzywke (zaprojektowang do uzyskania
odpowiedzi liniowej) i rolke jako mechanizm
sprzezenia. llustracja 2—-4 przedstawia sterownik DVC
zamontowany na sitowniku obrotowym.

@: Uwaga

Wszystkie krzywki dostarczane z zestawami
montazowymi FIELDVUE charakteryzuja sie
realizacja liniowej odpowiedzi.

Nie wolno stosowac sterownik typ
DVC6020S w obudowie ze stali nierdzewnej
w aplikacjach o duzych wibracjach, gdzie do
montazu obejmy na sitowniku stosowane sa
wsporniki (elementy dystansowe).

Uwaga

Jak pokazano na ilustracji 2—4, sterowniki z serii
DVC6000 moga byé wyposazone sg w dwie rézne
dzwignie sprzezenia. Przy instalacji sterownikéw na
sitownikach Fisher typ 1051 o wielkosci 33 i na
sitownikach Fisher typ 1052 o wielkos$ci 20 i 33
wykorzystuje sie krotsza dzwignie sprzezenia (54 mm
od rolki do osi obrotu). Wigkszos$¢ innych sitownikow
wykorzystuje dtugg dzwignie sprzezenia. Przed
rozpoczeciem procedury montazu nalezy sprawdzic,
czy w cyfrowym sterowniku zaworéw zainstalowana
jest wtasciwa dzwignia sprzezenia.

Lokalizacje gtownych czesci pokazano na ilustraciji
2-4. Przy montazu sterownika na sitownikach
obrotowych nalezy zastosowac¢ sie do ponizszych
wskazowek:

1. Jesli krzywka nie jest zainstalowana juz na
sitowniku, zainstalowa¢ jg zgodnie z instrukcjg
dostarczang wraz z zestawem montazowym.

2. Jesli potrzebne jest zastosowanie ptyty
montazowej, umocowac jg do sitownika.

3. W przypadku aplikacji wymagajacych zdalnego
odpowietrzenia dostepny jest zestaw specjalnej
obejmy montazowej. Zgodnie z instrukcjg dostarczang
wraz z zestawem montazowym, wymienic
dotychczasowg obejmg montazowg na cyfrowym
sterowniku zaworéw na obejme specjalng i przeniesé
elementy sprzegajace ze starej obejmy montazowej
na nowa.
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29B2094-A / DOC

TYPOWY MONTAZ PRZY UZYCIU KROTKIEJ DZWIGNI SPRZEZENIA
(POKAZANO SILOWNIK FISHER TYP 1052 WIELKOSC 33)

SRUBA

SRUBA MOCUJACA
Z £ BEM SZESCIOKATNYM
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TYPOWY MONTAZ PRZY UZYCIU DLUGIEJ DZWIGNI SPRZEZENIA
(POKAZANO SI.OWNIK FISHER TYP 1051 WIELKOSC 30-68)

llustracja 2-4. Cyfrowy sterownik zawordw DVC6020 zamontowany na sitownikach obrotowych

4. Zamontowa¢ sterownik DVC6020 na sitowniku
w sposob nastepujacy:

* Jedli jest wymagany, to zestaw montazowy zawiera
adapter montazowy. Umocowac¢ adapter do sitownika
w sposoOb pokazany na ilustracji 2—-4. Nastepnie do
adaptera umocowac zespot cyfrowego sterownika
zaworow. Po jego umocowaniu rolka na dzwigni
sprzezenia cyfrowego sterownika zaworéw powinna
stykac sie z krzywka sitownika.

¢ Jesli nie jest wymagany montaz adaptera,

to umocowacé zespét cyfrowego sterownika zaworow
do sitownika lub ptyty montazowej. Po jego
umocowaniu rolka na dzwigni sprzezenia cyfrowego
sterownika zaworéw powinna stykac sie z krzywka
sitownika.

Wskazowki do montazu DVC6030 na
sitownikach éwieréobrotowych

Zastosowac sie do ostrzezen instalacyjnych
zapisanych na poczatku niniejszego
rozdziatu.

Uwaga

Z powodu wymagan montazowych
zgodnych z norma NAMUR, nie wolno
stosowa¢é sterownikéw DVC6030S

w obudowie ze stali nierdzewnej

w aplikacjach o duzych wibracjach.

llustracja 2-5 przedstawia sterownik DVC6030
zamontowany na sitowniku ¢wiercobrotowym. Gtéwne
czesci pokazano na ilustracji 2-5. Przy montazu
sterownika na sitownikach ¢wieré¢obrotowych nalezy
zastosowac sie do ponizszych wskazéwek:

1. Jesli zachodzi koniecznos$¢, zdjac istniejgcy tacznik
z watka sitownika.

2. W razie koniecznosci umocowac ptyte sterownika
do sitownika zgodnie z opisem zawartym w instrukcji
dofgczonej do zestawu montazowego.

3. Jesli to konieczne, umocowacé element dystansowy
do watka sitownika.

Patrz ilustracje 2-6 i 2-7. Zesp6t wskaznika potozenia
moze mie¢ potozenie poczatkowe w pozycji 7:30 lub
10:30. Okresli¢ wtasciwe potozenie poczatkowe

i przejs¢ do nastepnego kroku. Zaktadajgc ze géra
cyfrowego sterownika zawordw znajduje sie

w pofozeniu na godzinie 12, w nastepnym kroku
nalezy umocowaé wskaznik potozenia taj, aby kotek
byt umiejscowiony w nastepujacy sposaob:

¢ Jesli wzrost cisnienia na wyjsciu A cyfrowego
sterownika zaworéw powoduje obrét watka
potencjometru zgodnie z ruchem wskazowek
zegara (patrzac od tytu urzadzenia), zamontowaé
zespot wskaznika potozenie w pozycii 10:30, tak jak
pokazano na ilustracji 2-6.
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llustracja 2-5. Montaz cyfrowego sterownika zaworow DVC6030 na sitowniku obrotowym (pokazano sitownik typ 1032
wielkosc 425)

POZYCJA POCZATKOWA
ZESPOLU WSKAZNIKA (WYJSCIE A
CYFROWEGO STEROWNIKA
ZAWOROW DLA 0 PSL.)

W TYM POLOZENIU OTWOR “B”
W DZWIGNI SPRZEZENIA POKRYJE SIE
Z OTWOREM REFERENCYJNYM
W OBUDOWIE CYFROWEGO
STEROWNIKA ZAWORU.

¢ -
E0989 / DOC ..__,-
7
!
RUCH DZWIGNI SPRZEZENIA | KIERUNEK OBROTU
W STEROWNIKU DVC6030 ZESPOLU WSKAZNIKA

PRZY ZWIEKSZAJACYM SIE
CISNIENIU NA WYJSCIU A.

ey
\\"\. -~ =i
-
RUCH WALKA SOWNIKA | -I\. )
S| AT
POZYCJA POCZATKOWA ZESPOLU WSKAZNIKA L =TT —

POLOZENIA GDY ZWIEKSZAJACE SIE CISNIENIE
NA WYJSCIU A POWODUJE RUCH WSKAZNIKA
POLOZENIA W KIERUNKU PRZECIWNYM

DO RUCHU WSKAZOWEK ZEGARA (WALEK 19B3875-A/ DOC_1
POTENCJOMETRU BEDZIE OBRACAL SIE

W KIERUNKU RUCHU WSKAZOWEK ZEGARA

PATRZAC OD TYLU URZADZENIA FIELDVUE)

llustracja 2—-6. Wskazanie pozycji poczatkowej i ruchu wskaznika potozenie, jesli wybrano opcje Clockwise (zgodnie
z ruchem wskazowek zegara) dla parametru , Travel Sensor Motion” (ruch czujnika skoku) w programie AMS ValveLink
lub w komunikatorze polowym 375
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KIERUNEK OBROTU
ZESPOLU WSKAZNIKA
PRZY ZWIEKSZAJACYM SIE
|  CISNIENIU NA WYJSCIU A.

RUCH DZWIGNI SPRZEZENIA
W STEROWNIKU DVC6030

19B3879-A/ DOC-2

—A_ Pozvcia POCZATKOWA

ZESPOLU WSKAZNIKA (WYJSCIE A

CYFROWEGO STEROWNIKA RUCH WALKA SILOWNIKA ]
ZAWOROGW DLA 0 PSL. ) POZYCJA POCZATKOWA ZESPOLU WSKAZNIKA
W TYM POLOZENIU OTWOR “A” POLOZENIA GDY ZWIEKSZAJACE SIE CISNIENIE

NA WYJSCIU A POWODUJE OBROT WSKAZNIKA
POLOZENIA W KIERUNKU ZGODNYM

Z RUCHEM WSKAZOWEK ZEGARA (WALEK
POTENCJOMETRU BEDZIE OBRACAL SIE

W KIERUNKU PRZECIWNYM DO RUCHU
WSKAZOWEK ZEGARA

PATRZAC OD TYLU URZADZENIA FIELDVUE)

W DZWIGNI SPRZEZENIA
POKRYJE SIE Z OTWOREM
REFERENCYJNYM

W OBUDOWIE CYFROWEGO
STEROWNIKA ZAWORU.

llustracja 2-7. Wskazanie pozycji poczatkowej i ruchu wskaznika potozenie, jesli wybrano opcje Counterclockwise
(przeciwnie do ruchu wskazowek zegara) dla parametru ,, Travel Sensor Motion” (ruch czujnika skoku) w programie AMS
ValveLink lub w komunikatorze polowym 375

¢ Jesli wzrost cisnienia na wyjsciu A cyfrowego
sterownika zaworéw powoduje obrét watka OTWOR B
potencjometru przeciwnie do ruchu wskazéwek
zegara (patrzac od tytu urzadzenia), zamontowaé
zespot wskaznika potozenie w pozycji 7:30, tak jak
pokazano na ilustracji 2-7.

OTWOR A

Uwaga

W programie AMS ValveLink

i w komunikatorze polowym 375 przyjeto
konwencje kierunku zgodnego z ruchem
wskazowek zegara (ilustracja 2-6) lub 48B4164-8 /DO
przeciwnego do ruchu wskazéwek zegara

(llutstra.c ja 2;7) p:t{ z{qc na v‘\;aiek. llustracja 2-8. Lokalizacja kotka wskaZnika potozenia
potencjometru od tyiu urzadzenia w dZwigni sprzezenia (patrzgc od strony sterownika
FIELDVUE. DVC6030 w kierunku sitownika)

KOLEK WSKAZNIKA
POLOZENIA

DZWIGNIA SPRZEZENIA
SPREZYNA NAPINAJACA

4. Umocowac wskaznik potozenia do tgcznika watka
lub elementu dystansowego, zgodnie z opisem

w instrukcji zestawu montazowego. sprzezenia i aby sprezyna dociskata kotek w sposdb

pokazany na ilustracji 2-8. Umocowac cyfrowy

5. Umocowac obejme montazowa do cyfrowego sterownik zaworéw do sitownika lub ptyty sterownika.

sterownika zaworow. . . : .
7. Jesli zestaw montazowy zawiera skale wskaznika

6. Ustawic cyfrowy sterownik zaworéw tak, aby kotek  potozenia, umocowaé jg w sposéb opisany w instrukgji
we wskazniku potozenia wszedt w wycigcie w dzwigni zestawu montazowego.
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UWAGA:
[©> POKRYC SMAREM

\TYP 67CFR
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SRUBY
MOCUJACE

PIERSCIEN USZCZELNIAJACY <{1]

PRZYLACZE ZASILANIA

llustracja 2-9. Montaz regulatora z filtrem typ 67CFR na cyfrowym sterowniku zaworu z serii DVC6000

Montaz zdalny sterownikow
DVC6000

Patrz instrukcja obstugi cyfrowych sterownikow
zaworow z serii DVC6000, druk 5647..

Montaz regulatora z filtrem typ 67CFR

Regulator z filtrem typ 67CFR moze by¢
zamontowany na cyfrowym sterowniku zaworow
z serii DVC6000 na trzy sposoby.

Montaz zintegrowany regulatora

Patrz ilustracja 2-9. Pokry¢ smarem pierscien
uszczelniajacy i wtozy¢ go w wyztobienie wokot
przytacza zasilania (SUPPLY) w cyfrowym sterowniku
zaworéw. Umocowac regulator z filtrem typ 67CFR

z boku cyfrowego sterownika. Wkreci¢ zaslepke
rurowg z tbem gniazdowym 1/4 cala

w niewykorzystane przytacze wylotowe regulatora. Ta
metoda jest standardowg metodg montazu regulatora
z filtrem.

Montaz regulatora na jarzmie

Przy uzyciu dwoch $rub mocujgcych zamontowac
regulator z filtrem na dwdéch gwintowanych otworach
znajdujgcych sie w jarzmie sitownika. Wkrecié¢
zaslepke rurowa z tbem gniazdowym 1/4 cala

w niewykorzystane przytgcze wylotowe regulatora.
Nie jest konieczne zastosowanie pierscienia
uszczelniajgcego.

Montaz regulatora w obudowie

Do montazu w obudowie regulatora z filtrem typ
67CFR konieczne jest wykorzystanie oddzielnej
obejmy montazowej, ktdra dostarczana jest wraz

z regulatorem. Umocowacé regulator do obejmy

a nastepnie umocowac tak powstaty zespét do
obudowy sitownika. Wkreci¢ zaslepke rurowa z fbem
gniazdowym 1/4 cala w niewykorzystane przytgcze
wylotowe regulatora. Nie jest konieczne zastosowanie
pierscienia uszczelniajgcego.

Przytacza cisnieniowe

Zastosowac¢ sie do ostrzezen instalacyjnych
zapisanych na poczatku niniejszego
rozdziatu.

Przytacza cisnieniowe pokazano na ilustracji 2-10.
Wszystkie przytgcza cisnieniowe majg gwinty 1/4—cala
NPT wewnetrzne. Do potgczen cisnieniowych nalezy
zastosowac przewdd o Srednicy 3/8 cala (10 mm).
Jesli konieczne jest odpowietrzanie, to patrz dalsza
cze$C¢ instrukciji.

Wszystkie potaczenia rurowe do cyfrowego
sterownika zaworu musza by¢ wykonane

z przewodu rurowego metalowego

o srednicy co najmniej 10 mm (0.375 cala).

Uwaga

2-10
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PRZYLACZENIOWA
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PRZEPUSTY
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(Z OBU STRON)

PRZYLACZE
WYLOTOWE A

PRZYLACZE
ZASILANIA

PRZYLACZE
WYLOTOWE B

URZADZENIE DO MONTAZU NA ZAWORZE

llustracja 2-10. Przytgcza cyfrowego sterownika zaworu
z serii DVC6000

Przytacze zasilania

OSTRZEZENIE

Aby uniknaé¢ zranienia pracownikéw

i zniszczenia urzadzen wskutek rozerwania
sie czesci, nie wolno przekraczaé
maksymalnego ciSnienia zasilania

OSTRZEZENIE

Jesli medium zasilajagcym nie jest czysty,
suchy, bezolejowy i niekorozyjny gaz,

to na skutek niekontrolowanych proceséw
moze nastapi¢ zranienie personelu lub
zniszczenie urzadzen. Normy jakosci
sprezonego powietrza okreslaja
dopuszczalne zawartosci pytow, oleju

i wilgoci. W wigkszosci aplikacji wystarczy
zastosowanie filtra lub regulatora z filtrem
oczyszczajacego medium zasilajgce

z czgsteczek o wielkosci ponad 40
mikronéw. W przypadku jakichkolwiek
watpliwosci co do zastosowania wiasciwego
poziomu filtracji i czestotliwosci przegladéw
okresowych filtra, nalezy skontaktowac¢ sie
z firma Emerson Proces Management .

Medium zasilajgcym musi by¢ czyste, suche
powietrze lub gaz niekorozyjny spetniajgcy
wymagania normy ISA Standard 7.0.01.
Dopuszczalne sg zanieczyszczenia state o srednicy
do 40 mikronéw. Zaleca sig dalszg filtracje powietrza
przy uzyciu filtrow 5 mikronowych. Zawarto$¢ smaréw
nie moze przekracza¢ 1 ppm wagowego (w/w) lub
objetosciowego (v/v). Nalezy zminimalizowac¢
zawartos¢ pary wodnej. Jako gaz zasilajgcy mozliwe
jest wykorzystanie gazu ziemnego. Gaz musi by¢
czysty, suchy, bezolejowy i niekorozyjny. Zawarto$¢
H,S nie moze przekraczac 20 ppm.

Jesli wykorzystywany jest regulator z filtrem typ
67CFR, to przewdd rurowy zasilania pneumatycznego
nalezy podtgczy¢ do przytacza IN 1/4—cala NPT,

a wylot z regulatora podtgczy¢ do przytgcza SUPPLY
sterownika. Jeéli sterownik ma zamontowany
regulator z filtrem typ 67CFR w sposéb zintegrowany,
to przewdd zasilania podtgczy¢ do przytgcza IN
regulatora.

Przytacza wylotowe

Zamontowany fabrycznie cyfrowy sterownik zaworu
ma potfgczone przytgcze wylotowe z przytgczem
zasilania sitownika. Jesli montaz cyfrowego
sterownika zaworu nastepuje w warunkach polowych,
to nalezy potgczy¢ przewodem rurowym wyjscie
regulatora 1/4—cala NPT z przytaczem wejsciowym
sitownika.

Lipiec 2007
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llustracja 2-11. Cyfrowy sterownik zaworu typ DVC6010
zamontowany na sitowniku ttokowym typ 585C

Sitowniki jednostronnego dziatania

Jesli cyfrowy sterownik zaworu jednostronnego
dziatania bezposredniego (typ przekaznika A lub C)
podtgczany jest do sitownika jednostronnego
dziatania, to przytacze wylotowe OUTPUT A nalezy
podtgczy¢ do przytacza wlotowego sitownika.

Jesli cyfrowy sterownik zaworu jednostronnego
odwrotnego dziatania (typ przekaznika B) podtgczany
jest do sitownika jednostronnego dziatania, to
przytagcze wylotowe OUTPUT B nalezy podtgczy¢ do
obudowy membrany sitownika.

Sitowniki dwustronnego dziatania
Cyfrowe sterowniki zaworéw z serii DVC6000

wspotpracujgce z sitownikami dwustronnego dziatania

zawsze wykorzystujg przekaznik typu A. Przy braku
sterujgcego pradu wejsciowego, cisnienie na wyjsciu
OUTPUT A jest zawsze rowne 0, a ci$nienie na

wyjsciu OUTPUT B jest rowne cisnieniu zasilania, jesli

przekaznik zostat prawidtowo wyregulowany.

Aby ttok sitownika wysuwat sie przy wzroscie sygnatu
wejsciowego nalezy wyjscie OUTPUT A potgczyé

z goérnym przytagczem sitownika. Wyjscie OUTPUT B
potaczy¢ z doinym przytaczem sitownika. Na ilustracji
2-11 przedstawiono cyfrowy sterownik zaworu
podtgczony do ttokowego sitownika dwustronnego
dziatania.

Odpowietrzenie

OSTRZEZENIE

Przekroczenie dopuszczalnego cisnienia
moze byé przyczyna uszkodzenia pokrywy

i zranienia pracownikéw lub zniszczenia
urzadzenia. Sprawdzi¢, czy otwér
odpowietrzenia obudowy jest drozny, wolny
od zanieczyszczen, aby wewnatrz obudowy
nie nastgpit wzrost ci$nienia.

OSTRZEZENIE

Urzadzenie wydmuchuje medium zasilajace
do otoczenia.Gdy urzadzenie jest
instalowane w obszarze niezagrozonym
(nieklasyfikowanym) w pomieszczeniu
zamknietym i medium zasilajacym jest gaz
ziemny, to konieczne jest podiaczenie
zdalnej instalacji wydmuchowej do obszaru
bezpiecznego. Niezastosowanie sie do tych
zalecen moze spowodowa¢ zranienie
pracownikow lub zniszczenie urzadzen

w wyniku eksplozji lub pozaru, oraz moze
spowodowac zmiane klasyfikacji obszaru.

Przy instalacji urzadzenia w obszarze
zagrozonych wybuchem (klasyfikowanym),
konieczne moze by¢ wykonanie zdalnej
instalacji odpowietrzajacej, w zaleznosci od
klasyfikacji obszaru i wymaganej zgodnosci
z wymaganiami norm lokalnych,
regionalnych i narodowych.
Niezastosowanie sie do tych zalecen moze
spowodowacé zranienie pracownikéw lub
zniszczenie urzadzen w wyniku wybuchu lub
pozaru, oraz moze spowodowaé zmiane
klasyfikacji obszaru.

Przewody rurowe instalacji odpowietrzajacej
powinny by¢ zgodne z lokalnymi normami

i powinny by¢ jak najkrotsze, o wtasciwej
Srednicy wewnetrznej i jak najmniejszej
ilosci zgie¢ dla zmniejszenia ryzyka wzrostu
cisnienia.

Poza wykonaniem instalacji
odpowietrzajacej nalezy sprawdzi¢
prawidtowosé¢ instalacji wszystkich pokryw.
Niewykonanie tego typu sprawdzen moze
spowodowacé zranienie pracownikéw lub
zniszczenie urzadzen w wyniku wybuchu lub
pozaru, oraz moze spowodowaé zmiane
klasyfikacji obszaru.

Aby ttok sitownika byt wciggany przy wzroscie sygnatu
wejsciowego nalezy wyjscie OUTPUT A potgczyé

z dolnym przytgczem sitownika. Wyjscie OUTPUT B
potaczy¢ z gérnym przytgczem sitownika.

Przytacze wylotowe przekaznika w sposéb ciagty
upuszcza niewielkg ilo$¢ medium zasilajgcego do
wnetrza obudowy. Otwory odpowietrzajace znajdujgce
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sie na tylnej $cianie obudowy muszg pozosta¢

otwarte, aby nie doszto do wzrostu ci$nienia S REZPIECZAIACA
w obudowie. Jesli konieczne jest wykonanie zdalnej
instalacji odpowietrzajgcej, to przewdd musi by¢ jak
najkrotszy, z jak najmniejszg iloscig zgiec.

KOMUNIKACJA -
KOMUNIKACJA +

Okablowanie i przytacza elektryczne

Zastosowac sie do ostrzezen instalacyjnych
zapisanych na poczatku niniejszego

= g A
rozdziatu. ; {
Aby uniknaé¢ zranienia pracownikéw \_
wskutek porazenia elektrycznego, nie wolno \ PRTLA+
przekraczaé maksymalnego napiecia PETLA-
wlotowego podanego w tabeli 4-1
w niniejszej skroconej instrukcji instalaciji llustracja 2—12. Skrzynka przytaczeniowa cyfrowego
lub podanego na tabliczce znamionowej. sterownika zaworu z serii DVC6000

Jesli podane napiecia réznig sie miedzy

soba, nie wolno przekraczaé najnizszej

z wartosci napie¢ wejsciowych. . ] . . o
i i urzgdzenia w srodowisku o wysokim poziomie

Nie wolno wykonywa¢ podigczen kablowych zaktdcen elektromagnetycznych.

w obszarze zagrozonym wybuchem lub

w atmosferze potencjalnie wybuchowej,

gdyz grozi to pozarem lub wybuchem
mogacym by¢ przyczyna zranienia Uwaga

personelu obstugi lub zniszczenia
urzadzenia. Przed przystgpieniem do
okablowania nalezy upewnic¢ sie,

czy klasyfikacja obszaru i warunki
srodowiskowe pozwalaja na bezpieczny
demontaz lub zdjecie pokrywy skrzynki
przytaczeniowej.

W przypadku pracy bezposredniej
(potaczenie point-to-point) cyfrowy
sterownik zaworu nalezy podtaczyé

do zrédta pradowego 4-20 mA. W tym trybie
pracy cyfrowy sterownik zaworu nie bedzie
dziatat przy podtaczeniu do zrédta
napieciowego.

OSTRZEZENIE

Cyfrowy sterownik zaworu nalezy podtgczy¢ w sposéb

Wybraé kable i/lub dtawiki kablowe, ktére sa nastepujacy (patrz ilustracja 2-12):
przeznaczone do warunkow 1. Zdjg¢ pokrywe skrzynki przytgczeniowej kabli petli
srodowiskowych w jakich beda instalowane regulacyjnej (patrz ilustracja 2—10).

(obszar zagrozony, klasa ochrony

i temperatura). Zastosowanie niewtasciwych
kabli i/lub dtawikéw moze by¢ przyczyna
zranienia pracownikow lub zniszczenia
urzadzen wskutek pozaru lub wybuchu.

2. Przeprowadzi¢ okablowanie polowe przez przepust
do wnetrza skrzynki przytaczeniowej. Jesli zachodzi
konieczno$¢, zainstalowa¢ dtawiki kablowe zgodnie

z lokalnymi lub narodowymi normami odnoszacymi sie
do konkretnej aplikaciji.

3. Przewdd biegngcy od dodatniego zacisku
z systemu sterowania podtgczy¢ do zacisku
Ssrubowego oznaczonego LOOP + w skrzynce

Podtaczenie do petli 4-20 mA przytagczeniowej. Przewdd biegnacy od ujemnego
Cyfrowy sterownik zaworu jest standardowo zasilany zacisku (powrdt) z systemu sterowania podtgczy¢ do
z kart wyjécia systemu sterowania. Zastosowanie zacisku $rubowego oznaczonego LOOP — w skrzynce
kabla ekranowanego zapewnia prawidtowe dziatanie przytaczeniowej.
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4. Tak jak pokazano na ilustracji 2—-12, sterownik
wyposazony jest w dwa zaciski uziemienia do
podtgczenia masy zabezpieczajgcej, instalaciji
uziomowej lub przewodu uziemienia. Oba zaciski sg
sobie réwnowazne elektrycznie. Podtgczenia do tych
zaciskéw wykonac¢ zgodnie z narodowymi lub
lokalnymi normami.

5. Zatozy¢ i dokreci¢ pokrywe skrzynki
przytagczeniowej. Jesli urzgdzenia w petli sg gotowe
do uruchomienia, to wigczy¢ zasilanie systemu
sterowania.

OSTRZEZENIE

Wytadowanie zgromadzonych tadunkéw
elektrostatycznych moze spowodowaé
zranienie personelu lub uszkodzenie
urzadzenia. Jesli atmosfera moze zawierac
palne lub niebezpieczne gazy, to nalezy
potaczy¢ cyfrowy sterownik zaworu

z instalacja uziomowa przy zastosowaniu
przewodu 14 AWG (2.08 mm?). Zastosowac
sie do lokalnych lub narodowych norm
uziemiania urzadzen.

Aby unikna¢ wytadowania
elektrostatycznego z plastykowej pokrywy
nie wolno jej oczyszczaé przy uzyciu
rozpuszczalnikéw. Do czyszczenia stosowaé
tylko tagodne srodki detergentowe i wode.

Filtr HART

W zalezno$ci od wykorzystywanego systemu
sterowania, moze zaj$¢ koniecznos¢ instalaciji filtra
HART do umozliwienia komunikacji HART. Filtr HART
jest aktywnym urzgdzeniem podtgczanym

w okablowaniu polowym petli HART. Filtr jest

DCS NIEOBSLUGUJACY
PROTOKOLU HART

L o J /o
FILTR
HART

A

4-20 mA

CYFROWY
STEROWNIK
ZAWORU

Tx Tx ZAWOR

A6188-1/IL

llustracja 2-13 Zastosowanie filtra HART

zazwyczaj instalowany w poblizu zakonczenia
okablowania polowego od strony WE/WY systemu
sterowania (patrz ilustracja 2—-13). Jego zadaniem jest
odizolowanie wyjscia systemu sterowania od
modulowanych sygnatéw komunikacyjnych HART
oraz zwiekszenie impedancji systemu sterowania

w celu umozliwienia komunikacji HART. Wiecej
informacji o budowie i zastosowaniu filtra HART
mozna znalez¢ w oddzielnej instrukcji obstugi filtra
HART.

W celu okreslenia potrzeby instalaciji filtra nalezy
skontaktowac¢ sie z firmg Emerson Process
Management.

2-14
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v/ Wykaz sprawdzen procedury instalaciji

Montaz

D Sterownik prawidtowo zamontowany na sitowniku. Patrz instrukcje instalaciji
dofgczane do zestawu montazowego.

D tacznik sprzegajacy prawidtowo zamontowany. Patrz instrukcje instalaciji
dofgczane do zestawu montazowego.

Zasilanie i przytacza pneumatyczne

D Sterownik prawidtowo zamontowany. Wykonac¢ jedng z procedur montazu
regulatora opisang na stronie 2—10.

D Podtgczone zasilanie sprezonym powietrzem o wtasciwym cisnieniu. Podtgczyé
w sposoOb opisany na stronie 2—-11. Patrz takze dane techniczne strona 4-1.

D Wyjscie sterownika potgczone z sitownikiem. Podtgczy¢ sterownik zgodnie
z opisem podanym na stronie 2—-11.

Podtaczenia elektryczne

Dtawiki kablowe prawidtowo zainstalowane (jesli konieczne). Patrz lokalne
i narodowe normy potaczen elektrycznych.

Okablowanie petli prawidtowo podtgczone do zaciskéw LOOP + i — w skrzynce
przytaczeniowej. Podtaczy¢ okablowanie w sposdb opisany na stronie 2—13.

D Czy w systemie zachodzi koniecznos¢ instalaciji filtra HART? W celu okreslenia
warunkow instalacji filtra HART w konkretnym systemie nalezy skontaktowac sie
z firmg Emerson Process Management. Informaciji o instalaciji filtra HART mozna
znalez¢ w oddzielnej instrukcji obstugi filtra HART.

Urzadzenie jest gotowe do wykonania konfiguracji podstawowej
i kalibracji opisanych w nastepnym rozdziale.
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STEROWNIA SYSTEMU

PODLACZENIE URZADZEN

POLOWYCH
FILTR HART
STEROWNIK Z SERILHF200_
]

ZACISKI DO
KOMUNIKATORA
— POLOWEGO

URZADZENIA POLOWE

L JUNEA L

ZACISKI DO
PETLI PRADOWEJ
4-20 mA

- —
|

- G)

+

PODLACZENIE
KOMUNIKATORA
POLOWEGO

UWAGA:

[©> NIE WSZYSTKIE SYSTEMY STEROWANIA WYMAGAJA ZASTOSWANIA FILTRA HART. JESLI NIE MA FILTRA HART,

EiLE
=+

WDDOX - MGUE

TO KOMUNIKATOR PODLACZYC DO ZACISKOW WYJSCIOWYCH SYSTEMU STEROWANIA.

[2> szCZEGOLY OPISU KOMORY PRZYLACZENIOWEJ PATRZ ILUSTRACJA 2-4.

llustracja 3—-1. Podfgczenie komunikatora polowego 375 do urzgdzenia typu FIELDVUE

Podtaczenie komunikatora
polowego 375 do cyfrowego
sterownika zaworu

Komunikator polowy moze by¢ podfgczony do petli
sygnatowej 4-20 mA lub bezpos$rednio do cyfrowego
sterownika zaworu (patrz ilustracja 3-1).

Jesli komunikator polowy jest podtgczony
bezposrednio do cyfrowego sterownika zaworu,

to przewody od komunikatora nalezy podtgczyé do
zaciskow TALK lub LOOP + i — w skrzynce
przytagczeniowej cyfrowego sterownika zaworu.
Zaciski TALK sg rownowazne zaciskom LOOP + i —
(patrz ilustracja 2-12).

Konfiguracja podstawowa

Zmiany w konfiguracji podstawowej
sterownika moga spowodowaé¢ zmiany
ci$nienia wylotowego lub zmiane ustawienia
zaworu. W zaleznosci od aplikacji, zmiany te
moga wptynaé na sterowanie procesem,
prowadzgc do zranienia pracownikow lub
zniszczenia urzadzen.

Przed rozpoczeciem procedury konfiguraciji
podstawowej nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ montazu
cyfrowego sterownika zaworu. Patrz instrukcja
instalacji dostarczana wraz z zestawem montazowym.

Lipiec 2007



Seria DVC6000
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llustracja 3-2. Sposob wejscia w menu kreatora konfiguracji
(Setup Wizard) w komunikatorze polowym 375

Podtaczy¢ do cyfrowego sterownika zaworu zrodto
sygnatu prgdowego 4-20 mA. Podtgczyé komunikator
polowy do sterownika i wtaczy¢ jego zasilanie. Sposéb
podtgczenia komunikatora polowego do cyfrowego
sterownika zaworu opisano w pierwszej czesci tego
rozdziatu.

Typowe sitowniki

Kreator konfiguracji (Setup Wizard) okresla
wymagane informacje dotyczgce konfiguraciji

w oparciu o wprowadzone informacje o producencie

i modelu sitownika. Nalezy wtgczy¢ komunikator
polowy i wykonac kolejne czynnosci pokazane na
ilustracji 3-2 lub wykona¢ skrot klawiszowy 1-1-1.
Postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na
ekranie komunikatora. Jesli zamontowany sitownik nie
jest wymieniony w wykazie kreatora konfiguracji,

to wybra¢ OTHER (inny) jako producenta sitownika
lub jego typ i przej$¢ do rozdziatu zatytutowanego
,Montaz innego typu sitownikow”.

OSTRZEZENIE

Podczas kalibracji nastgpi petne
przesterowanie zaworu. Aby uniknac¢
zranienia personelu lub uszkodzenia
urzadzen wskutek uwolnienia ci$nienia
procesowego lub medium procesowego,
nalezy czasowo zmieni¢ metode sterowania
procesem technologicznym

na zapewniajaca bezpieczenstwo przy
przesterowaniu zaworu.

Po zakonczeniu wprowadzania informaciji

o konfiguracji nastgpi automatyczna kalibracja skoku.
Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami
wysSwietlanymi na ekranie komunikatora polowego.
Procedura kalibracji wykorzystuje potozenia krahcowe
sitownika i zaworu jako punkty kalibracji 0% i 100%.
Szczegdtowe informacie o kalibracji skoku znajdujg
sie w dalszej czesci tego rozdziatu.

Po zakoniczeniu kalibracji skoku, kreator konfiguracji
zapyta, czy uzytkownik chce wykonac regulacje
przekaznika (tylko dwustronnego dziatania).
Szczegoétowe informacje o regulaciji przekaznika
znajdujg sie w dalszej czedci tego rozdziatu.

Montaz innego typu sitownikéw

Jesli zamontowany sitownik nie jest wymieniony

w wykazie kreatora konfiguracji, to wybra¢ OTHER
(inny) jako producenta sitownika lub jego typ.
Uzytkownik musi poda¢ nastepujgce informacje:

* Typ sitownika (sprezynowo—membranowy, ttokowy
dwustronnego dziatania bez sprezyny, ttokowy
jednostronnego dziatania ze sprezyna, ttokowy
dwustronnego dziatania ze sprezyng)

e Typ zaworu (obrotowy lub z trzpieniem
przesuwnym)

* Przy braku sygnatu sterujgcego zawoér (otwiera
sie lub zamyka) Parametr ten okresla, czy zawo6r ma
by¢ otwarty czy zamkniety, gdy sygnat wejSciowy jest
rowny 0%. Jesli nie wiadomo, jakg warto$¢ ma mie¢
ten parametr, to nalezy odtgczy¢ zrédto sygnatu
pradowego od sterownika. (W przypadku cyfrowych
sterownikdw zaworéw bezposredniego dziatania
podtgczonych do sitownikéw dwustronnego lub
jednostronnego dziatania, odfgczenie zrédta sygnatu
jest rownowazne ustawieniu ci$nienia na wyjsciu
OUTPUT A réwnego zero. W przypadku cyfrowych
sterownikdw zaworéw odwrotnego dziatania
podtgczonych do jednostronnego dziatania,
odfgczenie zrédta sygnatu jest rbwnowazne
ustawieniu cisnienia na wyjsciu OUTPUT B réwnego
cisnieniu zasilania.)

3-2
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llustracja 3-3. Potgczenie sterownika z typowym sitownikiem o dfugim skoku

* Lacznik sprzegajacy (obrotowe — wszystkie, zawory
z trzpieniem przesuwnym — standard, zawory

z trzpieniem przesuwnym - rolka). W przypadku
zawordow obrotowych wybra¢ Rotary—All. W przypadku
zawordw z trzpieniem przesuwnym, jesli uktad
sprzezenia sktada sie z dzwigni tgcznika, dzwigni
regulacyjnej i dzwigni sprzegajgcej (podobnego do
przedstawionego na ilustracji 3-5), to wybra¢ SStem -
Standard. Jesli uktad sprzezenia sktada sie z rolki
slizgajacej sie po krzywce (podobnej do przedstawionej
na ilustracji 3-3), to wybraé¢ SStem — Roller.

* Czujnik ruchu Kreator konfiguracji wyswietli
zapytanie, czy moze przesung¢ zawor w celu
okres$lenia zakresu pracy czujnika ruchu. Jesli
zostanie wybrana odpowiedz YES, sterownik
przesunie zawor o caty zakres pomiarowy ruchu. Jesli
zostanie wybrana odpowiedz NO, uzytkownik musi
okresli¢ kierunek obrotu czujnika przy zwigkszaniu
ci$nienia: zgodny z ruchem wskazéwek zegara
(clockwise) lub przeciwny (counterclokckwise).
Kierunek obrotu mozna okresli¢ na podstawie
kierunku obrotu konca watka czujnika ruchu.

Jesli na pytanie o zezwolenie o przesuniecie
zaworu padnie odpowiedz YES, to sterownik
przesunie zawor o znaczgcg czes¢ skoku
roboczego. Aby uniknaé zranienia personelu
lub uszkodzenia urzadzen wskutek
uwolnienia ci$nienia procesowego lub
medium procesowego, nalezy czasowo
zmieni¢ metode sterowania procesem
technologicznym

na zapewniajaca bezpieczenstwo przy
przesterowaniu zaworu.

Sterowniki z przekaznikiem typu A lub C. Jesli
zwigkszanie cisnienia powietrza na wyjsciu A
powoduje obrét watka zgodny z ruchem wskazdéwek

Tabela 3-1. Domysine nastawy fabryczne dla DVC6000

Parametr konfiguracji Nastawa domysina

Analog Input Units mA

Analog In Range High 20.0 mA
Analog In Range Low 4.0 mA
Control Mode Analog (RSP)
Restart Control Mode Resume Last
Self-Test Shutdown All Failures Disabled
Set Point Filter Time Filter Off
Input Characteristic Linear

Travel Limit High 125%

Travel Limit Low —25%

Travel Cutoff High 99.5%

Travel Cutoff Low 0.5%
Minimum Opening Time | O secs
Minimum Closing Time 0 secs

Polling Address 0

Aux Terminal Mode Aux Input Alert

Command 3 Pressure W przypadku sitownikéw dwustronnego
dziatania — differential output pressure
W przypadku sitownikdw jednostronnego
dziatania - ci$nienie sitownika

zegara, wybra¢ Clockwise. Jesli watek obraca sie
w kierunku przeciwnym do ruchu wskazdéwek zegara,
wybraé Cntrclockwise.

Sterowniki z przekaznikiem typu B. Jesli
zwigkszanie ci$nienia powietrza na wyjsciu B
powoduje obrét watka zgodny z ruchem wskazdéwek
zegara, wybrac Clockwise. Jesli watek obraca sie

w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara,
wybra¢ Cntrclockwise.

Uwaga

Przed okresleniem zakresu dziatania
czujnika ruchu przez kreator konfiguraciji,
moze by¢ konieczne wykonanie regulacji
przekaznika. Nalezy postepowac zgodnie
z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie
komunikatora polowego.
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Seria DVC6000

* Wzmacniacz pneumatyczny Kreator konfiguraciji
wysSwietli zapytanie, czy zainstalowany jest
wzmacniacz pneumatyczny lub zawér
szybkouwalniajgcy.

* Parametry strojenia W pamigci komunikatora
zapisanych jest dwanascie zestawdw parametrow
strojenia sterownika. Kazdy z zestawow zawiera
fabryczne nastawy wzmocnienia i szybkosci
uaktualniania pomiaréw dla cyfrowego sterownika
zaworu. Zestaw B realizuje najwolniejszg odpowiedz
urzgdzenia, a zestaw M najszybszg. W przypadku
matych sitownikéw nalezy wybra¢ C lub D. W przypadku
duzych sitownikéw nalezy wybra¢ zestaw F lub G.

OSTRZEZENIE

Zmiany wyboru parametrow strojenia moga
spowodowacé przesterowanie zespotu zawor/
sitownik. Aby unikna¢ zranienia
pracownikéw obstugi i zniszczenia urzadzen
wskutek poruszajacych sie czesci zespotu
zawor /sitownik nalezy odsunaé od nich
rece, narzedzia i inne przedmioty.

Dodatkowo uzytkownik moze wybra¢ opcje User
Adjusted (regulacja uzytkownika) lub Expert (ekspert),
ktére umozliwiajg modyfikacje parametrow strojenia
cyfrowego sterownika zaworu. Przy wyborze opcji
User Adjusted uzytkownik moze zmieni¢ wzmocnienie
proporcjonalnoséci. Algorytm w komunikatorze
polowym obliczy inne wzmocnienia. Przy wyborze
opcji Expert uzytkownik moze zdefiniowac nie tylko
wzmocnienie proporcjonalnosci, lecz takze predkosci
i wzmocnienie sprzezenia mniejszej petli.

Uwaga

Opcji Expert nalezy uzy¢ tylko w przypadku,
jesli standardowe strojenie nie dato
Zzadanych efektow.

Opcje Stabilize/Optimze lub Performance
Tuner moga da¢ zadane efekty duzo
szybciej niz strojenie typu Expert.

Zestawy proponowane przez kreatora konfiguraciji
nalezy traktowac jako punkt wyjscia do dalszego
dostrojenia. Po zakonczeniu konfiguraciji i kalibracji
sterownika nalezy uruchomic procedure dostrojenia
dziatania lub stabilizacji/optymalizacji, ktére pozwolg
na uzyskanie optymalnych parametréw dostrojenia.

Nastawy domysine (fabryczne)

Podczas konfiguracji podstawowej kreator konfiguraciji
pyta, czy uzy¢ wartosci domysinych (fabrycznych)

nastaw parametrow. Jesli zostanie wybrana
odpowiedz Yes, kreator przypisze parametrom
konfiguracji wartosci podane w tabeli 3—1. (Wybor
opcji Yes jest zalecany przy pierwszej konfiguraciji).
Jesli zostanie wybrana odpowiedz No, wartosci
parametréw wymienionych w tabeli 3—1 pozostang
bez zmian.

Regulacja przekaznika

Przekaznik dwustronnego dziatania moze zosta¢
wyregulowany w trakcie wykonywania kreatora
konfiguracji. Ponizej przedstawiono krétki opis
regulacji przekaznika. Szczegdtowe informacje
zawiera instrukcji obstugi sterownikéw DVC6000.

Przekazniki B i C nie moga by¢ regulowane
przez uzytkownika.

Uwaga

Przekaznik dwustronnego dziatania (A)

Przekaznik dwustronnego dziatania jest oznaczony
jako Relay A. W przypadku sitownikéw dwustronnego
dziatania zawér musi znajdowac¢ sie w potowie skoku
roboczego, aby mozliwa byfa prawidtowa regulacja
przekaznika. Komunikator polowy automatycznie
ustawi wtasciwg pozycje zaworu po wybraniu funkcji
Relay Adjust (kalibracja przekaznika).

Obracac¢ dysk regulacyjny pokazany na ilustracji 34,
do momentu, gdy warto$¢ wskazywana przez
komunikator polowy bedzie miedzy 50 a 70%
ci$nienia zasilania. Regulacja ta jest bardzo czuta.
Odczeka¢ do stabilizacji odczytu przed wykonaniem
kolejnej regulacji (w przypadku wigkszych sitownikow
stabilizacja sygnatu moze zajg¢ 30 i wiecej sekund).
Jesli zostat zamdéwiony przekaznik o matym upuscie,

stabilizacja moze trwac¢ o okoto 2 minuty dtuzej niz dla
przekaznika standardowego.

Przekaznik mozna wyregulowaé réwniez do pracy

z sitownikami jednostronnego dziatania. W przypadku
sitownikéw jednostronnego dziatania obréci¢ dysk

w sposoéb przedstawiony na ilustracji 3—4.

Przekaznik jednostronnego dziatania
bezposredniego (C)

Przekaznik jednostronnego dziatania oznaczony jest
C i nie wymaga regulaciji.

Przekaznik jednostronnego dziatania
odwrotnego (B)

Przekaznik jednostronnego dziatania oznaczony jest
B i nie wymaga regulaciji.

3-4
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Konfiguracja i kalibracja wstepna

OTWORY UPUSTOWE
SA ZASLEPIONE
W PRZEKAZNIKU
OMALEJ

UPUSTOWOSCI

DYSK REGULACYJNY

DLA PRZEKAZNIKOW JEDNOSTRONNEGO
DZIALANIA BEZPOSREDNIEGO:
OBRACAC DYSK REGULACYJNY

W TYM KIERUNKU DO UZYSKANIA
KONTAKTU Z BELKA

DLA PRZEKAZNIKOW DWUSTRONNEGO
DZIALANIA:

OBRACAC DYSK REGULACYJNY

W TYM KIERUNKU W CELU
ZMNIEJSZENIA CISNIENIA

DLA PRZEKAZNIKOW DWUSTRONNEGO
DZIALANIA:

OBRACAC DYSK REGULACYJNY

W TYM KIERUNKU W CELU
ZWIEKSZENIA CISNIENIA

llustracja 3—-4. Regulacja przekaznika A (pokrywa ochronna zdjeta)

Autokalibracja skoku

Podczas kalibracji nastepuje petne
przesterowanie zaworu. Aby unikna¢
zranienia personelu lub uszkodzenia
urzadzen wskutek uwolnienia ciSnienia
procesowego lub medium procesowego,
nalezy czasowo zmieni¢ metode sterowania
procesem technologicznym na zapewniajgca
bezpieczenstwo przy przesterowaniu
zaworu.

Urzadzenie jest kalibrowane podczas wykonywania
kreatora konfiguracji. W celu automatycznej kalibraciji
skoku nalezy postepowaé zgodnie z informacjami
wysSwietlanymi na ekranie komunikatora polowego.
Procedura kalibracji wykorzystuje potozenia krancowe
zaworu i sitownika jako punkty 0% i 100% kalibracji.

Szczegétowe informacje o kalibracji zawiera instrukcja
obstugi cyfrowych sterownikéw zaworéw DVC6000.

1. Jesli jako rodzaj sprzezenia wybrano Sliding Stem
— Standard, to komunikator polowy postawi pytanie
0 wybdr metody regulacji tacznika: reczng (manual),
ostatnia wartos¢ (last value) lub domysina (default).
W przypadku wstepnej kalibracji skoku zaleca sie
wybor regulacii reczne;.

2. Po wyswietleniu polecenia na komunikatorze
polowym wykonaé regulacje sprzezenia zmieniajac
wartos¢ pradu sterujgcego tak, aby dzwignia
sprzegajgca byta prostopadta do trzpienia sitownika,
tak jak pokazano na ilustracji 3-5.

[ .
TRZPIEN
L4~ siowNIKa WALEK CZUJNIKA
~_ POLOZENIA
-}
0% [~ A
O 20 30 40 80
=.75 112 1.5 2
f i
[Tl /

DZWIGNIA
SPRZEGAJACA

DZWIGNIA
REGULACYJNA

\ DZWIGNIA LACZACA

llustracja 3-5. Orientacja ustawienia dZzwigni

3. Pozostata cze$¢ procedury autokalibraciji
wykonywana jest automatycznie. Po jej zakonczeniu
komunikator polowy informuje, ze sterownik mozna
uruchomi¢ i nalezy sprawdzi¢, czy ruch sitownika
(zaworu) jest zgodny ze zmianami pradu
wejsciowego.

Jesli sterownik nie daje sie skalibrowac, to postugujac
sie tabelg 3-2 okresli¢ przyczyne niesprawnosci.
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Tabela 3-2. Komunikaty bteddw procedury autokalibracji skoku

Komunikat btedu

Mozliwe przyczyny i zalecane dziatania

Input current must exceed 3.8 mA for
calibration.

Sterujacy prad wejsciowy sterownika musi by¢ wigkszy do 3.8 mA. Wyregulowaé pragdowy sygnat wyjsciowy z systemu
sterowania na warto$¢ co najmniej 4.0 mA.

Place Out of Service oraz ensure
Calibrate Protection is disabled before
calib.

byé ustawione jako None.

Przed przystapieniem do kalibracji nalezy ustawi¢ tryb pracy sterownika jako Out of Service oraz zabezpieczenie musi

Calibration Aborted.
An end point was not

reached. parametrow strojenia)

Problem moze by¢ skutkiem jednego z nastepujacych powodéw:
1. Wybrany zestaw parametréw ma za mate wartosci i zawér nie moze osiggna¢ punktu krancowego w dopuszczalnym
czasie. Nacisng¢ klawisz Hot, wybra¢ Stabilize/Optimize, a nastepnie Increase Response (wybra¢ nastepny zestaw

2. Wybrany zestaw parametréw ma za duze wartosci, zawdr pracuje niestabilnie i nie pozostaje w potozeniu
krancowym przez dopuszczalny czas. Nacisng¢ klawisz Hot, wybra¢ Stabilize/Optimize, a nastepnie Decrease
Response (wybra¢ nastepny nizszy zestaw parametréw strojenia).

Invalid travel value.

Check mounting and feedback arm
adjustment and inst supply press.
Then, repeat Auto Calib.

Sprawdzi¢ prawidtowo$¢ montazu zgodnie z podanymi instrukcjami montazu. Sprawdzi¢ zgodnos$¢ cisnienie zasilania
sitownika z jego danymi technicznymi. Przeprowadzenie regulacji punktu sprzezenia przy zaworze w potozeniu
krancowym moze spowodowaé réwniez wyswietlenie tego komunikatu.

Aborting due to response code or
device status.

Urzadzenie mogto zostaé wytaczone z eksploatacji przez gtéwne urzadzenia master. Wigczy¢ urzadzenie do
eksploatacji przy uzyciu gtéwnego urzadzenia master lub wytaczy¢ i wtgczyé zasilania.

Jesli po zakonczeniu procedur konfiguraciji i kalibraciji
zawor pracuje niestabilnie (czeste przesterowania)
lub nie reaguje na sygnaty wejsciowe (lub zbyt wolno),
to mozliwa jest poprawa jego dziatania w wyniku
wykonania procedur Performane Tuner lub Stabilize/
Optimize z menu Basic Setup.

Wykorzystanie Performance Tuner
(strojenie urzadzenia) (1-1-2)

Stabilizacja lub optymalizacja )E

(1-1-2) odpowiedzi zaworu

Funkcja strojenia cyfrowego sterownika
zaworu nie jest dostepna dla urzadzen
oznaczonych AC lub HC.

Funkcja strojenia jest wykorzystywana do
optymalizacji dziatania cyfrowego sterownika zaworu.
Moze ona by¢ wykorzystywana dla wigkszoSci
zaworow obrotowych i z trzpieniem przesuwnym,
produkowanych przez firme Fisher, jak i innych
producentéw. Funkcja strojenia moze wykry¢
wewnetrzne niestabilnosci urzadzenia, zanim wptyna
one na odpowiedz zaworu. Dostrojenie i optymalizacja
jest bardziej ejektywna niz strojenie reczne.
Zazwyczaj czas trwania strojenia wynosi od 3 do 5
minut, lecz dostrojenie sterownika w przypadku
montazu na duzych sitownikach moze trwac dtuzej.

Dostep do funkgji strojenia uzyskuje sie po wyborze
Performance Tuner z menu Basic Setup. Nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi
na ekranie komunikatora HART.

&

Funkcja stabilizacji/optymalizaciji jest
dostepna z menu Basic Setup dla urzadzen
oznaczonych HC.

Uwaga

Jesli po zakonczeniu procedury konfiguracji i kalibraciji
zawor dziata niestabilnie lub nie reaguje na sygnaty
sterujgce, to mozliwa jest poprawa jakosci jego
dziatania po nacisnigciu klawisza Hot Key i wyborze
Stabilize/Optimize lub wyborze Stabilize/Optimize

z menu Basic Setup.

Funkcja stabilizacja/optymalizacji umozliwia regulacje
odpowiedzi zaworu przez zmiane parametrow
dostrojenia cyfrowego sterownika zaworu.

Jesli zawor pracuje niestabilnie, nalezy wybra¢ opcje
Decrease Response. Powoduje to wybdr kolejnego
nizszego zestawu parametréw strojenia (na przyktad
z F do E). Jesli zawor odpowiada za wolno nalezy
wybraé opcje Increase Response. Powoduje to wybér
kolejnego wyzszego zestawu parametrow strojenia
(na przyktad z F do G).

Jesli po zmianie zestawu parametréw strojenia
(wyborze Decrease Response lub Increase
Response) zawor nadal nieprawidtowo wybiera punkt
pracy, mozna zmieni¢ ttumienie wybierajgc Decrease
Damping lub Increase Damping zmieniajgc tym
samym zestaw parametréw strojenia na Expert.
Wybér opcji Decrease Damping powoduje wybor
statej ttumienia zezwalajgcej na wigksze odchylenie
od wartosci nastawy zaworu. Wybér opcji Increase
Damping powoduje wybdr statej ttumienia
zmniejszajgcej odchylenie od wartosci nastawy
zaworu.
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Konfiguracja i kalibracja wstepna

v/ Wykaz sprawdzen kalibraciji i konfiguracji podstawowej

Czy zakonczono konfiguracje podstawowg? Jesli nie, to wykonac¢ procedure
D konfiguracji podstawowej opisang na stronie 3-1.

Czy zakonczono kalibracje? Jesli nie, to wykona¢ procedure autokalibracji skoku
opisang na stronie 3—4.

Czy urzadzenie wykonawcze reaguje prawidtowo na zmiane ustawienia sygnatu m
wejsciowego i pracuje w sposob stabilny? Jesli nie, to wykonaé procedure
stabilizacji lub optymalizacji opisang na stronie 3-5.

Urzadzenie wykonawcze jest gotowe do montazu w instalacji technologicznej.
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Dane techniczne i literatura uzupetniajgca

Tabela 4-1. Dane techniczne

Dostepne konfiguracje

Montaz bezposredni na zaworach
DVC6010: Zawory z trzpieniem przesuwnym
DVC6020: Zawory obrotowe oraz z trzpieniem
przesuwnym o dfugim skoku
DVC6030: Zawory obrotowe o skoku 90°
Montaz zdalny sterownika®
DVC6005: Jednostka bazowa do montazu
na rurze 2 calowej lub do montazu nasciennego
DVC6015: Jednostka sprzezenia zwrotnego do
zawordw z trzpieniem przesuwnym
DVC6025: Jednostka sprzezenia zwrotnego do
zawordw obrotowych oraz z trzpieniem
przesuwnym o dfugim skoku
DVC6035: Jednostka sprzezenia zwrotnego do
zaworéw obrotowych o skoku 90°
Cyfrowe sterowniki zaworu z serii DVC6000 moga
by¢ zamontowane na sitownikach liniowych
i obrotowych firmy Fisher lub innych producentdw.

Sygnat wejsciowy

Praca bezposrednia
Analogowy sygnat wejsciowy: 4—20 mA DC,
minimalne napiecie zasilania na zaciskach
urzadzenia: 10,5 Vdc (konieczne do sterowania
analogowego), 11 Vdc (konieczne do
komunikacji HART - patrz instrukcja obstugi)
Minimalny prad sterujgcy: 4,0 mA
Minimalny prad bez restartu mikroprocesora: 3,5
mA
Maksymalne napigcie: 30 V DC
Zabezpieczenie pragdowe: obwody wejsciowe
ograniczajg prad do wartosci bezpiecznej
dla obwoddw elektronicznych
Zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacjg:
ukfady elektroniczne sg odporne na podtgczenie
odwrotne petli pradowej

Praca sieciowa
Napigcie zasilania: 11 do 30 Vdc przy 8 mA
Zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacjg:
ukfady elektroniczne sg odporne na podfgczenie
odwrotne petli pradowej

Sygnat wyjsciowy

Sygnat pneumatyczny wymagany przez sitownik,
do petnego cisnienia zasilania

Minimalna szerokos$¢ zakresy pomiarowego:
0,4 bar (6 psig)

Maksymalna szerokos$¢ zakresy pomiarowego:
9,5 bar (140 psig)

Typ dziatania: Dwustronne, jednostronne
proporcjonalne i jednostronne odwrotnie
proporcjonalne

Cisnienie zasilania®

Minimalne zalecane: o0 0,3 bar (5 psig) wigksze

niz maksymalne cisnienie wymagane przez sitownik
Maksymalne: 10,0 bar (140 psig) lub maksymalne
cisnienie dopuszczalne sitownika (mniejsza z tych
wartosci)

Medium: Powietrze lub gaz ziemny®

Jakosc¢ powietrza: Medium zasilajgcym musi by¢
czyste, suche powietrze lub gaz niekorozyjny
spetniajagcy wymagania normy ISA Standard 7.0.01.
Dopuszczalne sg zanieczyszczenia state o Srednicy
do 40 mikronéw. Zaleca sig dalszg filtracje
powietrza przy uzyciu filtrow 5 mikronowych.
Zawarto$¢ smardw nie moze przekracza¢ 1 ppm
wagowego (w/w) lub objetosciowego (v/v). Nalezy
zminimalizowac¢ zawarto$¢ pary wodne;.

Gaz ziemny: Gaz musi by¢ czysty, suchy,
bezolejowy i niekorozyjny. Zawartos¢ H,S nie moze
przekraczac 20 ppm.

Pobor powietrza w stanie ustalonym®

Standardowy przekaznik: Dla cisnienia zasilania
1,4 bar (20 psig): Mniejsze od 0,38 Nm?¥godz.

Dla cisnienia zasilania 5,5 bar (80 psig):

Mniejsze od 1,3 Nm?¥godz.

Przekaznik o matym upuscie®: Dia cisnienia
zasilania 1,4 bar (20 psig):

Mniejsze od 0,38 Nm%/godz.

Dla cisnienia zasilania 5,5 bar (80 psig):

Mniejsze od 1,3 Nm®¥godz.

Maksymalna wydajnos¢ wyjscia®

Dla cisnienia zasilania 1,4 bar (20 psig):
10,0 Nm¥godz.
Dla cisnienia zasilania 5,5 bar (80 psig):
29,5 Nm%¥/godz.

Tryby alarmowe

Patrz ilustracja 4-1

Liniowo$¢®

+0,50% szerokosci zakresu wyjsciowego

Zgodnosé elektromagnetyczna

Spetnia wymagania normy EN 61326-1 (edycja
pierwsza)

Odpornos¢ — lokalizacje przemystowe zgodnie
z tabelg 2 normy EN 61326—1. Wptyw na jakos¢
dziatania podano w tabeli 4-2.

Emisja — Klasa A

Klasa urzadzenia ISM: grupa 1, klasa A
Zabezpieczenie przeciwprzepeciowe — Stopien
odpornosci na przepiecia spowodowane
wytadowaniami elektrycznymi okreslono

w tabeli 4-2. Zwigkszenie odpornosci na przepigcia
mozna uzyskac stosujgc ogdinie dostepne
urzadzenia zabezpieczajgce.

(ciag dalszy na nastepnej stronie)
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Tabela 4-1. Dane techniczne (cigg dalszy)

Metoda testowania odpornosci na wibracje

Przetestowano zgodnie z norm ANSI/ISA-75.13.01
rozdziat 5.3.5. Czestotliwosci rezonansowe
okreslono we wszystkich trzech kierunkach.
Urzgdzenie zostato poddane pétgodzinnemu testowi
wytrzymatosci zgodnemu z normami ISA dla kazdej
czestotliwosci wtasnej oraz dodatkowo dwom
milionom cykli.

Impedancja wejsciowa
Impedancja wejsciowa aktywnych uktadow
wejsciowych sterownika DVC6000 nie jest czysto
rezystancyjna. W celach poréwnawczych, obwéd
zastepczy moze by realizowany przez obcigzenie
550 omow. Wartos¢ ta odpowiada 11 V przy 20 mA.

Zakres temperatur pracy®

—40 do 80°C, w przypadku urzgdzerr montowanych
bezposrednio na zaworze z najbardziej
wymagajgcymi atestami

—60 do 125°C, w przypadku jednostek sprzezenia
zwrotnego.

—62 do 80°C, w przypadku urzgdzen montowanych
bezposrednia na zaworach wyposazonych w opcje
wysokotemperaturowg (elastomery
fluorosilikowowe)

Dopuszczalna wilgotnosé

0 do 100% wilgotnosci wzglednej bez wptywu na
zero lub szerokosé zakresu pomiarowego

Klasyfikacja elektryczna®
Obszar zagrozony wybuchem:

Przeciwwybuchowo$¢, strefa 2
Niezapalnos¢ pytéw, iskrobezpieczenstwo

Przeciwwybuchowos$¢, nieiskrzenie
Niezapalnos¢ pytéw, iskrobezpieczenstwo
Ognioszczelnosé, niepalnos¢ typu n,
iskrobezpieczenstwo

Ognioszczelnos$é, niepalnos¢ typu n,
iskrobezpieczenstwo

Ognioszczelno$c, iskrobezpieczenstwo

® e

APPROVED

ATEX
IECEx

~

LB TR

Ognioszczelno$e, iskrobezpieczenstwo

Patrz instrukcje specjalne bezpiecznego stosowania
i instalacji w obszarach zagrozonych w rozdziale 2,
w tabelach 4-3, 4-4, 4-5, 4-6 i 4-7 i na ilustracjach
5-1, 5-2, 5-3, 5-4, 5-5, 5-6, 5-7, 5-8 i 5-9, gdzie
podano szczego6towe informacije o atestach.

Stopienh zanieczyszczenia Srodowiska 2, kategoria

przepieciowa lll zgodnie z normami ANSI/ISA-
82.02.01 (IEC 61010-1 Mod).

Obudowa czesci elektrycznej: Spetnia wymagania
norm NEMA 4X, CSA typ 4X i IEC 60529 IP66

Inne klasyfikacje/certyfikaty

TIIS
KISCO Japonia
fP{:ﬁ Korea Industrial Safety Corp.
P
Russian GOST-R
FSETAN

Russian — Federal Service of
Technological, Ecological i Nuclear Inspectorate
Szczegdtowe informacje o klasyfikacjach/
certyfikatach mozna uzyskaé¢ w firmie Emerson
Process Mangement

Wymagania dotyczace zgodnosci z normg IEC
61010 (dotyczy tylko sterownikéw montowanych
na zaworze)
Napiecie zasilania: Petla prgdowa musi by¢
zasilana z odseparowanego niskonapieciowego
zrodta zasilania (SELV)
Warunki srodowiskowe: Kategoria instalacji |

Przytacza

Pneumatyczne zasilania: 1/4 cala NPT z gwintem
wewnetrznym i z zintegrowang ptytg do montazu
regulatora 67CFR

Pneumatyczne wylotowe: 1/4 cala NPT z gwintem
wewnetrznym

Przewody rurowe: zalecane przewody rurowe
metalowe 3/8 cala

Odpowietrzenie: 3/8 cala NPT z gwintem
wewnetrznym

Elektryczne: Przepust kablowy 1/2 cala NPT

z gwintem wewnetrznym

Opcja: Adapter M20 z gwintem wewnetrznym,
zaciski sprezynowe!”

Skok trzpienia

DVC6010, DVC6015: Maksymalny zakres skoku

0 do 102 mm (4 cale), minimalny zakres skoku 0 do
9,5 mm (0.375 cala)

DVC6020, DVC6025: Maksymalny zakres soku 0 do
606 mm (23.875 cala)

Obrot watka (DVC6020, DVC6025, DVC6030
i DVC6035)

Minimalny O do 50 stopni
Maksymalny O do 90 stopni

(ciag dalszy na nastepnej stronie)
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Dane techniczne i literatura uzupetniajgca

Tabela 4-1. Dane techniczne

Montaz®

Sterowniki przeznaczone sg do bezposredniego
montazu na sitownikach (zaworach) lub zdalnie
na rurze 2 calowej lub montaz nascienny.

Dla zachowania wodoodpornosci, urzgdzenie
powinno by¢ montowane pionowo z przytgczem
wydmuchowym od dotu, aby zapewni¢
samoodwodnienie.

Masa

Sterowniki montowane bezposrednio
na zaworach

Aluminiowe: 3,5 kg

Ze stali nierdzewnej: 7,7 kg
Sterowniki do montazu zdalnego

DVC6005: 4,1 kg

DVC6015: 1,3 kg

DVC6025: 1,4 kg

DV(C6035: 0,9 kg

Wyposazenie dodatkowe
B Manometry ci$nienia zasilania i wylotowego lub

W zawory odcinajgce, B zintegrowany regulator

z filtrem, B obudowa, podstawa modutu i skrzynka
przytaczeniowa ze stali nierdzewnej (tylko sterowniki
montowane bezposrednio na zaworach),

H przekaznik o matym upuscie, B filtr 10 mikronowy
montowany bezposrednio w instalacji,

M rozwigzania do systeméw zabezpieczen SIS oraz
M rozwigzania do zastosowan nuklearnych

Deklaracja SEP

Firma Emerson Machinery Equipment (Shenzhen)
Co. Ltd. deklaruje, ze urzadzenie spetnia
wymagania artykutu 3 paragraf 3 Dyrektywy dla
sprzetu pneumatycznego (PED) 97 / 23 / EC.
Urzgdzenie zostato zaprojektowane

i wyprodukowane zgodnie z Dobrg Praktyka
Inzynierska (SEP) i nie moze posiada¢ oznaczenia
CE zgodnosci z PED.

Jednakze, urzgdzenie moze posiada¢ oznaczenie
CE do wskazania zgodnosci z innymi wtasciwymi
Dyrektywami Unii Europejskiej .

UWAGA: Nomenklatura parametréw urzadzen jest zgodna z norma ISA Standard 51.1 — Process Instrument Terminology.
1. Do potaczenia jednostki bazowej i jednostki uktadu sprzezenia potrzebny jest kable 3—zytowy ekranowany o minimalnym przekroju zyty 22 AWG.
Do potaczenia wyjscia jednostki bazowej z sitownikiem mozna stosowaé przewody pneumatyczne rurowe o dtugosci do 15 m, bez zmniejszenia jakos$ci dziatania

urzadzenia.

2. Nie wolno przekracza¢ dopuszczalnych warto$ci cisnienia i temperatury podanych w niniejszej skroconej instalacji obstugi lub wynikajacych z obowiazujacych

norm i standardéw.

3. Przeznaczony do pracy z gazem ziemnym, jako medium zasilajagcym. Certyfikaty CSA, FM, ATEX i IECEx w trakcie wydawania. Szczegétowe informacije

o certyfikatach mozna uzyskaé w firmie Emerson Process Management.

4. Warto$c¢ 1,4 bar (20 psig) dotyczy przekaznika jednostronnego dziatania proporcjonalnego; warto$¢ 5,5 bar (80 psig) dotyczy przekaznika dwustronnego

dziatania.

5. Przekaznik o matym upuscie jest oferowany jako wyposazenie standardowe w sterownikach DVC6000 SIS, wykorzystywanych w aplikacjach dwustanowych.
6. Warto$¢ typowa. Nie dotyczy skokdw mniejszych od 19 mm lub obrotéw watka mniejszych niz 60°. Nie dotyczy réwniez cyfrowych sterownikdéw zaworéw

DVC6020 w aplikacjach o dtugim skoku.
7.Tylko atest ATEX/IEC.

8. Nie wolno stosowac sterownikéw typ DVC6010S lub DVC6010S w obudowie ze stali nierdzewnej w aplikacjach o duzych wibracjach, gdzie do montazu obejmy
na sitowniku stosowane sg wsporniki (elementy dystansowe). Z powodu wymagan montazowych zgodnych z normg NAMUR, nie wolno stosowaé sterownikéw
DVC6030S w obudowie ze stali nierdzewnej w aplikacjach o duzych wibracjach.

Tabela 4-2. Odpornos¢ urzgdzenia na zaktocenia elektromagnetyczne

Kryterium jakosci (1)
Element Zjawisko Norma Warunki testu Praca Praca
bezposrednia| sieciowa
tadunki elektrostatyczne e 4 kV bezposrednio @
(ESD) IEC 61000-4-2 8 kV powietrze A A
80 do 1000 MHz @ 10V/m z 1 kHz AM przy 80%
Obudowa Pole elektromagnetyczne IEC 61000-4-3 1400 do 2000 MHz @ 3V/m z 1 kHz AM przy 80% A A
2000 do 2700 MHz @ 1V/m z 1 kHz AM przy 80%
Zmienne pole IEC 61000-4-8 | 60 A/m przy 50 Hz A A
magnetyczne
Przepigcie IEC 61000-4-4 1kV A@ A
Sygnaty WE/WY [ Zwarcie IEC 61000-4-5 1 kV (kazdy z przewodow sygnatowych do masy) AR A
Isterowania I\ idcenia radiowe IEC 61000-4-6 | 150 kHz do 80 MHz przy 3 Vrms A A
1. A = Brak wptywu podczas testu. B = Chwilowe zaktécenia podczas testu i powrét do prawidtowej pracy po ustaniu przyczyny.
2. Z wyjatkiem funkcji dodatkowego przetacznika, ktéry spetnia wymagania kryterium jakosci B.
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Seria DVC6000

Tabela 4-3. Klasyfikacja obszardw zagrozonych — Ameryka Pdtnocna (CSA i FM)

INSTYTUCJA PARAMETRY KLASA
CERTYFIKUJACA UZYSKANE CERTYFIKATY DOPUSZCZALNE KOD TEMPERATURY OBUDOWY
(Iskrobezpieczestwo) Vmax = 30 VDC < . 4X
Klasa/strefa Imax = 226 mA T5(Tamp < 80°C)
Klasa I,IL,11I strefa 1 GP A,B,C,D,E,F,G zgodnie Ci=5nF
ze schematem 29B3428 Lj=0.55 mH
(Przeciwwybuchowo$¢) . 4X
CsA Klasa/strefa S T6(Tamp < 80°C)
Klasa | strefa 1 GP B,C,D
Klasa | strefa 2 GP A,B,C,D . 4X
Klasa Il strefa 1 GP E,F.G . T6(Tamp < 80°C)
Klasa lll strefa 1
(Iskrobezpieczestwo) Vmax = 30 VDC < 80° 4X
Klasa/strefa Imax = 226 mA T5(Tamb < 80°C)
Klasa 1,111l strefa 1 GP A,B,C,D,E,F,G zgodnie Pi=14W
ze schematem 29B3427 Ci=5nF
Lj=0.55 mH
FM (Przeciwwybuchowo$¢) . 4X
Klasa/strefa . T6(Tamp < 80°C)
Klasa | strefa 1 GP B,C,D
Klasa | strefa 2 GP A,B,C,.D . 4X
Klasa ILIll strefa 1 GP E.,F,G — T6(Tamp < 80°C)
Klasa Illll strefa 2 GP F,G
Tabela 4-4. Klasyfikacja obszarow zagrozonych — ATEX
PARAMETRY KLASA
CERTYFIKAT UZYSKANE CERTYFIKATY DOPUSZCZALNE KOD TEMPERATURY OBUDOWY
@N1G&D U;=30VDC < 80° IP66
Gaz I 226 mA T5(Tamb < 80ﬂ C)
EEx ia IIC T5/T6 — Iskrobezpieczeristwo P=14W T6 (Tamp < 75°C)
Pyi Ci =5nF
T85°C (Tamb < 80°C) Lj=0.55 mH
g)alzl 2G&D T5(Tamp < 85 C) 1P66
ATEX EE;,X d [IB+H2 T5/T6 — Ognioszczelnos$é _— T6 (Tamp < 75°C)
b
T90°C (Tamb < 85°C)
g}alzl 3G&D T5(Tamp < 80°C) 1P66
EEx nCL IIC T5/T6 — Niepalnosé typ n . T6 (Tamp < 75°C)
Pyt
T85°C (Tamb < 80° C)
Tabela 4-5. Klasyfikacja obszardw zagrozonych — IECEx
PARAMETRY KLASA
CERTYFIKAT UZYSKANE CERTYFIKATY DOPUSZCZALNE KOD TEMPERATURY OBUDOWY
Gaz Ui =30 VDG < a0 IP66
Ex ia IIC T5/T6 — Iskrobezpieczerstwo li =226 mA T5(Tamp < 80 DC)
Pi=14W T6 (Tamp < 75°C)
Ci=5nF
L;=0.55 mH
IECEX Gaz . IP66
Ex d IIB+H2 T5/T6 — Ognioszczelnosé — T5(Tamp < 80°C)
T6 (Tamp < 75°C)
Gaz T5(Tamp < 80°C) IP66
Ex nC IIC T5/T6 — Niepalnosé typ n T6 (Tamp < 75°C)
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Dane techniczne i literatura uzupetniajgca

Tabela 4-6. Klasyfikacja obszardw zagrozonych — NEPSI

PARAMETRY KLASA
CERTYFIKAT UZYSKANE CERTYFIKATY DOPUSZCZALNE KOD TEMPERATURY OBUDOWY
Gaz U=30V < a0 IP66
Ex ia IIC T5/T6 — Iskrobezpieczeristwo i = 226 mA T5(Tamb < 80 HC)
Pyt Ci=5nF T6 (Tamp < 75°C)
DIP A21 T5 L= 0.55 mH
NEPSI Pi=14W
Gaz o 1P66
Ex d IIC T5/T6(1) — Ognioszczelnost T5(Tamp < 80°C)
Pyt - T6 (Tamp < 75°C)
DIP A21 T5
Tabela 4-5. Klasyfikacja obszardw zagrozonych — INMETRO
PARAMETRY KLASA
CERTYFIKAT UZYSKANE CERTYFIKATY DOPUSZCZALNE KOD TEMPERATURY OBUDOWY
BR-ExiallCT5 Ui=30V .
e 180 mA T5(Tamp < 80°C)
Ci =5nF
INMETRO Li=0.55 mH
Pi=14W

BR! Exd IIB+H2 T6

T6 (Tamp < 75°C)
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Seria DVC6000

TYP PRZEKAZNIKA

BRAK ZASILANIA

BRAK ZASILANIA
PNEUMATYCZNEGO

Jednostronnego dziatania
bezposredniego (przekaznik C)

Na wyjéciu A zanika zasilanie
pneumatyczne.

Ruch w kierunku pozyciji
bezpiecznej sitownika.

Dwustronnego dziatania
(przekaznik A)

Na wyjsciu B pojawia sie petne
ci$nienie zasilania pneumatycz—
nego. Na A brak ci$nienia.

Pozycja bezpieczna nie
moze by¢ osiggnieta.

Jednostronnego dziatania
odwrotnego (przekaznik B)

Na wyjsciu B pojawia sie petne
cisnienie zasilania

Ruch w kierunku pozyciji
bezpiecznej sitownika.

llustracja 4-1. Tryby pracy awaryjnej cyfrowych sterownikow zaworéw DVC6000

Literatura uzupetniajaca

Inna dokumentacja techniczna zawierajgca informacje
zwigzane z cyfrowymi sterownikami zawordéw z serii
DVC6000:

* Biuletyn cyfrowych sterownikow zaworéw FIELDVUE
z serii DVC6000, (Bulletin 62.1:DVC6000)

e Instrukcja obstugi cyfrowych sterownikéw zaworéw
FIELDVUE z serii DVC6000, Druk 5647

e Uzupetnienie do instrukcji obstugi cyfrowych
sterownikow zaworéw FIELDVUE z protokotem HART
— Podziat zakresu cyfrowych sterownikow zaworow
FIELDVUE - Druk 5808

* Uzupetnienie do instrukcji obstugi cyfrowych
sterownikdw zaworéw FIELDVUE z protokotem HART
— Wykorzystanie urzgdzen FIELDVUE z inteligentnym
interfejsem i monitorem petli HART - Druk 5809

e Uzupetnienie do instrukcji obstugi cyfrowych
sterownikow zaworéw FIELDVUE z protokotem HART
— monitor audio do komunikacji HART- Druk 5811

* Uzupetnienie do instrukcji obstugi cyfrowych
sterownikéw zaworéw FIELDVUE z protokotem HART
— Protokét komunikacyjny urzadzen polowych HART —
Druk 5812

e Uzupetnienie do instrukcji obstugi cyfrowych
sterownikéw zaworéw FIELDVUE z protokotem HART

— Sposodb wykorzystania konwertera HART Tri—Loop
sygnatu HART na sygnat analogowy przez cyfrowe
sterowniki zaworéw FIELDVUE - Druk 5813

e Uzupetnienie do instrukcji obstugi cyfrowych
sterownikéw zaworéw DVC5000 i DVC6000
FIELDVUE - Procedura wymiany przy podigczonym
zasilaniu — Druk 5810

e Uzupetnienie do instrukcji obstugi cyfrowych
sterownikéw zaworéw DVC6000 FIELDVUE -
Strategia Lock—in-Last — Druk 5805

e Uzupetnienie do instrukcji obstugi cyfrowych
sterownikéw zaworéw DVC6000 FIELDVUE -
Schemat menu komunikatora HART model 275 dla
wersji 7 oprogramowania systemowego cyfrowych
sterownikéw zaworéw — Druk 5819

¢ Instrukcja obstugi filtrow HART z serii HF300
FIELDVUE - Druk 5715

e Instrukcja obstugi wymiennego multipleksera typ
2530H1 HART, Druk 5407

* Dokumentacja lub podrecznik do oprogramowania
AMS ValveLink

Wszystkie powyzsze instrukcje mozna otrzymac

w firmie Emerson Process Management. Zapraszamy
do odwiedzenia naszych stron w Internecie pod
adresem www.FIELDVUE.com.
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Schematy instalacyjne i tabliczki znamionowe

Rozdziat ten zawiera schematy instalacyjne
okablowania iskrobezpiecznego. Przedstawiono
rowniez wiasciwe tabliczki znamionowe. W przypadku
jakichkolwiek pytan nalezy skontaktowac sie z firmg
Emerson Process Management

OBSZAR ZAGROZONY OBSZAR BEZPIECZY

KLASA |, STREFA 1 GRUPY A,B,C,D
KLASA I, STREFA 1, GRUPY E,F,G
KLASA Il

DVC6010, DVC6020, DVC6030,
DVC6010S, DVC6020S, DVC6030$
Vmax = 30 Vdc !

Imax = 226 mA I
Ci=5nF |

Li = 0.55 mH |

UWAGI:
. BARIERY MUSZA POSIADAC CERTYFIKATY CSA

PARAMETRY ZGODNE Z DOPUSZCZALNYMII MUSZA
BYC ZAINSTALOWANE ZGODNIE Z INSTRUKCJAMI PATRZ UWAGA 3
ISKROBEZPIECZENSTWA PRODUCENTA

URZADZENIA MUSZA BYC ZAINSTALOWANE ZGODNIE
Z NORMAMI KANADYJSKIMI, CZESC 1.

BARIERA Z CERTYFIKATEM CSA
PATRZ UWAGA 4

-

g

[od

JESLI WYKORZYSTYWANY JEST KOMUNIKATOR RECZNY LUB
MULTIPLEKSER, MUSZA ONE POSIADAC CERTYFIKAT CSA

1 BYC ZAINSTALOWANE ZGODNIE Z INSTRUKCJAMI
ISKROBEZPIECZENSTWA PRODUCENTA

PARAMETRY DOPUSZCZALNE INSTALACJI:
Vmax > Voc, Imax > Isc, Ci + Ckabla < Ca,Li + Lkabla < La

&

llustracja 5-1. Schemat instalacji sterownikéw DVC6000 i DVC600S zgodny z normami CSA

/ CL |, DIV 2, GP ABCD, T6; \
AMB TEMP: TO 80°C Ex ia INTRINSICALLY SAFE/SECURITE INTRINSEQUE;

. CL LI, DIV 1, GROUPS PER DWG 29B3428, T5;
gfxl ‘B?VLT1AGGE'5 ::;’C[;’D%f-- WARNING: SUBSTITUTION OF COMPONENTS MAY
I PP el IMPAR INTRINSIC SAFETY/AVERTISSEMENT: LA
O ; 2, » 16 SUBSTITUTION DE COMPOSANTS PEUT

CAUTION: KEEP COVER TIGHT WHILE
CIRCUITS ARE ALIVE/ATTENTION: GARDER COMPROMETTRE LA SECURITE INTRINSEQUE.

TYPE 4X, IP66, SEAL NOT REQUIRED; “:‘
LE COUVERCLE BIEN FERME TANT QUE
. w0
LES CIRCUITS SONT SOUS TENSION. REFER TO MANUAL FOR MAX SUPPLY PRESSURE 8
o
SERIAL INPUT S
\__No be-— W,

TYP DVC6010, DVC6020, DVC6030, DVC6010S, DVC6020S, DVC6030S

llustracja 5-2. Tabliczka znamionowa urzgdzen z atestami CSA
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Seria DVC6000

OBSZAR ZAGROZONY

1.S CLASS LLlll, DIV 1, GROUPS A,B,C,D,E,F,G
N.I. CLASS 1, DIV 2, GROUPS A,B,C,D

DVC6010, DVC6020, DVC6030,
DVC6010S, DVC6020S, DVC6030S|

Vmax = 30 Vdc
Imax = 226 mA
Ci=5nF
Li =0.55 mH
Pi=14W

OBSZAR BEZPIECZY

BARIERA Z CERTYFIKATEM CSA
PATRZ UWAGA 8

UWAGI:

1. INSTALACJA MUSI BYC WYKONANA ZGODNIE Z NARODOWYMI
NORMAMI ELEKTRYCZNYMI (NEC), NFPA 70, ARTYKUL 504
| ANSI/ISA RP12.6.

2. APLIKACJE W KLASIE 1, STREFA 2 MUSZA BYC ZAINSTALOWANE ZGODNIE
Z ARTYKULEM 501-4(B). WYPOSAZENIE | OKABLOWANIE POLOWE
JEST NIEZAPALNE, JESLI PODLACZONO DO ATESTOWANYCH BARIER
PRZY UWZGLEDNIENIU PARAMETROW DOPUSZCZALNYCH.

3. PETLA REGULACYJNA MUSI BYC PODLACZONA ZGODNIE Z INSTRUKCJAMI
PRODUCENTA BARIERY

4. NAPIECIE W OBSZARZE NIE MOZE PRZEKROCZYC 250 Vrms.

5. REZYSTANCJA POLACZENIA UZIEMIENIA BARIERY Z INSTALACJA UZIOMOWA
MUSI BYC MNIEJSZA OD JEDNEGO OMA.

6. STANDARDOWE WARUNKI PRACY TO 30 Vdc 20 mADC.

7. JESLI WYKORZYSTYWANY JEST KOMUNIKATOR RECZNY LUB
MULTIPLEKSER, MUSZA ONE POSIADAC CERTYFIKAT CSA
1 BYC ZAINSTALOWANE ZGODNIE Z INSTRUKCJAMI
ISKROBEZPIECZENSTWA PRODUCENTA

8. PARAMETRY DOPUSZCZALNE INSTALACJI:
Vmax > Voc lub Vt, Imax > Isc lub It, Pi > Po lub Pt,
Ci + Ckabla < Ca, Li + Lkabla < La

PATRZ UWAGA 7

llustracja 5-3. Schemat instalacji sterownikéw DVC6000 i DVC600S zgodny z normami FM

4 ™\
I:l XP CL I, DIV 1, GP BCD, T6; DI CL I, DIV 1, GP EFG, T6;
AMB TEMP: TO 80°C S CL I, DIV 2, GP FG, T6; CAUTION: KEEP COVER TIGHT
MAX VOLTAGE: 30 VDC —— WHILE CIRCUITS ARE ALIVE. HART
NEMA 4X, FACTORY SEALED Nl CL 1, DIV 2, GP ABCD, Té: SYAY
O USE FIELD WIRING SUITABLE FOR IS CL LI, DIV 1, GROUPS PER DWG 29B3427, T8 ="~ O
AT LEAST 90°C. REFER TO INSTRUCTION WARNING: SUBSTITUTION OF COMPONENTS MAY <<<\F M > FMSHERG’ N
S
MANUAL FOR MAX SUPPLY PRESSURE. IMPAIR INTRINSIC SAFETY. A}}ﬁ @
o
semsL j3per vee E
- %
TYP DVC6010, DVC6020, DVC6030, DVC6010S, DVC6020S, DVC6030S
llustracja 5-2. Tabliczka znamionowa urzgdzen z atestami FM
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Schematy instalacyjne i tabliczki znamionowe

" LCIE 02 ATEX 6002X; EEx ia IIC T5(Tamb = 80°C),T6(Tamb = 75°C); IP66;
| FISHE |:| Ui=30V, 1i=226mA, Pi=1.4W, Ci=5nF, Li=055mH;
—— .~ MAX ENCLOSURE SURFACE TEMP/TEMP MAX SURFACE
MAXAT/?JLET;LTENSION: 31(;0v[s)oc; BOITIER: T 85°C(Tamb = 80°C). DISCONNECT POWER
O ; BEFORE OPENING/NE PAS OUVRIR SOUS TENSION. O
HART [/ l:l REFER TO MANUAL FOR MAX SUPPLY PRESSURE/ C €118° @ h1Ge&bD
= - - GE05615

VOIR LE MANUEL POUR LA PRESSION ALIM MAX.

INPUT
SERIAL NO
coi X9 | eipe | Tvee |
TYP DVC6010, DVC6020, DVC6030, DVC6010S, DVC6020S, DVC6030S
llustracja 5-5. Tabliczka znamionowa ATEX; iskrobezpieczenstwo, pytoszczelnos¢
4 N
| FISH e LCIE 02 ATEX 6001X; EEx d IB+H2 T5(Tamb = 85°C),T6(Tamb = 75°C); IP66;
MAX ENCLOSURE SURFACE TEMP/TEMP MAX SURFACE .
AMB TEMP: TO 85°c  BOITIER: T 90°C(Tamb = 85°C). DISCONNECT POWER g ®
MAX VOLTAGE/TENSION: 30 vDC-—= BEFORE OPENING/NE PAS OUVRIR SOUS TENSION. lz g
O REFER TO MANUAL FOR MAX SUPPLY PRESSURE/ roueano Q S
:l @ l2G&D VOIR LE MANUEL POUR LA PRESSION ALIM MAX. D H I
INPUT 1180
SERIAL NO
SERIE NO‘ ‘ ENTREE ‘ TYPE‘ | )
TYP DVC6010, DVC6020, DVC6030, DVC6010S, DVC6020S, DVC6030S
llustracja 5-6. Tabliczka znamionowa ATEX; ognioszczelnosé, pytoszczelnosc
\
LCIE 02 ATEX 6003X; EEx nCL NIC T5(Tamb = 80°C); IP66;
MAX ENCLOSURE SURFACE TEMP/TEMP MAX SURFACE .
AMB TEMP: TO 80°C BOITIER: T 85°C(Tamb = 80°C). DISCONNECT POWER % o
MAX VOLTAGE/TENSION: 30 vDC — BEFORE OPENING/NE PAS OUVRIR SOUS TENSION. v >
O REFER TO MANUAL FOR MAX SUPPLY PRESSURE/ remesTer O 3
I:l @ '3 G &D VOIR LE MANUEL POUR LA PRESSION ALIM MAX. ' ' { i 3
INPUT
SERIAL NO
SERIE NO‘ l ENTREE ‘ TYPE‘ |
DC = J

TYP DVC6010, DVC6020, DVC6030, DVC6010S, DVC6020S, DVC6030S

llustracja 5-7. Tabliczka znamionowa ATEX; niepalnosc¢ typu n, pytoszczelnos¢
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Seria DVC6000

FISHER CONTROLS INTL LLC

= CERT NO. I[ECEx CSA 04.0004X FISHER cONTROLS WTL (Lo
FISHER Ex ia IC T5(Ta = 80°C),T6(Ta = 75°C) MFG LOGATION
HART: Ui=30VDC, li=226mA, Pi=14W, Ci=5nF, Li=0.55mH "
FIELDBUS: Ui=24VDC, |=226mA, Pi=14W, Ci=5nF, Li=0mH %
I:l FISCO: Ui=17.5VDC, i=380mA, Pi=5.32W, Ci=5nF, Li=0mH |
O AMB TEMP: TO 80°C Q

FOUNDATION

MAX VOLTAGE: 30 VDC === Ex d IB+H2 T5(Ta = 80°C),T6(Ta = 75°C) ¥

NEMA 4X, IP66 Ex nC IIC T5(Ta= 80°C),T6(Ta= 75°C) ] ©

REFER_ TO MANUAL FOR MAX SUPPLY PRESSURE - N
SERIAL | eut | TYPE| E
NO DC— 1]

TYP DVC6010, DVC6020, DVC6030, DVC6010S, DVC6020S, DVC6030S

llustracja 5-8. Tabliczka znamionowa IECEX; iskrobezpieczeristwo, niepalnosc typ n, ognioszczelnos¢

( FISHER CONTROLS INTL LLC N\

AMB TEMP: —40°C TO +80°C NEPS| CERT NO. GYJ04504, GYJ04505 MARSHALLTOWN, IOWA, USA
m MAX VOLTAGE: 30 VDC ——= Ex ia IIC T5(Ta = 80°C),T6(Ta = 75°C) MFG LOCATION
MAX SUPPLY: 145 PSI HART: Ui=30VDC, |i=226mA, Pi=14W, Ci=5nF, Li=0.55mH

ENCLOSURE: NEMA 4X, IP66
Ex d IIc (EXEPT ACETYLENE) T5(Ta = 80°C),T6(Ta = 75°C)
O /N CAUTION/WARNINGS: DIP A21 T5(Ta = 80°C)
o PROTECT PRODUCT FROM STATIC BUILDUP

o DO NOT OPEN COVER WHEN CIRCUIT IS ENERGIZED 3

N

~N

SET s v E
N\ J

TYP DVC6010, DVC6020, AND DVC6030

llustracja 5-9. Tabliczka znamionowa IECEX; iskrobezpieczeristwo, ognioszczelnosc
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Seria DVC6000

JEDNOSTKA BAZOWA DVC6005 | JEDNOSTKA
SPRZEZENIA DVC6025 ZAMONTOWANE NA ZESPOLE
ZAWOR REGULACYJNY OBROTOWY / SHLOWNIK

CYFROWY STEROWNIK ZAWORU DVC6010
ZAMONTOWANY NA ZESPOLE
ZAWOR REGULACYJNY
Z TRZPIENIEM PRZESUWNYM / SLOWNIK

CYFROWY STEROWNIK ZAWORU DVC6020
ZAMONTOWANY NA ZESPOLE
ZAWOR REGULACYJNY
ZOBROTOWY /SILOWNIK

FIELDVUE, VlaveLink, Tri-Loop, Rosemount, Fisher, Fisher—Rosemount sg zastrzezonymi znakami towarowymi Fisher Controls International LLC, firmy z koncernu Emerson Process
Management . HART jest zastrzezonym zankiem towarowym HART Communications Foundatdion. Wszystkie inne znaki towarowe zastrzezone sg prze ich prawowitych wtascicieli.
Urzadzenie to moze by¢ chronione jednym lub wieloma z nastepujacych patentéw: 5163463, 5265637, 5381817, 5434774, 5439021, 5502999, 5532925, 5533544, 5549137, 5558115,
5573032, 5687098. Liczne patenty w trakcie wydawania

© Fisher Controls International, Inc. 2002, 2007; Wszystkie prawa zastrzezone

Informacje zawarte w tej publikacji majg charakter informacyjny i zostaty przedstawione w dobrej wierze, Zze sg prawdziwe. Zadne informacje zawarte w niniejszej
publikacji nie moga stanowic podstawy dochodzenia praw gwarancyjnych. Zastrzega sie prawo do zmian i ulepszania konstrukcji urzadzen oraz do zmiany danych
technicznych bez dodatkowej informacji.

Szczegdtowe informacje mozna uzyskac w:

Emerson Process Management Sp. z o0.0. \

ul Konstruktorsk a11A, é
02-673 Warszawa

tel. 0 22 54 85 200

faks 0 22 54 85 219 EMER‘SON

Process Management





<<
  /ASCII85EncodePages false
  /AllowTransparency false
  /AutoPositionEPSFiles true
  /AutoRotatePages /All
  /Binding /Left
  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)
  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)
  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)
  /CannotEmbedFontPolicy /Warning
  /CompatibilityLevel 1.4
  /CompressObjects /Tags
  /CompressPages true
  /ConvertImagesToIndexed true
  /PassThroughJPEGImages true
  /CreateJDFFile false
  /CreateJobTicket false
  /DefaultRenderingIntent /Default
  /DetectBlends true
  /DetectCurves 0.0000
  /ColorConversionStrategy /LeaveColorUnchanged
  /DoThumbnails false
  /EmbedAllFonts true
  /EmbedOpenType false
  /ParseICCProfilesInComments true
  /EmbedJobOptions true
  /DSCReportingLevel 0
  /EmitDSCWarnings false
  /EndPage -1
  /ImageMemory 1048576
  /LockDistillerParams false
  /MaxSubsetPct 100
  /Optimize true
  /OPM 1
  /ParseDSCComments true
  /ParseDSCCommentsForDocInfo true
  /PreserveCopyPage true
  /PreserveDICMYKValues true
  /PreserveEPSInfo true
  /PreserveFlatness true
  /PreserveHalftoneInfo false
  /PreserveOPIComments false
  /PreserveOverprintSettings true
  /StartPage 1
  /SubsetFonts true
  /TransferFunctionInfo /Apply
  /UCRandBGInfo /Preserve
  /UsePrologue false
  /ColorSettingsFile ()
  /AlwaysEmbed [ true
  ]
  /NeverEmbed [ true
  ]
  /AntiAliasColorImages false
  /CropColorImages true
  /ColorImageMinResolution 300
  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleColorImages true
  /ColorImageDownsampleType /Bicubic
  /ColorImageResolution 300
  /ColorImageDepth -1
  /ColorImageMinDownsampleDepth 1
  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeColorImages true
  /ColorImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterColorImages true
  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /ColorACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /ColorImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000ColorACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000ColorImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasGrayImages false
  /CropGrayImages true
  /GrayImageMinResolution 300
  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleGrayImages true
  /GrayImageDownsampleType /Bicubic
  /GrayImageResolution 300
  /GrayImageDepth -1
  /GrayImageMinDownsampleDepth 2
  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeGrayImages true
  /GrayImageFilter /DCTEncode
  /AutoFilterGrayImages true
  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG
  /GrayACSImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /GrayImageDict <<
    /QFactor 0.15
    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]
  >>
  /JPEG2000GrayACSImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /JPEG2000GrayImageDict <<
    /TileWidth 256
    /TileHeight 256
    /Quality 30
  >>
  /AntiAliasMonoImages false
  /CropMonoImages true
  /MonoImageMinResolution 1200
  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK
  /DownsampleMonoImages true
  /MonoImageDownsampleType /Bicubic
  /MonoImageResolution 1200
  /MonoImageDepth -1
  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000
  /EncodeMonoImages true
  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode
  /MonoImageDict <<
    /K -1
  >>
  /AllowPSXObjects false
  /CheckCompliance [
    /None
  ]
  /PDFX1aCheck false
  /PDFX3Check false
  /PDFXCompliantPDFOnly false
  /PDFXNoTrimBoxError true
  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true
  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [
    0.00000
    0.00000
    0.00000
    0.00000
  ]
  /PDFXOutputIntentProfile ()
  /PDFXOutputConditionIdentifier ()
  /PDFXOutputCondition ()
  /PDFXRegistryName ()
  /PDFXTrapped /False

  /Description <<
    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000500044004600206587686353ef901a8fc7684c976262535370673a548c002000700072006f006f00660065007200208fdb884c9ad88d2891cf62535370300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>
    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef653ef5728684c9762537088686a5f548c002000700072006f006f00660065007200204e0a73725f979ad854c18cea7684521753706548679c300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>
    /CZE <>
    /DAN <>
    /DEU <>
    /ESP <>
    /FRA <>
    /GRE <>
    /HUN <>
    /ITA <>
    /JPN <>
    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020b370c2a4d06cd0d10020d504b9b0d1300020bc0f0020ad50c815ae30c5d0c11c0020ace0d488c9c8b85c0020c778c1c4d560002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>
    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken voor kwaliteitsafdrukken op desktopprinters en proofers. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)
    /NOR <>
    /POL <>
    /PTB <>
    /RUS <>
    /SUO <>
    /SVE <>
    /TUR <>
    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents for quality printing on desktop printers and proofers.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)
  >>
  /Namespace [
    (Adobe)
    (Common)
    (1.0)
  ]
  /OtherNamespaces [
    <<
      /AsReaderSpreads false
      /CropImagesToFrames true
      /ErrorControl /WarnAndContinue
      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false
      /IncludeGuidesGrids false
      /IncludeNonPrinting false
      /IncludeSlug false
      /Namespace [
        (Adobe)
        (InDesign)
        (4.0)
      ]
      /OmitPlacedBitmaps false
      /OmitPlacedEPS false
      /OmitPlacedPDF false
      /SimulateOverprint /Legacy
    >>
    <<
      /AddBleedMarks false
      /AddColorBars false
      /AddCropMarks false
      /AddPageInfo false
      /AddRegMarks false
      /ConvertColors /NoConversion
      /DestinationProfileName ()
      /DestinationProfileSelector /NA
      /Downsample16BitImages true
      /FlattenerPreset <<
        /PresetSelector /MediumResolution
      >>
      /FormElements false
      /GenerateStructure true
      /IncludeBookmarks false
      /IncludeHyperlinks false
      /IncludeInteractive false
      /IncludeLayers false
      /IncludeProfiles true
      /MultimediaHandling /UseObjectSettings
      /Namespace [
        (Adobe)
        (CreativeSuite)
        (2.0)
      ]
      /PDFXOutputIntentProfileSelector /NA
      /PreserveEditing true
      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged
      /UntaggedRGBHandling /LeaveUntagged
      /UseDocumentBleed false
    >>
  ]
>> setdistillerparams
<<
  /HWResolution [2400 2400]
  /PageSize [612.000 792.000]
>> setpagedevice


