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Mechanizm szybkozamykajacy OS2
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URZADZENIE
SZYBKO-
ZAMYKAJACE
TYP 0S2

Zawartos¢ instrukciji

Niniejszainstrukcja zawiera informacje natematinstalacji,
obstugi i czesci zamiennych mechanizmu
szybkozamykajgcego typ OS2 stosowanych z zaworami
typ EZROSX i OSE.

Opis 2o
TYPU E

Zadaniem mechanizmu szybkozamykajgcego OSE/

EZROSX jest natychmiastowe i catkowite odciecie
przeptywu gazu w przypadku, gdy ci$nienie wlotowe i/

lub wylotowe przekroczyé lub spadnie ponizej
okredlonych wartoéci. Typ OS2 skfada sie z zaworu, TYP OSE
mechanizmu zwalniajgcego (BM1 lub BM2) i jednego
lub dwéch modularnych elementéw czujnikowych
zwanych urzgdzeniami manometrycznymilub czujnikami
(BMS1 lub BMS2) (patrz ilustracja 2).

Typ EZROSX (patrz ilustracja 1) stanowi potgczenie
regulatora EZRiurzgdzenia szybkozamykajacego OS2.
Informacje natematinstalacji, obstugii czesci zamiennych
regulatora EZR mozna znalez¢ w oddzielnej instrukc;ji
obstugi (druk 5468). Wszystkie informacje o typie OSE
(obejmujace mechanizm szybkozamykajgcy OS2ikorpus
zaworu typu E) zawarte sg w niniejszej instrukcji.

Do detekcji zmian cisnienia stuzy dwustopniowy RECULATOR
mechanizm zwalniajacy (patrz ilustracja 7). Pierwszy

stopien jest stopniem detekcyjnym i dziata on tylko

wtedy, gdy cidnienie procesowe osigga wartos¢ réwng

nastawie czujnika ci$nienia. Stopien drugi jest stopniem
wykonawczym i jest wyzwalany przez stopien pierwszy;

sprezyna zamykajgca powoduje ruch grzyba zaworu i

catkowite odcigcie przeptywu. Mechanizm pozostaje w

pofozeniu zamknigtym do czasu recznego skasowania
(nastawienia). Zmiany cignienia wlotowego lub drgania
spowodowane przez elementy stopnia drugiego nie sg
przenoszone na mechanizm zwalniajgcy stopnia

pierwszego. Wyjatkowa dwustopniowa konstrukcja TYP EZROSX
mechanizmu eliminuje witasciwie efekty cyklicznego
zamykania i otwierania sie zaworu obserwowane czesto
w innych urzgdzeniach.
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llustracja 1. Mechanizm szybkozamykajgcy OS2
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Typ OS2

Dane techniczne

Wielkosci korpusow i rodzaje przytaczy

Typ OSE
Stal weglowa
112 cale (DN 25 50) NPT gwintowe; 1, 2, 3, 4
i 6 cali (DN 25, 50, 80, 100 i 150) kotnierzowe
z uskokiem ANSI Class 150 RF, 300 RF
lub 600 RF
Zeliwo
112 cale (DN 25 50) NPT gwintowe; 1, 2, 3, 4
i 6 cali (DN 25, 50, 80, 100 i 150) kotnierzowe
ptaskie ANSI Class 125 FF lub z uskokiem
250 RF

Typ EZROSX
Stal weglowa
1,2,3,4i6 cali (DN 25, 50, 80, 100 i 150)
kotnierzowe z uskokiem ANSI Class 150 RF,
300 RF lub 600 RF

Maksymalne cisnienie wlotowe®?®
1470 psig (100 bar) lub maksymalna wartosé
cisnienia dla korpusu (mniejsza z tych wartosci)

Maksymalna nastawa ci$nienia
1470 psig (100 bar) lub maksymalna warto$é
ci$nienia dla korpusu (mniejsza z tych wartosci)

Minimalna nastawa ci$nienia
4.02 cala stupa wody (10 mbar)

Zakres ci$nien wylotowych
Patrz tabela 2

Zakres temperatur pracy®
-29do 65°C

Maksymalny spadek cisnienia

SREDNICA KORPUSU, | MAKSYMALNY SPADEK CISNIENIA,
CALE (DN) PSIG (bar)
1 (25) 360 (25)
2 (50) 360 (25)
3 (80) 360 (25)
4 (100) 150 (10)
6 (150) 85 (6)

Doktadnos¢
+2.5% nastawy cisnienia dla ci$nien ponizej
1.45 psig (0.1 bar)
+1% nastawy cisnienia dla cisnien powyzej
1.45 psig (0.1 bar)
+5% dla czujnikow ttokowych typ 27§ 17

Maksymalna réznica cisnien umozliwiajaca
zadziatanie mechanizmu

1470 psig (100 bar) lub maksymalna wartosé
ci$nienia dla korpusu (mniejsza z tych wartosci)

Pomiar ci$nienia

Zewnetrzny
Skok grzyba zaworu i $rednica trzpienia
SRED. KORPUSU, SKOK GRZYBA, SREDNICA TRZPIENIA
CALE (DN) CALE (mm) GRZYBA, CALE (mm)
1 (25) 1/2 (15)
2 (50) 1/2 (15)
3(80) 1-1/8 (30) 0.138 (3,5)
4 (100) 2 (50)
6 (150) 2 (50)

Przyblizona masa

KORPUS, CALE (DN) PRZYBLIZONA MASA, funty (kg)
1 (25) 36 (16)
2 (50) 70 (32)
3 (80) 121 (55)
4 (100) 216 (98)
6 (150) 445 (202)

Wyposazenie dodatkowe
* Przefgcznik przeciwwybuchowy
* Ogranicznik ruchu bez atestu
przeciwwybuchowosci
e Zawoér elektromagnetyczny
* Dodatkowe czujniki do pomiaru innych cisnien

1. Ciénienie nadmiarowe plus maksymalne, dopuszczalne ci$nienie ponad nastawe.
2. Nie wolno przekracza¢ podanych w niniejszej instrukcji wartosci ci$nienia i temperatury ani zadanych innych ograniczen wynikajacych z wiasciwych norm.

Tabela 1. Zastosowania mechanizmu szybkozamykajgcego (patrz ilustracja 2)

MECHANIZM ZWALNIAJACY WYMAGANE CZUJNIKI
ZASTOSOWANIE

BM1 BM2 BMS1 BMS2

Ciénienie maksymalne (OPSO) Tak Nie Tak Nie

Cisnienie minimalne (UPSO) Tak Nie Tak Nie

Cisgnienie maksymalne (OPSO) i minimalne (UPSO) Tak Nie Tak™ Nie
Cisnienie maksymalne (OPSO) i minimalne (UPSO) Nie Tak Tak® Tak
Cisnienie maksymalne (OPSO), maksymalne (OPSO) . Tak @) "

i minimalne (UPSO) Nie Tak Tak

od podanych w tabeli 2.

1. Przy wykorzystaniu jednego czujnika (BMS1 lub BMS2) do ci$nienia maksymalnego i minimalnego nalezy sprawdzi¢, czy réznica migdzy nastawionymi ci$nieniami jest mniejsza

2. Przy zastosowaniu dwéch czujnikéw (BMS1 i BMS2), czujnik BMS1 moze by¢ wykorzystany tylko do cisnienia maksymalnego.




Typ OS2

Tabela 2. Zakresy regulacji sprezyn, numery czesci oraz cisnienia maksymalne i minimalne dla czujnikow cisnienia
(BMS1iBMS2)

MAKS MAKSYMALNA
ZAKRES REGULACJI SPREZYNY, (KOLOR| NUMER | CISNIENIE TYP RODZAJ |DOKLADNOSC MIEDZF‘\?(EI"‘S'IS;?ENIEM
PSIG (bar) SPREZ.| SPREZYNY |WLOTOWE | CZUJNIKA | CZUJNIKA | NASTAWY
PSIG, (bar§ MAKSYMALNYM
PSIG (bar) I MINIMALNYM @)
- — 35 mbar urpura . , . ,
402 =141 16 _ 35 mbar) P T14232T0012 0.058 (0,004) 0.145 (0,010)
cali st. wody
9.97 - 332 .
cali st wody (25~ 80 mbar) Pomarar | T14233T0012 0.073 (0,005) 0.363 (0,025)
18“";8 ‘F’;’S‘;gy (45 mbar — 0,140 bar) Czerwony| T14234T0012 0.145 (0,010) 0.725 (0,050)
: — 75 (5 162
1.0- 35 (0,070 — 0,240) Zélty |T14235T0012 ® 0.203 (0,014) 0.870 (0,060)
17- 56 (0,115- 0,380) Zielony | T14236T0012 Membranowy |0.261 (0,018) 2.18 (0,150)
2- 11 (0,140 - 0,750) Szary |T14238T0012 0.725 (0,050) 5.08 (0,350)
4-19 (0,250 - 1,3) Brazowy | T14239T0012 1.16 (0,080) 8.70 (0,600)
7 33 (0,450 - 2,3) Czarny | T14240T0012 2.47 (0,170) 16.0 (1,10)
15- 75 (1,0- 5,1) Niebieski| T14237T0012 5.08 (0,350) 36.3 (2,50)
31- 161 (2,1- 11,0) Brazowy|T14239T0012| 235 (16) 71 10.2 (0,700) 79.8 (5,50)
59 - 235 (4,0 - 16,0) Czarny |T14240T0012 232 (1,60) 145 (10,0)
235- 323 (16,0 - 22,0) Brazowy | T14239T0012 43.5 (3,00)
1470 (100) 27
323 - 588 (22,0 — 40,0) Czarny |T14240T0012 ok 94.3 (650) |  Requires use of a
OKOW!
588 — 808 (40,0 — 55,0) Brazowy| T14239T0012 1470 (100) - Y 102 (7,000 | BMS1 and aBMS2
808 — 1470 (55,0 — 100,0) Czarny |T14240T0012 174 (12,0)
81- 323 (55— 22,0) Brazowy | T14239T0012 514 (35) - 145 (1,00) 145 (10,0)
122 - 514 (8,3 - 35,0) Czarny | T14240T0012 Mieszkowy | 36.3 (2,50) 290 (20,0)
257 - 1058 (17,5 - 72,0) Szary |T14238T0012| 1058 (72) 315 72.5 (5,00) 479 (33,0)

1. Zalecana minimalna réznica miedzy nastawg machanizmu szybkozamykajacego a normalnym ci$nieniem roboczym uktadu.
2. Minimalna réznica cisniert miedzy cisnieniem maksymalnym i miimalnym z jednym czujnikiem (BMS1) (patrz ilustracja 5). W przypadku ci$nien maksymalnych
i minimalnych wigkszych od tej warto$ci nalezy zastosowa¢ drugi czujnik ci$nienia (BMS2) do zabezpieczenia ci$nienia minimalnego.

TYP OS2 <

MECHANIZM ZWALNIAJACY (BM1) Z ! CZUJNIKIEM CISNIENIA (BMS1)

BMS2 o
(STRONA LEWA) NYa

BMS1
(STRONA PRAWA)

MECHANIZM ZWALNIAJACY (BM2) Z 2 CZUJNIKAMI CISNIENIA
(BMS1 i BMS2)

MONTAZ OD GORY (SAMODZIELNY ZAWOR TYP OSE)

llustracja 2. Rodzaje instalacji (montaz tylko na rurociggu poziomym



Typ OS2

Grzyb zaworu w OS2 stanowi autonomiczny mechanizm
wewnetrznego obejscia, ktdry zapewnia wyréwnanie
cisnien po obu stronach grzyba podczas nastawiania
mechanizmu.

Mechanizm szybkozamykajgcy OS2 moze byé
wykorzystywany w zakresie cisnien od 10 mbar do
100 bar w wyniku prostej wymiany czujnika. Typ OS2
moze by¢ skonfigurowany jako dziatajacy dla
nadcis$nienia (OPSO), podcisnienia (UPSQO), nadcisnienia
i podcisnienia (OUPSQO), moze by¢ przesterowany
recznie lub zdalnie. Typ OS2 moze by¢ wyposazony
w opcjonalne przetgczniki krancowe w celu zdalnego
uaktywnienia alarmu w przypadku zadziatania
mechanizmu szybkozamykajgcego.

Mechanizm zwalniajgcy (BM1 lub BM2)

Mechanizm zwalniajgcy (BM1 lub BM2, patrz ilustracja
2) stuzy do zamykania zaworu szybkozamykajgcego.
Detekcja zmian ci$nienia nastepuje w dwustopniowym
mechanizmie (patrz ilustracja 4). Pierwszy stopien jest
stopniem detekcyjnym i dziata tylko wtedy, gdy cisnienie
procesowe osigga wartos¢ réwng nastawie czujnika
ci$nienia. Stopien drugi jest stopniem wykonawczym
i jest wyzwalany przez stopien pierwszy; sprezyna
zamykajgca powoduje ruch grzyba zaworu i catkowite
odciecie przeptywu. Mechanizm pozostaje w potozeniu
zamknietym do czasu ponownego recznego nastawienia
(skasowania). Zmiany ci$nienia wlotowego lub drgania
spowodowane przez elementy stopnia drugiego nie sg
przenoszone na mechanizm zwalniajgcy stopnia

L]

I CISNIENIE WLOTOWE
CISNIENIE OBCIAZENIA
CISNIENIE WYLOTOWE

TYP EZROSX

llustracja 3. Schemat dziatania

pierwszego. Wyjatkowa dwustopniowa konstrukcja
mechanizmu eliminuje wifasciwie efekty cyklicznego
zamykania i otwierania sie zaworu obserwowane czesto
w innego typu urzgdzeniach.

Czujnik cisnienia (BMS1 lub BMS2)
(patrz ilustracja 2)

Cisnienie procesowe podawane jest przez przewdd
impulsowy do czujnika ci$nienia (BMS1, BMS2lub BMS1
i BMS2). W zaleznosci od konfiguracji, BMS1 lub BMS2
przenosza zmiany cisnienia do mechanizmu
zwalniajgcego. Jesli zmiany osiggng wartos¢ nastawy
czujnika (BMS1 lub BMS2), to spowoduje on zadziatanie
urzadzenia zwalniajgcego w mechanizmie zwalniajgcym
(BM1 Ilub BM2) i zamkniecie zaworu
szybkozamykajacego.

Mechanizm BM1 moze wspotpracowaé tylko z czujnikiem
BMS1, powodujgc zadziatanie przy wysokim cidnieniu
(OPSO0), niskim cisnieniu (UPSO) lub wysokim i niskim
cisnieniu (OUPSO) (patrz ilustracja 2). Mechanizm BM2
moze wspotpracowac z czujnikiem BMS1 dla tylko
wysokiego ciénienia (OPSO) i czujnikiem BMS2 dla
wysokiego cidnienia (OPSO), niskiego ci$nienia (UPSO)
i wysokiego/niskiego cisnienia (OUPSO) (patrzilustracja
2 itabela 1).

Zasada dziatania (patrz ilustracja 3)

Zasada dziatania regulatora typ EZR zostato opisane
w instrukcji obstugi regulatora EZR.

TRZPIEN CZUJNIKA CISNIENIA

E0558
[ CISNIENIE WLOTOWE
[ CISNIENIE WYLOTOWE

TYP OSE



Typ OS2

Tabela 3. Wielkosci korpusow, rodzaje przytaczy procesowych i dopuszczane cisnienia

WIELKOSC KORPUSU MATERIAL KORPUSU PRZYLACZE PROCESOWE() MAKSYMALNE CISNIENIE 2
1cal (DN 25) ) ) ) )
2 cale (DN 50) . Gwintowe NPT (tylko dla 1 i 2 cali) 400 psig (27,6 bar)
3 cale (DN 80) Zeliwo ANS| Class 125B FF 200 psig (13,8 bar)
4 cale (DN 100)
5cali (DN 150) ANSI Class 250B RF 500 psig (34,5 bar)
1 cal (DN 25) Gwintowe NPT (tylko dla 1 i 2 cali) 1480 psig (102 bar)
2 cale (DN 50) ANSI Class 150 RF 285 psig (19,6 bar)
3 cale (DN 80) Stal weglowa -
4 cale (DN 100) ANSI Class 300 RF 740 psig (51,0 bar)
5cali (DN 150) ANSI Class 600 RF 1480 psig (102 bar)
1. Inne typy przytaczy procesowych dostepne na zyczenie. Prosimy o kontakt z przedstawicielstwem firmy Fisher.
2. Dodatkowe ograniczenia ci$nieniowe — patrz tabela 2.

Zawér szybkozamykajgcy typ OSE oraz mechanizm
szybkozamykajacy typ OS2 zastosowany w regulatorze
typ EZROSX zabezpieczajg instalacje przed
nadcisnieniem i/lub podcisnieniem w wyniku odciecia
przeptywu gazu doinstalacji po stronie wylotowej. Zawor
szybkozamykajacy z zewnetrznym pomiarem cisnienia
wymaga podtgczenia przewodu impulsowego i powinien
by¢ zainstalowany po stronie dolotowej regulatora
cidnienia.

Cisnienie jest podawane na jedng ze stron membrany,
ttoka lub mieszka i jest rownowazone przez sprezyne
regulacyjng czujnika cisnienia. Cisnienie powodujgce
zadziatanie zaworu szybkozamykajgcego typ OSE jest
okreslone przez nastawe sprezyny regulacyjne;.

Nadcisnienie: jesli ciSnienie po stronie wylotowej zwigksza
sie ponad warto$¢ cisnienia nastawy, to cisnienie
dziatajgce na gorng strong sprezyny jest wieksze od
nastawy sprezyny i przesuwa trzpien czujnika.

Podcisnienie: jesli ciSnienie po stronie wylotowej
zmniejsza sie ponizej wartosci nastawy cisnienia, to sita
pochodzgcg od sprezyny regulacyjnej staje sie wieksza
od sity parcia cisnienia wylotowego i przesuwa trzpiehn
czujnika.

Gdy cisnienie po stronie wylotowej wzrasta powyzej
nastawy ci$nienia (lub zmniejsza sig ponizej nastawy),
to czujnik wyczuwa te zmiane i powoduje zadziatanie
uktadu detekcji, ktéry z kolei uaktywnia drugi stopien
zwalniajgcy grzyb zaworu szybkozamykajgcego.
Szczelneicatkowite odcigcie przeptywu jest zapewnione
przez pierscien uszczelniajgcy gniazda wspomagany
przez ,amortyzatora ttokowego” miedzy czescig boczng
pokrywy a grzybem zaworu. Efekt ten wystepuje
wowczas, gdy zamkniecie grzyba zaworu nastepuje w
warunkach istnienia zaréwno dziatania sity sprezysto$ci
sprezyny i cisnienia wlotowego dziatajacego na goérnag
czesé grzyba. Jest to mozliwe dzigki otworom wokét
czesci bocznej pokrywy, ktdre doprowadzajg cisnienie
wlotowe nad grzyb zaworu.

Instalacja

OSTRZEZENIE

Przekroczenie dopuszczalnych wartosci
cisnien lub pracazaworu szybkozamykajacego
w warunkach przekraczajacych wartosci
dopuszczalne podane lub tam, gdzie warunki
pracy przekraczaja dopuszczalne normy dla
instalacji rurowej i przytaczy procesowych,
moze byé przyczyng zranienia personelu,
zniszczenia urzadzenia lub wycieku medium
wskutek ulatniania sie gazu lub rozerwania
czesci znajdujacych sie pod cisnieniem.
Aby uniknaé obrazen ciata lub zniszczenia
zaworu moze pracowac on tylko w warunkach
gwarantujacych prace zgodnie z normami
lokalnymi lub narodowymi. Mechaniczne
uszkodzenie regulatora moze spowodowac
wydostawanie sie¢ gazu prowadzgce do
zranienia personelu lub zniszczenia urzadzen.
Aby unikna¢ takiej sytuacji nalezy instalowaé
regulator w obszarze niezagrozonym
wybuchem.

Procedury instalacyjne, obstugowe
i naprawcze moga by¢ wykonywane tylko przez
osoby odpowiednio przeszkolone. Wynikiem
nieprawidiowego prowadzenia prac moze by¢
zranienie personelu lub zniszczenia
urzadzenia.

Zasada dziatania regulatora typ EZR zostato opisane
w instrukcji obstugi regulatora EZR.

Przed przystgpieniem do instalacji nalezy sprawdzié
drozno$¢ i czystod¢ wszystkich przewoddédw rurowych
oraz sprawdzi¢, czy urzgdzenie nie zostato uszkodzone
lub zabrudzone w czasie dostawy. Przy wykonywaniu
potaczen kotnierzowych nalezy zastosowaé wiadciwe
uszczelki ptaskie oraz dokreca¢ $ruby we witasciwy



Typ OS2

sposob. Typ OSE musi by¢ zainstalowany w pozycji
pionowej z mechanizmem szybkozamykajgcym
znajdujacym sie ponad korpusem zaworu (patrzilustracja
2). Typ EZROSX jest instalowany zazwyczaj
z mechanizmem szybkozamykajgcym ponizej instalacji
procesowej. Mechanizm szybkozamykajgcy moze
pracowa¢ w zanurzeniu, je$li tylko przewdd
odpowietrzajgcy bedzie konczytsie na poziomie wyzszym
od maksymalnego poziomu cieczy.Jesli mechanizm
instalowany jest pod ziemig, to do przytagcza
odpowietrzajgcego 1/4 cala NPT nalezy podtgczy¢
instalacje zapobiegajgca dostawaniu sie do sSrodka wody
i/lub ciat obcych. Otwoér wylotowy instalacji
odpowietrzajgcej musi by¢ wyposazony w filtr.

Typ OSE/EZROSX moze by¢ wykorzystywany wraz z
zaworem nadmiarowym minimalizujgcym czestotliwo$¢
zadziatania mechanizmu szybkozamykajgcego. Zawor
nadmiarowy powinien otwieraé sie przed zadziataniem
zaworu szybkozamykajgcego typ OSE/EZROSX. Taka
konfiguracja umozliwia zaworowi nadmiarowemu

PRZEWOD
IMPULSOWY
WYLOTOWY

ZAWOR
ODCINAJACY
WYLOTOWY

REGULATOR
CISNIENIA

OPCJONALNY

ZAWOR

ODCINAJACY
DOLOTOVV

MECHANIZM
ZAMYKAJACY
TYP OSE

ZABEZPIECZENIE PRZED NADCISNIENIEM | PODCISNIENIEM
PRZY ZASTOSOWANIU JEDNEGO CZUJNIKA

PRZEWOD

IMPULSOWY
OPCJONALNY WYLOTOWY ;
ODCINAJACY
DOLOTOV

l/FILTR H >
vIX
MECHANIZM

ZAMYKAJACY
TYP OSE

ZAWOR
ODCINAJACY

wy LOTOy

ZAWOR

REGULATOR
CISNIENIA

ZABEZPIECZENIE PRZED NADCISN[ENIEM | PODQIS'NIENIEM
PRZY ZASTOSOWANIU DWOCH CZUJNIKOW

llustracja 4. Schematy typowych instalacji

zapobieganie mniejszym problemom z nadcisnieniem,
takim jak rozszerzalno$¢ termiczna gazu, czy przeciek
gniazda wskutek zanieczyszczen wskutek jego
zabrudzenia, ktére moga ustgpi¢ po kolejnym cyklu
wigczeniaiwylaczenia zaworu. Zawdr szybkozamykajacy
powinien aktywowac sie wowczas, gdy regulator dziata
nieprawidtowo powodujgc nadmierny przeptyw gazu
przekraczajgcy mozliwosci odprowadzenia przez zawor
nadmiarowy.

Czujnikiwymagajg podtaczenia zewnetrznego przewodu
impulsowego, ktéry powinien zosta¢ podtgczony do
prostoliniowego odcinka instalacji procesowej w
odlegtoéci od 8 do 10 $rednic od zaworu
szybkozamykajgcego po stronie dolotowejlub wylotowe;.
Jesli niemozliwe jest spetnienie tego warunku, to zaleca
sie podtgczenie przewodu impulsowego blizej regulatora
lub mechanizmu szybkozamykajgcego, a nie po stronie
wylotowejzaworu odcinajgcego. Nie podtgczac przewodu
impulsowego w poblizu zgie¢, kolan lub potgczen
rurowych, ktére moga spowodowac przeptyw turbulentny.
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Uruchomienie

OSTRZEZENIE

Aby unikng¢ zranienia personelu obstugi lub
zniszczenia urzadzen wskutek eksplozji lub
zniszczenia regulatora oraz innych urzadzen
po stronie wylotowej podczas uruchomienia
regulatora nalezy uwolnié¢ ci$nienie po stronie
wylotowej zapobiegajac wystawieniu
membrany na dziatanie zbyt wysokiego
cisnienia. Podczas uruchomienia nalezy
podiaczyé manometry monitorujace ci$nienie,
co pozwoli uniknaé powstania zbyt duzego
cisnienia i zabezpieczy urzadzenia przed
zniszczeniem.

W niniejszej instrukcji opisano procedury uruchomienia
tylko dla zaworu typ OSE/OS2. Opis procedur
uruchomienia zaworu EZR mozna znalez¢ we instrukciji
obstugi zawordéw typ EZR.

1. Sprawdzi¢, czy zawér po stronie wylotowej jest
zamkniety.

2. Mechanizm szybkozwalniajgcy dostarczany jest w
pozycji zwolnionej. W celu nastawienia mechanizmu
nalezy wykonac procedure opisang w rozdziale Obstuga.

3. Powoli otworzy¢ zaw6r odcinajgcy po stronie dolotowe;.
4. Powoliotworzyé zawdr odcinajgcy po stronie wylotowe;.
5. Sprawdzi¢ szczelno$¢ wszystkich potaczen.

6. Wykonac¢ regulacje ci$snienia mechanizmu
szybkozamykajgcego zgodnie z procedurg opisang
w kolejnym rozdziale.

NAKRETKA
BLOKUJACA
SRUBY
REGULACYJNEJ

ZACZEP
KOLEK D2

TRZPIEN

PLYTA —— GWINTOWANY
KOLEK D1 | g//
NAKRETKI Z E
BLOKUJACE
ZACZEP NAKRETKA
BLOKUJACA
TRZPIENIA ——

GWINTOWANEGO

SRUBA
REGULACYJNA

ZABEZPIECZENIE PRZED NADCISNIENIEM

llustracja 5. Budowa czujnika BMS1

Regulacja

Zazwyczaj regulacje wykonywane sg przy zamknietym
zaworze szybkozamykajgcym. Tylko stopien detekcyjny
jest nastawiany (patrz rozdziat Obstuga). Regulacje
wykonac¢ zgodnie z podanymi nizej procedurami, przy
uzyciu narzedzia nastawczego (element 3, ilustracja 13)
stuzgcego do przesuwania $ruby regulacyjnej.

OSTRZEZENIE

Przed przystgpieniem do wykonywania
jakichkolwiek czynnoscinalezy sprawdzic¢, czy
sprezyna regulacyjna jest dobrana
odpowiednio do zadanego punktu pracy.

OSTRZEZENIE

Przed przystgpieniem do wykonywania
procedury regulacji nalezy sprawdzi¢, czy
czujniki BMS1 lub BMS2 nie znajduja sie pod
cisnieniem

BMS 1 (ilustracja 5)

Zabezpieczenie przed nadci$nieniem

Regulacja $ruby zwalniajgcej

1. Odkreci¢ zaczep cisnienia minimalnego lub przesung¢
w potozenie nieaktywne.

2. Nastawi¢ tylko stopien detekcyjny (patrz ilustracja 7 i
wiasciwa cze$c¢ rozdziatu Obstuga).

3. Wyregulowaé potozenie Sruby zwalniajgcej (1), tak by
znalazta sie 0 1.59 mm od kotka D1 (nastawa uktadu
detekcyjnego).

SRUBA

‘ REGULACYJNA LACZNIK MECHANIZMU

ZWALNIAJACEGO
PRZYCISK

KOLEK D2

TRZPIEN

‘,A
ol L
/ K OLEK D NAKRETKA
gll_\glR(SIﬁ:E BLOKUJACA
TRZPIENIA
NAKRETKA ZACZEP ZACZEP GWINTOWANEGO

BLOKUJACA
SRUBY
REGULACYJNEJ

ZABEZPIECZENIE PRZED NADCISNIENIEM

llustracja 6. Budowa czujnika BMS2
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4. Dokreci¢ nakretke blokujgca Sruby zwalniajace;j.

Regulacja stopnia detekcyjnego dla cisnienia
maksymalnego

1. Do czujnika BMS1 poda¢ zgdane cisnienie, przy
ktorym mechanizm ma zadziatac.

2. Wkreci¢ Srube regulacyjng, az bedzie mozliwe
nastawienie stopnia detekcyjnego.

3. Wykreci¢ srube regulacyjng do momentu zwolnienia
stopnia detekcyjnego.

4. Sprawdzi¢ warto$¢ cisnienia, przy kiérym nastgpito
zadziatanie urzgdzenia i w razie potrzeby powtérzyc
procedure.

5. Dokreci¢ nakretke blokujgcg Sruby regulacyjne;.
Zabezpieczenie przed podcisnieniem:
Regulacja $ruby zwalniajgcej i zaczepu:

1. Przesung¢ zaczep w potozenie nieaktywne.

2. Nastawic¢ tylko stopien detekcyjny (patrz ilustracja 7
i wiasciwa czesé rozdziatu Obstuga).

3. Zwolni¢ sprezyne regulacyjna wykrecajac Srube
regulacyjna.

4. Do czujnika BMS1 poda¢ zgdane cisnienie, przy
ktérym mechanizm ma zadziatac.

5. Wyregulowaé potozenie Sruby zwalniajgcej (1), tak by
znalazta sie 0 1.59 mm od kotka D1 (nastawa uktadu
detekcyjnego).

6. Dokreci¢ nakretke blokujgcag $ruby zwalniajgce;.

7. Umiesci¢ zaczep we wifasciwym potozeniu i przy
wykorzystaniu nakretek blokujgcych wyregulowac jego
potozenie, tak by odlegto$¢ od kotka D2 wynosita
1.59 mm.

8. Dokreci¢ nakretki blokujgce zaczepu

Regulacja stopnia detekcyjnego dla cisnienia
minimalnego

1. Do czujnika BMS1 poda¢ zgdane cisnienie, przy
ktérym mechanizm ma zadziatac.

2. Wykreci¢ srube regulacyjng do momentu zwolnienia
stopnia detekcyjnego.

3. Sprawdzi¢ warto$¢ cisnienia, przy kiérym nastgpito
zadziatanie urzgdzenia i w razie potrzeby powtérzyc
procedure.

4. Dokreci¢ nakretke blokujgcag $ruby regulacyjnej.
Zabezpieczenie nadcisnieniem
i podci$nieniem:

przed

Regulacja $ruby zwalniajgce;:

1. Przesung¢ zaczep w potozenie nieaktywne.

2. Nastawic¢ tylko stopien detekcyjny (patrz ilustracja 4
i wtasciwa czes¢ rozdziatu Obstuga).

3. Zwolni¢ sprezyne regulacyjng wykrecajgc $rube
regulacyjng.

4. Do czujnika BMS1 poda¢ zgdane cisnienie, przy
ktorym mechanizm ma zadziatac.

5. Wyregulowac potozenie $ruby zwalniajgcej (1), tak by
dotykata kotek D1.

6. Recznie zwolni¢ zaczep przesuwajgc kotek D1 (patrz
ilustracja D1).

7. Odkreci¢ $rube zwalniajagcg o 2 obroty, co daje
odlegto$¢ okoto 1.5 mm do kotka D1.

8. Dokreci¢ nakretke blokujgca sruby zwalniajacej.

Regulacja stopnia detekcyjnego dla cisnienia
maksymalnego:

Taka sama procedura, jak opisana w czesci dotyczacej
urzgdzen uaktywnianych tylko cisnieniem maksymalnym.

Regulacja stopnia detekcyjnego dla cisnienia
minimalnego

1. Do czujnika BMS1 podaé cisnienie z przedziatu migdzy
ci$nieniem maksymalnym i minimalnym.

2. Nastawi¢ stopien detekcyjny (patrz ilustracja 4
i wiasciwa czesc¢ rozdziatu Obstuga).

3. Podac¢ cisnienie réwne minimalnemu cisnieniu
wymaganemu do zadziatania urzadzenia.

4. Wyregulowac potozenie zaczepu przy uzyciu nakretek,
tak by spowodowa¢ zadziatanie stopnia detekcyjnego.

5. Zablokowac¢ dokrecajac nakretki.

6. Sprawdzi¢ warto$c¢ cisnienia, przy ktérym nastgpito
zadziatanie urzadzenia (w razie potrzeby wykonac
regulacje).

BMS 2 (ilustracja 6)

Zabezpieczenie przed nadcisnieniem:

Regulacja przycisku:

1. Wykreci¢ catkowicie zaczep ci$nienia minimalnego.

2. Nastawic¢ tylko stopien detekcyjny (patrz ilustracja 7
i wiasciwa czesé rozdziatu Obstuga).

OSTRZEZENIE

Przed przystgpieniem do wykonywania
dalszych krokéw procedury nalezy sprawdzic,
czy czujniki BMS1 lub BMS2 nie znajduja sie
pod cisnieniem
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3. Scisnagé sprezyne regulacyjna tak, by odlegto$é miedzy
przyciskiem o kotkiem D2 nie zwigkszata sie.

4. Wyregulowac potozenie przycisku, tak by znalazta sie
0 1.59 mm od kotka D1 (nastawa uktadu detekcyjnego).

5. Dokreci¢ nakretke blokujgca $ruby zwalniajace;j.

Regulacja stopnia detekcyjnego dla cisnienia
maksymalnego

Taka sama procedura, jak opisana w czesci dotyczgce;j
czujnika BMS1. Patrz strona 7.

Zabezpieczenie przed podcisnieniem:
Regulacja zaczepu:

1. Zdemontowaé przycisk zabezpieczenia przed
nadcisnieniem lub wkreci¢ go w pofozenie nieaktywne.

2. Nastawic¢ tylko stopien detekcyjny (patrz ilustracja 7
i wtasciwa czesé rozdziatu Obstuga).

3. Dokreci¢ nakretke blokujgca $ruby zwalniajacej.

4. Zwolni¢ sprezyne regulacyjng wykrecajac Srube
regulacyjng.

5. Do czujnika BMS2 poda¢ zgdane cisnienie,
przy ktérym mechanizm ma zadziataé.

6. Wyregulowaé potozenie Sruby zwalniajgcej, tak by
dotykata kotek D2.

7. Dokreci¢ nakretki blokujace zaczepu

Regulacja stopnia detekcyjnego dla cisnienia
minimalnego

Taka sama procedura, jak opisana w czesci dotyczgcej
czujnika BMS1. Patrz strona 7.

Zabezpieczenie nadcisnieniem

i podcisnieniem:

przed

Regulacja przycisku:
1. Wykreci¢ catkowicie zaczep ci$nienia minimalnego.

2. Nastawic tylko stopien detekcyjny (patrz ilustracja 4
i wtasciwa czesé rozdziatu Obstuga).

3. Zwolni¢ sprezyne regulacyjng wykrecajgc $rube
regulacyjna.

4. Do czujnika BMS2 poda¢ zagdane cisnienie,
przy ktérym mechanizm ma zadziataé.

5. Wyregulowaé potozenie $ruby zwalniajgcej, tak by
dotykata kotek D1.

6. Recznie zwolni¢ zaczep przesuwajgc kotek D1 (patrz
ilustracja 5).

7. Odkreci¢ srube zwalniajgca o 2 obroty, co daje
odlegtos¢ okoto 1.59 mm do kotka D1.

8. Dokreci¢ nakretke blokujgcg $ruby zwalniajgce;.

Regulacja stopnia detekcyjnego dla cisnienia
maksymalnego:

Taka sama procedura, jak opisana w czesci dotyczgcej
urzgdzen uaktywnianych tylko ci$nieniem maksymalnym.

Regulacja stopnia detekcyjnego dla cisnienia
minimalnego

1. Do czujnika BMS2 podac cidnienie z przedziatu miedzy
ci$nieniem maksymalnym i minimalnym.

2. Nastawi¢ stopien detekcyjny (patrz ilustracja 7
i wtasciwa czesé rozdziatu Obstuga).

3. Podac¢ cisnienie réwne minimalnemu cisnieniu
wymaganemu do zadziatania urzadzenia.

4. Wyregulowac potozenie zaczepu przy uzyciu nakretek,
tak by spowodowaé zadziatanie stopnia detekcyjnego.

5. Zablokowac¢ dokrecajac nakretki.

6. Sprawdzi¢ wartosc¢ cisnienia, przy ktérym nastgpito
zadziatanie urzgdzenia (w razie potrzeby wykonac
regulacje).

Wylaczenie z eksploataciji

OSTRZEZENIE

Aby unikng¢ zranienia personelu obstugi lub
zniszczenia urzadzen wskutek eksplozji lub
zniszczenia regulatora oraz innych urzadzen
po stronie wylotowej podczas uruchomienia
regulatora nalezy uwolnié¢ ci$nienie po stronie
wylotowej zapobiegajac wystawieniu
membrany na dziatanie zbyt wysokiego
cisnienia. Podczas uruchomienia nalezy
podtaczyé manometry monitorujace ci$nienie,
co pozwoli uniknaé powstania zbyt duzego
cisnienia i zabezpieczy urzadzenia przed
zniszczeniem.

Opis procedury wytgczenia z eksploatacji zaworu EZR
mozna znalez¢ we instrukcji obstugi zawordéw typ EZR.
Schematy instalacji moga sie rézni¢ miedzy sobg, lecz
w kazdej instalacji jest wazne, by zawory otwierac i
zamykac¢ powoli. Ponizsza procedura odnosi sie do
typowych instalacji.

1. Powolizamkngé zawdr odcinajgcy po stronie dolotowej.
2. Powolizamknagé zawor odcinajgcy po stronie wylotowe;.

3. Powoli otworzy¢ zawory odpowietrzajgce po stronie
dolotowe;.

4. Powoli otworzy¢ zawory odpowietrzajgce po stronie
wylotowe;j.
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Obstuga

Ponizsze procedury opisujg catkowity demontaziztozenie
mechanizmu szybkozamykajgcego. Jesli nie podano
inaczej, tonumery elementéw odpowiadajg oznaczeniom
na ilustracji 14.

Nastawienie mechanizmu zwalniajgcego

Po zadziataniu, zawdr szybkozamykajgcy typu OSE/
EZROSX musi zosta¢ recznie odblokowany, by mogt
ponownie spetnia¢ role zabezpieczajgcag. Przed
odblokowaniem nalezy okresli¢ i usung¢ przyczyne
przekroczenia wartosci dopuszczalnych cisnienia. Przy
wykonywaniu ponizszych procedur skorzystac zilustracji
7i8.

OSTRZEZENIE

Nie wolno przedtuza¢ narzedzia do nastawiania
przy nastawianiu drugiego stopnia.

Uwaga

Aby mozliwe byto nastawienie (odblokowanie)
stopnia detekcyjnego, to ci$nienie w czujniku
musi byé mniejsze od maksymalnego i/lub
wieksze od minimalnego. W innym przypadku
nie jest mozliwe nastawienie stopnia
detekcyjnego.

Uwaga

Urzadzenie typ OS2 zamontowane na zaworze
EZR obrécone jest o 180° w stosunku do
opisanego (zamontowanego na zaworze typu
E), to ponizszy opis dotyczy tylko zaworu
szybkozamykajacego OSE. Procedura dla
zaworu EZROSX jestidentyczna, tylko podane
kierunki nalezy zamienié o 180° (np. ,,na lewo
na gorze” nalezy zamieni¢ na ,,na prawo na
dole”).

Przed nastawieniem mechanizmu szybkozamykajgcego
OS2 nalezy zamkngé zawodr odcinajgcy po stronie

dolotowej. Otworzy¢ pokrywe przednig mechanizmu.

KOLEK KASOWANIA Z BIALA KROPKAX

ZAWOR OTWARTY

WALEK STOPNIA
DRUGIEGO

OGRANICZNIK
RUCHU

R NARZEDZIE
../ ¥ DONASTAWIANIA
‘ 7

MECHANIZM ZWALNIAJACY TYP 0S2

OGRANICZNIK
RUCHU

ZAWOR ZAMKNIETY

MECHANIZM ZWALNIAJACY
ZAMKNIETY

5

® 0GRANICZNIK

NASTAWIANIE UKLADU DETEKCJI
(STOPIEN PIERWSZY)

® OGRANICZNIK
RUCHU

KROK B

RUCHU

ZAWOR OTWARTY

ZAWOR ZAMKNIETY

NASTAWIANIE UKLADU WYKONAWCZEGO
(STOPIEN DRUGI)

llustracja 7. Nastawianie mechanizmu zwalniajgcego (pokazano orientacje dla typu OSE. Dla typu EZROSX uktad

obrdcony jest o 180°.
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Stopieri detekcyjny (stopien pierwszy)

W Srodkowej czedci urzgdzenia znajduje sie kotek
oznaczony biatg kropkg. Popchng¢ kotek w prawg strone
(tylko typ OSE, patrz uwaga na stronie 10). Spowoduje
to zablokowanie pierwszego stopnia mechanizmu (patrz
krok A na ilustracji 7).

Stopieri wykonawczy (drugi stopieri)
Uwaga

Narzedzie do nastawiania jest wyprofilowane
i pasuje do watka zwalniajagcego drugiego
stopnia tylko w jednej pozyciji. Przed obrotem
narzedzia, sprawdzi¢, czy zostato ono
prawidiowo umieszczone na watku.

Do odblokowania drugiego stopnia nalezy wykorzystaé
narzedzie znajdujgce sie wewnatrz obudowy
mechanizmu. Kwadratowy koniec narzedzia umiescié¢
na kwadratowym watku znajdujgcym sie w Srodkowej
czesci mechanizmu. Obraca¢ narzedzie zgodnie
z ruchem wskazéwek zegara (patrz krok B na
ilustracji 7).

Ruchtrzpienia spowoduje otwarcie wewnetrznego uktadu
obejsciaiwyréwnanie cisnien z obu stron grzyba zaworu,

OBUDOWA (ELEMENT 27)

MECHANIZMU
(ELEMENT 16) 4

ZACISK

LACZNIK
$LIZGowy

TRZPIEN

SRUBA (ELEMENT 39)
1 PODKLADKA
PLASKA (ELEMENT 40)

llustracja 8. Czesci wewnetrzne

zanim grzyb zostanie odsuniety od gniazda zaworu.
Kontynuowa¢ obrét narzedzia, co spowoduje
podniesienie grzyba zaworu, SciSniecie sprezyny
zamykajgcej i nastawienie (odblokowanie) drugiego
stopnia mechanizmu. Umiesci¢ narzedzie w uchwycie,
zatozy¢ pokrywe i powoli otworzyé zawdr odcinajgcy
wlotowy.

Mechanizm zwalniajacy (BM1 lub BM2)

Demontaz

OSTRZEZENIE

Nie nalezy przystepowac¢ do konserwacji lub
demontazu mechanizmu bez uprzedniego
odciecia go odinstalacji zasilajgceji uwolnienia
cisnienia wewnetrznego, gdyz wskutek
gwattownego wyptywu Ilub wybuchu
skumulowanego gazu moze nastapi¢ powazne
zranienie os6b obstugujacych lub uszkodzenie
urzadzenia. Podczas zwalniania ci$nienia
zastosowaé¢ manometry do pomiaru ciSnienia
wlotowego i wylotowego.

MIEJSCE NA PRZELACZNIK

KOLEK NASTAWIANIA Z BIALA KROPKA

PLYTKA

CZUJNIK
CISNIENIA
(BM1)

TRZPIEN GWINTOWANY
CZUJNIKA CISNIENIA

WALEK ZWALNIAJACY STOPNIA DRUGIEGO
OGRANICZNIK RUCHU

NARZEDZIE DO NASTAWIANIA
(ELEMENT 3)

ﬁ SRUBA (ELEMENT 21)
: ﬁ POKRYWA (ELEMENT 15)
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LACZNIK 7

A—// WAL
<8

KOLKI
BLOKUJACE
(ELEMENT 4a)

\ .\
—— PRZEPUST

WYROWNAWCZY
(ELEMENT 4)

llustracja 9. Zespdt przepustu wyrdwnawczego i sprzezenia

Uwaga

Jedynymi czesciami wymiennymi
w mechanizmie OS2 jest zespét obejscia,
czujniki (BMS1 i BMS2) i elementy
uszczelniajgce. Pierscien gniazdaw typie OSE
jest wciskany w korpus regulatora i nie moze
by¢é wymieniony w warunkach polowych.

Uwaga

Potozenie ogranicznika ruchu (ilustracje 7
i 11) zalezy od typu zespotu i jego wielkosci.
W przypadku korpuséw o wielkosci 1i 2 cale
ogranicznik musi znajdowac¢ sie w pozyciji B.
We wszystkich innych korpusach ogranicznik
musi znajdowac¢ sie w pozycji C.

Pokrywa mocowana jest przy uzyciu tylko jednej $ruby,
ktérg mozna odkreci¢ recznie lub przy uzyciu klucza
gniazdowego (maksymalny moment sity dokrecajacej
wynosi 2.5 Nm).

1. Otworzy¢ pokrywe mechanizmu i wymieni¢ na nowy
pierscien uszczelniajgcy Sruby pokrywy zdejmujac zacisk.

OSTRZEZENIE

Zwolni¢ mechanizm, jesli nie zostat zwolniony
wczeshniej przez przesuniecie kotka D1 (patrz
ilustracja 7), aby zmniejszy¢ maksymalnie
oddziatywanie sprezyny na trzpien.

2. W celudemontazu mechanizmu zapadkowego nalezy

ostroznie obréci¢ kwadratowa ptyte zapadkowg (kotki
D1 D2) (patrz ilustracje 5 i 6).

3.Zdjg¢ zacisk (patrzilustracja 7). Zdjg¢ kotek zruchomej
obejmy Slizgowej, uwalniajgc jg, umozliwiajgc jej obroét
i odtgczenia od trzpienia.
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GLOWICA

ZAWORU N\

OTWORY
POD KLUCZ

GRZYB ZAWORU —/

PIERSCIEN USZCZELNIAJACY
GNIAZDA (ELEMENT 32)

PRZEPUST
WYROWNAWCZY

llustracja 10. Zespot grzyba zaworu i przepustu
wyréwnawczego

4. Odkrecié¢ dwie Sruby (element 39) mocujgce obudowe
mechanizmu (element 16) do pokrywy reduktora i zdjgé
obudowe (patrz ilustracja 7).

5. Zdjg¢ nakretki lub Sruby (element 21) mocujgce
pokrywe do korpusu zaworu.

6. Pokrywa (element 15), grzyb zaworu (z przepustem
wyréwnawczym, element 5), sprezyna gtéwna
(element12) i mata tuleja trzpienia sg wyjmowane
z korpusu zaworu jako jeden zespét. Grzyb zaworu
umiesci¢ na sztywnej i ptaskiej powierzchni i nacisngé
pokrywe. Sciéniecie sprezyny umozliwi odtaczenie
trzpienia od gtowicy tacznika.

7. Przy uzyciu klucza maszynowego (klucz dostarczany
jest wraz z zestawem czesci zamiennych) wykrecié
przepust wyréwnawczy z grzyba zaworu (patrzilustracja
8, 9 i 10). W reduktorach o wielkosci 1 cal przepust
wyréwnawczy mocuje pierscien uszczelniajgcy gniazda
do grzyba zaworu. W reduktorach o wielkosci 2 i 3 cale
przepust wyréwnawczy mocuje dysk grzyba i pierécien
uszczelniajgcy gniazda do grzyba zaworu. W reduktorach
o wielkosci 4 i 6 cali dysk grzyba zaworu i grzyb zaworu
mocowane sg razem przez szes$¢ Srub mocujgcych.
W tych reduktorach nalezy wykreci¢ Sruby mocujgce
i zdja¢ dysk grzyba zaworu w celu wymiany pierscienia
uszczelniajgcego gniazdo (patrz ilustracja 9).

Uwaga

Przepust wyréwnawczy jest identyczny dla
grzybéw zaworéw wszystkich wielkosci.
Przepustu wyréwnawczego nie mozna
demontowaé na czesci i jest wymieniany
w postaci jednego zespotu.

8. W celu odtgczenia przepustu wyréwnawczego od
tacznika i glowicy tgcznika nalezy wybi¢ kotek blokujgcy
z tgcznika (patrz ilustracja 8).

MASZYNOWY

DYSK GRZYBA ZAWORU
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Montaz

1. Przy uzyciu kotka blokujgcego (element 4a, ilustracja
8) dofgczyé nowy przepust wyréwnawczy (element 4)
do tgcznika.

2. Wkrecié przepust wyrdwnawczy w grzyb zaworu wraz
zdyskiem grzybainowym pierscieniem uszczelniajgcym
gniazda (element 32, ilustracja 9). Przy dokrecaniu
przepustu wyréwnawczego nalezy zwréci¢ uwage,
by nie zostat uszkodzony. W zaworach o wielkosci 4 cale
dysk grzyba i nowy pierscien uszczelniajgcy gniazda
mocowany jest do grzyba zaworu przy wykorzystaniu
szesciu $rub mocujacych.

3. Wymieni¢ prowadnice grzyba (element 7, ilustracja
14) znajdujgce sie na wewnetrznej stronie pokrywy.

4. W tulei matego trzpienia (element 24, ilustracja 15)
umiesci¢ nowe pierscienie uszczelniajgce (element 2,
ilustracja 15). Zespotgrzyba zaworu umiesci¢ na ptaskiej
i sztywnej powierzchni. Sprezyne zamykajgcg natozyé
na grzyba zaworu. Na sprezynie umiesci¢ pokrywe
i Scisna¢ sprezyne naciskajac na pokrywe. Przez otwor
w pokrywie dotgczy¢ trzpien do gtowicy tacznika grzyba
zaworu. Powoli pusci¢ pokrywe pozwalajgc sprezynie
umiescic¢ tuleje w pokrywie. Zwréci¢ uwage na prawidtowe
utozenie pierscieni uszczelniajgcych (element 2).

5. Umiesci¢ zespot pokrywy wraz z nowg uszczelkg
ptaska (element 10, ilustracja 14) i nowym pierécieniem
uszczelniajgcym (element 11, ilustracja 13) na korpusie
regulatora. Umocowac pokrywe przy uzyciu nakretek
lub $rub mocujgcych.

6. Natozy¢ mechanizm szybkozamykajacy na pokrywe
iumocowac przy uzyciu dwoch Srub mocujgcych (element
39) i dwoch podktadek ptaskich (element 40).

7. Zaczepi¢ ruchomg obejme do trzpienia i umocowac
kotek blokujacy (patrz ilustracja 8). Zabezpieczy¢ kotek
przy uzyciu zacisku.

8. W celu nastawienia zaworu szybkozamykajacego
wykonaé procedure opisang w niniejszej instrukcji.

Czujniki cisnienia (BMS1 lub BMS2)

BMS1 jest pierwszym czujnikiem cisnienia, a BMS2
drugim.
Demontaz

1. Odtagczy¢ przewdd impulsowy od czujnika cisnienia
BMS.

2. Jedli to mozliwe, to zdjg¢ zaczep z regulowanego
trzpienia czujnika BMS (patrz ilustracja 6 i 7).

3. Odkreci¢ sruby mocujace z tbem szesciokatnym
(element 38a) i pierscien uszczelniajgcy (element 38b)

potgczenie mechanizm szybkozwalniajgcy—czujnik (patrz
ilustracja 11).

4. Ostroznie zdjg¢ czujnik BMS z mechanizmu BM wraz
z gumowg uszczelkg (element 38c, ilustracja 11).

5. Zbadac stan techniczny uszczelki gumowej (element
38c) i w razie potrzeby wymieni¢ na nowa.

6. Odkreci¢ nakretke blokujgca na Srubie regulacyjnej,
a nastepnie wykreci¢ i wyjg¢ Srube regulacyjna.

7. Wyja¢ sprezyne BMS (element 28) z obudowy
sprezyny.

W przypadku czujnikéw BMS typ 162 i 71
(membranowy, element 9) (patrz ilustracja 10):
8.0dkreci¢ sruby mocujgce i nakretki obudowy i zdja¢
obudowe uzyskujgc dostep do zespotu membrany
(element 9).

9. Jedli konieczna jest wymiana membrany, to odkrecic¢
nakretke szesciokatng mocujgcg zespot membrany na
trzpieniu zaworu.

W przypadku czujnikéw BMS typ 235 i 315
(mieszkowy, element 9) (patrz ilustracja 10):

8. Odkreci¢ sruby z tbami gniazdowymi na obudowie
czujnika.

9. Wyja¢ obudowe sprezyny z obudowy czujnika,
a nastepnie wyjg¢ mieszek.

W przypadku czujnikéw BMS typ 27 i 17 (tokowy,
element 9) (patrz ilustracja 10):

8. Odkreci¢ sruby z tbami gniazdowymi na obudowie
czujnika i zdjg¢ obudowe czujnika.

9. Odkreci¢ $ruby z tbami gniazdowymi na obudowie
sprezynyiwyja¢obudowe sprezyny zobudowy czujnika.

10. Wyja¢ tlok z obudowy czujnika.
Montaz

Wykonaé¢ wczesniej podane procedury w odwrotnej
kolejnosci.

Zamawianie czesci zamiennych

W korespondencji z biurem przedstawicielskim firmy
Fisher nalezy zawsze podawac¢ numer seryjny
urzgdzenia. Przy zamawianiu cze$ci zamiennych nalezy
zawsze podac 11 znakowy numerzamowieniowy kazdej
z czesci lub zestawu.

Numery seryjne regulatora typ EZR podano w instrukcji
obstugi regulatora EZR.

13
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MEMEBRANA
(ELEMENT 9)

ZESTAW
ZACZEPU
CZUJNIKA 1
(BMST1)
(ELEMENT 25)

ZESTAW
ZACZEPU
CZUJNIKA 2
(BMS2)
(ELEMENT 26)

MEMBRANOWY, TYPY 162 i 71

llustracja 11. Czujniki cisnienia

Wykaz czesci

Czes¢ Opis

PIERSCIEN
USZCZELNIAJACY

—TLOK
(ELEMENT 9)

MIESZEK
(ELEMENT 9)

PIERSCIEN
USZCZELNIAJACY

7
sPREZYNA 4[4
N BMS -
S (ELEMENT 28) S
S
§ X
> SPREZYNA
BMS
(ELEMENT 28)
ZESTAW
ZESTAW ZACZEPU
ZACZEPU CZUJNIKA 1
CZUJNIKA 1 (BMS1)
(BMS1) (ELEMENT 25)
(ELEMENT 25)
ZESTAW ZESTAW
ZACZEPU ZACZEPU
CZUJNIKA 2 CZUJNIKA 2
(BMS2) (BMS2)
(ELEMENT 26) (ELEMENT 26) 7
TLOKOWY, TYPY 27i17 MIESZKOWY, TYPY 236 i 315
Numer zaméwieniowy Cze$¢ Opis Numer zamoéwieniowy
1 Zespot korpusu zaworu (ciag dalszy)

Zestaw czesci zamiennych, obejmuje czesci 5,7, 10 11

1 cal (DN 25)
2 cale (DN50)
3 cale (DN80)
4 cale (DN 100)
6 cali (DN 150)

FA197123X12
FA197130X12
FA197132X12
FA197134X12
FA197136X12

Zestaw cze$ci zamiennych, obejmuje wszystekie powyzsze czesci

oraz cze$¢ 4 i klucz maszynowy

1 cal (DN 25)

2 cale (DN50)
3 cale (DN 80)
4 cale (DN 100)
6 cali (DN 150)

Zestaw czesci zamiennych do BMS
Sruba mocujgca, 2 szt.

1 Zespo6t korpusu zaworu
Typ OSE (korpus typu E)
Korpus ze stali

1 cal (DN 25)
NPT
ANSI Class 150 RF
ANSI Class 300 RF
ANSI Class 600 RF

2 cale (DN 50)
NPT
ANSI Class 150 RF
ANSI Class 300 RF
ANSI Class 600 RF

3 cale (DN 80)
ANSI Class 150 RF
ANSI Class 300 RF
ANSI Class 600 RF

14

FA197124X12
FA197131X12
FA197133X12
FA197135X12
FA197137X12

FA402018T12

T80543T0072
T80543T0012
T80543T0022
T80543T0032

T80544T0072
T80544T0012
T80544T0022
T80544T0032

T80545T0012
T80545T0022
T80545T0032

Typ OSE (korpus typu E) (ciag dalszy)
Korpus ze stali (ciag dalszy)

4 cale (DN 100)
ANSI Class 150 RF
ANSI Class 300 RF
ANSI Class 600 RF
6 cali (DN 150)
ANSI Class 150 RF
ANSI Class 300 RF
ANSI Class 600 RF
Korpus z zeliwa
1 cal (DN 25)
NPT
ANSI Class 125 FF
ANSI Class 250 RF
2 cale (DN 50)
NPT
ANSI Class 125 FF
ANSI Class 250 RF
3 cale (DN 80)
ANSI Class 125 FF
ANSI Class 250 RF
4 cale (DN 100)
ANSI Class 125 FF
ANSI Class 250 RF
6 cali (DN 150)
ANSI Class 125 FF
ANSI Class 250 RF

T80546T0012
T80546T0022
T80546T0032

T80547T0012
T80547T0022
T80547T0032

T80543T0042
T80543T0052
T80543T0062

T80544T0042
T80544T0052
T80544T0062

T80545T0052
T80545T0062

T80546T0052
T80546T0062

T80547T0052
T80547T0062

Typ EZROSX (korpus typu X)

Korpus ze stali

1 cal (DN 25)
ANSI Class 150 RF
ANSI Class 300 RF
ANSI Class 600 RF

T80548T0012
T80548T0022
T80548T0032
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llustracja 12. Mechanizm szybkozwalniajgcy (BM1) z 1 czujnikiem (BMS1)

Czes¢ Opis Numer zaméwieniowy
Typ EZROSX (korpus typu X) (ciag dalszy)
Korpus ze stali (ciag dalszy)
2 cale (DN 50)

ANSI Class 150 RF T80549T0012
ANSI Class 300 RF T80549T0022
ANSI Class 600 RF T80549T0032
3 cale (DN 80)
ANSI Class 150 RF T80550T0012
ANSI Class 300 RF T80550T0022
ANSI Class 600 RF T80550T0032
4 cale (DN 100)
ANSI Class 150 RF T80551T0012
ANSI Class 300 RF T80551T0022
ANSI Class 600 RF T80551T0032
6 cali (DN 150)
ANSI Class 150 RF T80552T0012
ANSI Class 300 RF T80552T0022
ANSI Class 600 RF T80552T0032
2 Pier$cien uszczelniajgcy, guma nitrylowa FA400514X12
3 Narzedzie do kasowania FA242915T12
4 Zawor obejsciowy FA180977T12
4a  Kotek obrotowy (2 szt.) FA405635T12

Czes¢ Opis

5

Zespot grzyba i obejscia
1 cal (DN 25)
2 cale (DN 50)
3 cale (DN 80)
4 cale (DN 100)
6 cali (DN 150)

Prowadnica grzyba zaworu
1 cal (DN 25)
2 cale (DN 50)
3 cale (DN 80)
4 cale (DN 100)
6 cali (DN 150)

7!

Numer zaméwieniowy

FA181114T12
FA181115T12
FA181116T12
FA181117T12
FA181118T12

FA401950T12
FA401951T12
FA401952T12
FA401953T12
FA401954T12

Czujnik cisnienia membranowy, mieszkowy lub ttokowy

Membranowy

Typ 162

Typ 71
Mieszkowy

Typ 236

Typ 315
Ttokowy

Typ 27 lub 17

FA117563T12
FA142549T12

FA127734T12
FA134507T12

FA197352T12

15
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llustracja 13. Mechanizm szybkozamykajacy (BM1) z 2 czujnikiami (BMS2)

Czes¢ Opis

10  Uszczelka ptaska pokrywy
1 cal (DN 25)
2 cale (DN 50)
3 cale (DN 80)
4 cale (DN 100)
6 cali (DN 150)

Numer zamoéwieniowy

1 Zewnetrzny pierscien uszczelniajacy pokrywy

1 cal (DN 25)

2 cale (DN 50)

3 cale (DN 80)

4 cale (DN 100)
6 cali (DN 150)

12 Gtéwna sprezyna
Typ OSE (korpus typu E)
1 cal (DN 25)
2 cale (DN 50)
3 cale (DN 80)
4 cale (DN 100)
6 cali (DN 150)

16

14A6785X012
14A5685X012
14A5665X012
14A5650X012
14A6984X012

FA400009T12
FA400024T12
FA400259T12
FA400045T12
FA400262T12

T14241T0012
T14242T0012
T14243T0012
T14244T0012
T14214T0012

Czes¢ Opis

12

Gtéwna sprezyna (cigg dalszy)
Typ EZROSX (korpus typu X)
1 cal (DN 25)
2 cal (DN 50)
3 cale (DN 80)
4 cale (DN 100)
6 cali (DN 150)

Pokrywa
1 cal (DN 25)
2 cale (DN 50)
3 cale (DN 80)
4 cale (DN 100)
6 cali (DN 150)

Mechanizm zwalniajacy (BM)
BM1
BM2

Czujnik ci$nienia
Membranowy
Typ 162
Typ 71

Numer zaméwieniowy

T14241T0012
T14242T0012
T14244T0012
T14268T0012
T14269T0012

FA142209T12
FA142214T12
FA142220T12
FA142226T12
FA142232T12

FA181067T12
FA181068T12

FA181105T12
FA181106T12
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SZCZEGOL
KORPUSU

213 CALE
(DN 50 i 80)

1 CAL

SZCZEGOL
KORPUSU
(DN 25)
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llustracja 15. Szczegdt tulei matego trzpienia

Cze$¢ Opis

17

18

19

21

22

23

24

25

26

18

Czujnik ci$nienia
Ttokowy
Typ 27
Typ 17
Mieszkowy
Typ 236
Typ 315

Numer zaméwieniowy

FA181107T12
FA18110BT12

FA181109T12
FA181110T12

Tabliczka ze strzatka kierunku przeptywu (niepokazana) 1V106038982

Whkrety do metalu (2 szt.) (niepokazane)

Sruba mocujaca
1 cal (DN 25) (4 szt.)
2 cale (DN 50) (8 szt.)
3 cale (DN 80) (8 szt.)
4 cale (DN 100) (8 szt.)
6 cali (DN 150) (12 szt.)

Sruba oczkowa (2 szt.)
Tylko 4 i 6 cali (DN 100 i 150)

Nakretka (2 szt.)
Tylko 4 i 6 cali (DN 100 i 150)

Tuleja matego trzpienia
Zespo6t obejmy do BMS1

Zespo6t obejmy do BMS2

1A368228982

1R281124052
1A453324052
1A454124052
1A440224052
1U513124052

FA403250T12

FA404154T12

FA181104T12

FA181111T12

FA181112T12

Czes¢ Opis Numer zaméwieniowy
27  Przetacznik, opcja FA181113T12
28  Sprezyna regulacyjna do BMS, patrz tabela 1
Purpurowa T14232T0012
Pomaranczowa T14233T0012
Czerwona T14234T0012
Zotta T14235T0012
Zielona T14236T0012
Niebieska T14237T0012
Szara T14238T0012
Brazowa T14239T0012
Czarna T14240T0012
29  Wkret do metalu (2 szt.) (niepokazany) 1A368228982
32  Pierscien uszczelniajacy grzyba
1 cal (DN 25) FA400257T12
2 cale (DN 50) FA400263T12
3 cale (DN 80) FA400258T12
4 cale (DN 100) FA400260T12
6 cali (DN 150) FA400261T12
37  Uszczelka ptaska pokrywa/BM FA142930T12
38a  Sruba mocujaca z tbem szesciokatnym (2 szt.) FA402018T12
38b Podktadka pierscienia uszczelniajacego (2 szt.) FA461150T12
38c Uszczelka ptaska FA142931T12
39  Sruba FA402028T12
40  Podktadka ptaska FA405005T12
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—LOKALIZACJA

% PRZELACZNIKA

PODLACZENIE

NF—BK/BU NO - NORMALNIE OTWARTY

NO—BK/BN

WERSJA KONTAKTOW C1 - POLACZENIE PRZECIWWYBUCHOWE

Z KABLEM | SZCZELNYM DLAWIKIEM KABLOWYMI

BU |/ ELEMENT 27
BN NF - NORMALNIE ZAMKNIETY

PODLACZENIE

NF—BK/BU
NO—BK/BN

ki

/— ELEMENT 27

NF - NORMALNIE ZAMKNIETY
NO - NORMALNIE OTWARTY

WERSJA KONTAKTOW C2 - POLACZENIE PRZECIWWYBUCHOWE

ZE SKRZYNKA PRZYLACZENIOWA PRZECIWWYBUCHOWA

AC
Maksymalny prad 7.0A 0.8A
Maksymalne napiecie 400V 250V
Oznaczenie EEx-d IIC T6
Klasa ochrony IP 66

ELEMENT 27

NF - NORMALNIE ZAMKNIETY

Temperatura —-20°do 160°F (29°do 71°C)
NO - NORMALNIE OTWARTY
Mocowanie 2 $ruby M3
Kabel 3 zyty (czarna, niebieska, brazowa) HO5VVF
2
3x0.75 mm<D 6.5 mm NF—BK/BU
NO—BK/BN
OPCJE
WERSJA KONTAKTOW C3 - POLACZENIE PRZECIWWYBUCHOWE
ZE SZCZELNYM LACZNIKIEM ISKROBEZPIECZNYM
KLASA PRZYLACZA PRZYLACZA ELEKTRYCZNE (KONTAKTY)
WERSJA | INSTALACJA OCHRgNY PRZYLACZA MECHAI\?IgZNE - —
Wspolny NZ NO Typ zaciskow
Co IP 68 Bez Pokrywa 1/2 NPT
C1 Przeciwwybuchowa IP 68 Przeciwwybuchowe Przewod 3 m Czarny (BL) [Niebieski (BU)|Brazowy (BN)|  Przewody
. . Skrzynka przytaczeniowa 4
c2 Przeciwwybuchowa IP 65 Przeciwwybuchowe przeciwwybuchowa 3 4 5 Srubowe
. : Szczelny tacznik
Cc3 Iskrobezpieczna IP 68 Przeciwwybuchowe iskrobezpioczny A B C Lutowane

WERSJE OGRANICZNIKOW RUCHU

llustracja 16. Rdzne wersje podigczeri ogranicznika ruchu
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