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Styczen 2005 Seria DVC2000
Cyfrowe sterowniki zaworow

FIELDVUE® z serii DVC2000

Wstep
Instalacja

Wstepna konfiguracja i kalibracja

Dane techniczne i inna dokumentacja

Uwaga

Instrukcja niniejsza zawiera informacje
dotyczace instalacji, konfiguracji i kalibraciji
wstepnej oraz obstugicyfrowych sterownikow
zaworéw z serii DVC2000. Szczegoétowe
informacje mozna znalez¢é w Instrukcji obstugi
cyfrowych sterownikéw zaworow FIELDVUE
z serii DVC2000, druk 5772, ktéra mozna
uzyska¢ w biurze przedstawicielskim firmy
Emerson Process Management. Dodatkowe
informacje mozna znalez¢ w internecie pod
adresem www.FIELDVUE.com.
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Seria DVC2000

Schemat menu lokalnego interfejsu operatora
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Seria DVC2000

Opcje te sg obecne tylko wéwczas,

gdy zainstalowany jest wytgcznik krancowy.
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Seria DVC2000

v/ Wykaz sprawdzen procedury instalacji i konfiguracji podstawowej

Instalacja

Montaz

D Sterownik prawidtowo zamontowany na sitowniku. Patrz instrukcje instalaciji
dofgczane do zestawu montazowego.

Czujnik magnetyczny prawidtowo zamontowany. Patrz instrukcje instalaciji
dofgczane do zestawu montazowego.

Zasilanie i przytacza pneumatyczne

Ij Podtgczone zasilanie sprezonym powietrzem o wtasciwym cisnieniu. Podfgczy¢
w sposoOb opisany na stronie 2-7. Patrz takze dane techniczne strona 4-1.

D Wyjscie sterownika potgczone z sitownikiem. Podtgczy¢ sterownik zgodnie
z opisem podanym na stronie 2-7.

Podtaczenia elektryczne

Ij Okablowanie petli prawidtowo podtgczone do zaciskéw LOOP + i — w skrzynce
przytaczeniowej. Podtgczy¢ okablowanie w sposéb opisany na stronie 2-7.

Zaciski wytgcznika krancowego o przetwornika (jesli sa) prawidtowo podtgczone
do zaciskdw w skrzynce przytagczeniowej w sposéb opisany na stronie 2-8.

Kalibracja i konfiguracja podstawowa

Ij Zakonczona konfiguracja podstawowa. Wykonac¢ procedure konfiguraciji
podstawowej (str. 3-3) w celu automatycznej kalibracji i dostrojenia urzgdzenia.

D Urzadzenie wykonawcze reaguje prawidtowo na zmiane sygnatu
wejsciowego i pracuje w sposob stabilny. Jesli jest konieczne, to wykonac
procedure recznego strojenia opisang na stronie 3-5.

Urzadzenie wykonawcze jest gotowe do montazu w instalacji technologicznej.

OSTRZEZENIE

Urzadzenie niniejsze przeznaczone jest do konkretnego zakresu danych aplikacji. Nieprawidtowa
konfiguracja elementu pozycjonujacego moze spowodowaé¢ btedne dziatanie niniejszego
urzadzenia, zniszczenie urzadzen lub zranienie pracownikéw obstugi.



Wstep

llustracja 1-1. Cyfrowy sterownik zaworu typ DVC2000

Czynnosci zwigzane z instalacja, obstuga
i konserwacja cyfrowych sterownikéw
zaworéw DVC2000 powinny by¢ wykonywane
tylko przez pracownikow, ktérzy e zostali
przeszkoleni i posiadaja odpowiednie
kwalifikacje w zakresie instalacji, obstugi
i konserwacji zaworow, sitownikéow
i wyposazenia dodatkowego oraz ¢ dokfadnie
zapoznali sie z niniejsza instrukcja.
W przypadku zaistnienia jakichkolwiek
watpliwosci nalezy skontaktowac sie zbiurem
Emerson Process Management w celu ich
wyjasnienia przed przystgpieniem do
wykonywania dalszych czynnosci.

Uwaga

Opis urzadzenia

Cyfrowe sterowniki zawordéw z serii DVC2000 (ilustracja
1-1) sg mikroprocesorowymi ustawnikami cyfrowymi
zaworow konwertujgcymi sygnat prgdowy na sygnat
pneumatyczny.

Poza standardowa funkcjg zamiany wejsciowego sygnatu
pradowego (4-20 mA) na wyjsciowy sygnat cisnieniowy,

cyfrowe sterowniki zaworéw z serii DVC2000 moga
komunikowac sie w sposob cyfrowy przy wykorzystaniu
lokalnego interfejsu operatora i/lub protokotu HART.
Dostepne jest wyposazenie dodatkowe, ktdre obejmuije
izolowane obwody dwéch zintegrowanych wytgcznikéw
krancowych (do wskazania pozycji otwartej/zamknietej)
oraz przetwornik potozenia trzpienia zaworu (do
oddzielnego sygnatu sprzezenia zwrotnego potozenia
zaworu).

Cyfrowe sterowniki zaworéw z serii DVC2000 zostaty
zaprojektowane z myslg o bezposrednim zastgpieniu
istniejgcych standardowych pneumatycznych i elektro—
pneumatycznych ustawnikéw pozycyjnych zaworow.

Zawartos¢ instrukcji

Instrukcja niniejsza zawiera informacje na tematinstalaciji,
konfiguracji i kalibracji cyfrowych sterownikdw zaworéw
z serii DVC2000. Dodatkowe informacje dotyczgce
instalacji, obstugi i konserwacji cyfrowych sterownikéw
zawordw z serii DVC2000 mozna znalez¢ w literaturze
podanej na stronie 4-2.

Instrukcja opisuje procedury konfiguraciji i kalibraciji przy
uzyciulokalnego interfejsu operatora DVC2000. Interfejs
sktada sie zwy$wietlacza ciektokrystalicznego, czterech
przyciskéw i przetgcznika do konfiguracji przetwornika
potozenia. Interfejs moze komunikowac sie
z uzytkownikiem w siedmiu jezykach: angielskim,
niemieckim, francuskim, wtoskim, hiszpanskim, chinskim
ijaponskim. Wybdr jezyka dokonywany jestw procedurze
konfiguracji podstawowej. Urzgdzenie musibyc¢ zasilane
napieciem co najmniej 8.5 V, pobiera standardowo
3.5mA pradu. Niektore procedury mogg wymagac poboru
pradu do 20 mA.

Mozliwa jest rowniez konfiguracja i kalibracja sterownikdéw
przy uzyciu komunikatora polowego, komputera typu
PC wyposazonego w pakiet oprogramowania AMS
ValveLink lub pakiet oprogramowania zarzgdzania
aparaturg obiektowg AMS. Szczegdtowe informacije
na temat wykorzystania powyzszych programéw
do urzadzen FIELDBUS mozna znalez¢é we wtasciwych
instrukcjach obstugi.

Firma Emerson Process Management
nie bierze odpowiedzialnosci za dobor,
zastosowanie lub obstuge ich produktow.
Catkowita odpowiedzialno§¢ za dobér,
zastosowanie i obstuge produktow firmy
Emerson spada na kupujacego Ilub
uzytkownika koncowego.

Uwaga

Styczen 2005
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Instalacja

Montaz zespotu zawor / sitownik

DVC2000 nie jest przeznaczony do korekcji
znaczacego obrotu ttoczyska sitownika gdyz
mozliwe jest stosowanie sitownikéw
z prowadzeniem zapobiegajagcym obrotowi.

Uwaga

OSTRZEZENIE

Nalezy unikaé gwattownego uwalniania
cisnienia procesowego, co moze spowodowac
zranienie osob obstugujacych. Przed
przystapieniem do montazu sterownika
zaworow z serii DVC2000 nalezy:

e W celu unikniecia zranienia, podczas
prowadzenia jakichkolwiek prac
instalacyjnych i obstugowych nalezy nosi¢
rekawice ochronne, ubranie i okulary
zabezpieczajace.

e Odtaczy¢é wszystkie przewody zasilania
sprezonego powietrza, elektrycznego
i sygnatowe od sitownika. Upewni¢ sie,
ze sitownik nie moze przypadkowo otworzyé
lub zamknaé¢ przepustnicy.

¢ Wykorzystac obejscie lub catkowicie odciaé
zawor od ci$nienia procesowego. Uwolnié
cisnienie i spusci¢ medium procesowe z obu
jego stron. Upewni¢ sie, ze sitownik nie moze
nagle otworzy¢ lub zamkna¢ zaworu.

e W zaleznosci od konstrukcji sitownika
konieczne jest odpowietrzenie uktadu
sitownika i zwolnienie napiecia jego sprezyn.

e Zastosowaé procedury zabezpieczajace
uktad w powyzszym stanie podczas prac
obstugowych.

¢ Nalezy zawsze upewni¢ sig, czy nie jest
konieczne zastosowanie dodatkowych
srodkéw bezpieczenstwa dla ochrony przed
medium procesowym.

Jeslizamdwiony cyfrowy sterownik zaworu stanowiczes¢
systemu sterowania zaworem regulacyjnym, to producent
wykonuje montaz sterownika na sitowniku, potgczenia
pneumatyczne z sitownikiem oraz konfiguruje i kalibruje
urzadzenie. Jesli sterownik zostatzamowiony oddzielnie,
to do zamontowania sterownika na sitowniku niezbedny

jestzestaw montazowy. Ponizej przedstawione procedury
stanowig tylko ogdlne wskazowki, ktére nalezy
uwzgledni¢ przy montazu cyfrowego sterownika zaworu.
Szczegétowe informacje o montazu na konkretnym
modelu sitownika mozna odnalez¢ w instrukcji obstugi
dostarczanej wraz z zestawem montazowym.

Obudowa cyfrowego sterownika DVC2000 dostepna
jest w czterech réznych konfiguracjach zaleznych od
metody montazu na sitowniku i typu przytgcza
gwintowego. Na ilustracji 2—1 przedstawiono dostgpne
konfiguracje.

System sprezenia zwrotnego w cyfrowych sterownikach
zaworow z serii DVC2000 wykorzystuje pole
magnetyczne do prawdziwie beztgcznikowych,
bezstykowych pomiaréw pozycji. Aby zapobiec
niekontrolowanemu ruchowitrzpienia podczas dziatania
sterownika nie nalezy korzysta¢ z narzedzi
magnetycznych (takich jak wkretaki z koncowkami
magnetycznymi.

Materiat matrycy magneséw zostat dobrany
tak, aby zapewni¢ stabilnos¢ ditugoczasowa
pola magnetycznego. Jednakze, tak jak
w przypadku kazdego magnesu, nalezy zwroécic
szczego6lna uwage przy przenoszeniu zespotu
magnesu. Umieszczenie w poblizu (mniej niz
25 mm) innego silnego magnesu moze
spowodowaé nieodwracalne zniszczenie
magnesu. Potencjalnymi zrodtami
powodujgcymi zniszczenie magnesu s3:
transformatory, silniki pradu statego, magnesy
trwate, wkretaki z koncowkami
magnetycznymi.

Jako generalna zasade nalezy przyjaé, ze nie
mozna stosowaé¢ mniej niz 50% zakresu
pomiarowego matrycy magneséw do pomiaru
petnego zakresu skoku trzpienia. Jesli zakres
jest za maty, to znaczaco zmniejsza sie
doktadno$é pomiarow.

Uwaga

Obszar pomiarowy matrycy magnesow jest
ograniczony przez znaczniki (strzatki) wybite
na obudowie. Oznacza to, ze matryca
w calym zakresie ruchu trzpienia zaworu musi
pozosta¢ w wyztobieniu na tylnej Scianie
sterownika DVC2000 w oznhaczonym zakresie.

Matryce magnetyczne sg symetryczne. Moga
zosta¢ zamontowane dowolnym koncem do

gory.

Styczen 2005
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~ OBUDOWA
DO SOWNIKOW LINIOWCY | OBROTOWYCH

DOSTEPNE PRZYLACZA
* M20 PRZEPUST | G1/4 PNEUMATYCZNE
*1/2 CALA NPT PRZEPUST | 1/4 CALA NPT PNEUMATYCZNE

AMOTEVI ALSNd3ZHd

PRZYLACZA PNEUMATYCZNE

LINIOWE, M8

OBROTOWE NAMUR,
M6

OBUDOWA
DO SOWNIKOW FISHER TYP GX

DOSTEPNE PRZYLACZA
* M20 PRZEPUST | G1/4 PNEUMATYCZNE
*1/2 CALA NPT PRZEPUST | 1/4 CALA NPT PNEUMATYCZNE

UWIEZIONE SRUBY
MONTAZOWE M8

llustracja 2-1. Dostepne obudowy do cyfrowych sterownikdw zawordw z serii DVC6000

Istnieje szeroka gama obejm montazowych i zestawéw
montazowych do montazu sterownikéw DVC2000 na
réznego typu sitownikach. Jednakze, pomijajgc subtelne
réznice w tgcznikach, obejmach i mocowaniach,
procedury do montazu mogg by¢ podzielone w sposéb

nastepujacy:

e Sitowniki z ttoczyskiem przesuwnym (liniowe),
powietrze otwiera

e Sitowniki z ttoczyskiem przesuwnym (liniowe),
powietrze zamyka

e Sitowniki Fisher GX, powietrze otwiera
e Sitowniki Fisher GX, powietrze zamyka
* Sitowniki obrotowe o kacie obrotu do 90 stopni.

Nailustracji2—-3 przedstawiono rézne typy sprzegajacych
matryc magnetycznych.

Sitowniki z ttoczyskiem przesuwnym
(liniowe), powietrze otwiera (np. Fisher
typ 667)

1. Dotgczy¢ obejme montazowa do sitownika.

2. Niezbyt silnie umocowac¢ elementy sprzegajgce i
zesp6t matrycy magnetycznej do tacznika trzpienia
zaworu. Nie dokregcac silnie elementow faczacych, gdyz
konieczne bedzie wykonanie dokfadnej regulacji.

DOUSZCZALNY ZAKRESU PRZESUWU

POKAZANO 50 mm (2 CALE) ZNACZNIK

ZESPOL
MAGNESU
(MOCOWANY DO
TRZPIENIA ZAWORU)

llustracja 2-2. Zakres pomiaru skoku

Nie wolno instalowa¢ matrycy magnetycznej,
ktora jest krétsza niz rzeczywisty skok
sitownika. Przesuniecie sie matrycy
magnetycznej poza znacznik znajdujacy sie
na wycieciu sprzezenia w obudowie DVC2000
spowoduje utrate regulacji pracy zaworu.

2-2

Styczen 2005



Instalacja

OBROTOWY
90°

TRZPIEN PRZESUWNY (LINIOWY)
25 MM (1 CAL)

TRZPIEN PRZESUWNY (LINIOWY)
50 MM (2 CALE)

llustracja 2-3. Zespotu czujnikdw magnetycznych

3. Przy uzyciu narzedzia do centrowania (dostarczanego
wraz z zestawem montazowym) ustawi¢ matryce
magnetyczng wewnagtrz wyciecia sprzezenia.

4. Odnalez¢ znacznik dolnego zakresu skoku, ktory
odpowiada aktualnemu potozeniu zaworu. Patrzilustracja
2-4.

5. Ustawi¢ matryce magnetyczng w pionie tak, aby
nominalny skok zaworu pokrywat sie¢ z dolnym
znacznikiem dopuszczalnego zakresu pomiarowego na
matrycy.

6. Dokreci¢ Sruby i usung¢ narzedzie do centrowania.

7. Przy uzyciu srub mocujgcych zamocowaé cyfrowy
sterownik zaworu do obejmy montazowej. Patrzilustracja
2-6.

8. Sprawdzi¢ przedwit miedzy zespotem matrycy
magnetycznej a wycieciem sprzezenia w DVC2000.
Matryca magnetyczna powinna by¢ umieszczona tak,
aby znacznik na wycigciu w obudowie znajdowat sie w
zakresie dopuszczalnym matrycy dla catego zakresu
ruchu trzpienia. Patrz ilustracja 2-2.

9. Zainstalowa¢ przewod rurowy tgczacy obudowe
sitownika z wyjsciem pneumatycznym sterownika, ktore
oznaczone jest strzatkg skierowang w kierunku
przeciwnym do przytgcza. Patrz ilustracja 2-7.

Sitowniki z ttoczyskiem przesuwnym
(liniowe), powietrze zamyka
(np. Fisher typ 657)

1. Dotgczy¢ obejme montazowg do sitownika.

2. Niezbyt silnie umocowa¢ elementy sprzegajace i
zesp6t matrycy magnetycznej do tgcznika trzpienia
zaworu. Nie dokrecac silnie elementéw tgczgcych, gdyz
konieczne bedzie wykonanie doktadnej regulacji.

NARZEDZIE
CENTRUJACE

ZNACZNIKI
NOMINALNEGO
SKOKU

MATRYCA MAGNETYCZNA USTAWIONA
DO SKOKU NOMINALNEGO 19 MM (3/4 CALA)

llustracja 2—-4. Regulacja potozenia magnesu w przypadku
sitownikow powietrze otwiera

NARZEDZIE
CENTRUJACE

ZNACZNIKI
NOMINALNEGO
SKOKU

/

MATRYCA MAGNETYCZNA USTAWIONA
DO SKOKU NOMINALNEGO 25 MM (1 CAL)

llustracja 2-5. Regulacja potozenia magnesu w przypadku
sitownikow powietrze zamyka

Nie wolno instalowa¢ matrycy magnetycznej,
ktora jest krétsza niz rzeczywisty skok
sitownika. Przesuniecie sie matrycy
magnetycznej poza znacznik znajdujacy sie
na wycieciu sprzezenia w obudowie DVC2000
spowoduje utrate regulacji pracy zaworu.

3. Przy uzyciu narzedzia do centrowania (dostarczanego
wraz z zestawem montazowym) ustawi¢ matryce
magnetyczng wewnatrz wyciecia sprzezenia.

4. Odnalez¢ znacznik gérnego zakresu skoku, ktory
odpowiada aktualnemu potozeniu zaworu. Patrzilustracja
2-5.

Styczen 2005
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OTWORY MONTAZOWE
GWINTOWANE M8

llustracja 2-6. Otwory montazowe do do sitownikéw
liniowych

5. Ustawi¢ matryce magnetyczng w pionie tak, aby
nominalny skok zaworu pokrywat sie z gérnym
znacznikiem dopuszczalnego zakresu pomiarowego na
matrycy.

6. Dokreci¢ $ruby i usunaé narzedzie do centrowania.

7. Przy uzyciu $rub mocujgcych zamocowac cyfrowy
sterownik zaworu do obejmy montazowej. Patrzilustracja
2-6.

8. Sprawdzi¢ przeswit miedzy zespotem matrycy
magnetycznej a wycieciem sprzezenia w DVC2000.
Matryca magnetyczna powinna byé umieszczona tak,
aby znacznik na wycigciu w obudowie znajdowat sie w
zakresie dopuszczalnym matrycy dla catego zakresu
ruchu trzpienia. Patrz ilustracja 2-2.

9. Zainstalowa¢ przewodd rurowy tgczacy obudowe
sitownika z wyjsciem pneumatycznym sterownika, ktére
oznaczone jest strzatkg skierowang w kierunku
przeciwnym do przytacza. Patrz ilustracja 2-7.

Sitowniki Fisher typ GX,
powietrze zamyka

Cyfrowy sterownik zaworéw DVC2000 jest montowany
bezposrednio na sitownikach Fisher typ GX, bez
koniecznosci stosowania obejmy montazowe;.

1. Niezbyt silnie umocowac elementy sprzegajace i
zespot matrycy magnetycznej do fgcznika trzpienia
zaworu. Nie dokrecac silnie elementow faczacych, gdyz
konieczne bedzie wykonanie doktadnej regulacji.

Nie wolno instalowa¢ matrycy magnetycznej,
ktora jest krétsza niz rzeczywisty skok
sitownika. Przesuniecie sie matrycy
magnetycznej poza znacznik znajdujacy sie
na wycieciu sprzezenia w obudowie DVC2000
spowoduje utrate regulacji pracy zaworu.

2. Przy uzyciu narzedzia do centrowania (dostarczanego
wraz z zestawem montazowym) ustawi¢ matryce
magnetyczna wewnagtrz wyciecia sprzezenia.

STRZALKA SKIEROWANA
NA ZEWNATRZ PRZYLACZA =
WYJSCIE DO SILOWNIKA

1/4-CALA NPT
PRZYLACZE
PNEUMATYCZNE

STRZALKA SKIEROWANA
DO PRZYLACZA =
PRZYLACZE ZASILANIA

G1/4
PRZYLACZE
PNEUMATYCZNE

llustracja 2-7. Rozne typy przytaczy pneumatycznych
i przepustow

3. Odnalez¢ znacznik dolnego zakresu skoku, ktory
odpowiada aktualnemu potozeniu zaworu. Patrzilustracja
2-8.

4. Ustawi¢ matryce magnetyczng w pionie tak, aby
nominalny skok zaworu pokrywat sie¢ z dolnym
znacznikiem dopuszczalnego zakresu pomiarowego na
matrycy.

5. Dokreci€ sruby i usung¢ narzedzie do centrowania.

6. Wykreci¢ gorng zaslepke rurowa (R1/8) ztylnej ciany
obudowy sterownika DVC2000. To wylotowe przytgcze
pneumatyczne sterownika DVC2000 musi znajdowaé
sie na osi zintegrowanego przytgcza pneumatycznego
sitownika GX. Patrz ilustracja 2-10.

7.Zainstalowac zaslepke (G1/4lub 1/4NPT, dostarczana
z zestawem montazowym) w pneumatycznym wyjsciu
ustawnika.

8. Zdja¢ pokrywe cyfrowego sterownika zawordw.

9. Przy uzyciu klucza szesciokgtnego 6 mm, umocowac
ustawnik do ptyty montazowej sitownika GX na stronie,
na ktérej znajduje sie otwarte przytgcze pneumatyczne.
Sprawdzié, czy miedzy wyjéciem pneumatycznym
ustawnika a ptytg montazowg umieszczony zostat
pierscien uszczelniajgcy. Nie jest konieczne
wykonywanie zadnych potgczen rurowych, gdyz
przepusty pneumatyczne znajdujg sie wewnatrz
sitownika.

10. Sprawdzi¢ przeswit miedzy zespotem matrycy
magnetycznej a wycieciem sprzezenia w DVC2000.
Matryca magnetyczna powinna by¢ umieszczona tak,
aby znacznik na wycieciu w obudowie znajdowat sie
w zakresie dopuszczalnym matrycy dla catego zakresu
ruchu trzpienia. Patrz ilustracja 2-2.

2-4
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NARZEDZIE
CENTRUJACE

ZNACZNIKI
NOMINALNEGO
SKOKU

1

MATRYCA
MAGNETYCZNA
USTAWIONA
DO SKOKU

'F

NARZEDZIE
CENTRUJACE

ZNACZNIKI
NOMINALNEGO
SKOKU

MATRYCA MAGNETYCZNA USTAWIONA
DO SKOKU NOMINALNEGO 20 MM

NOMINALNEGO 20 MM

llustracja 2-8. Sposdb ustawienia matrycy magnetycznej
w sifownikach Fisher GX powietrze otwiera

Sitowniki Fisher typ GX,
powietrze zamyka

Cyfrowy sterownik zaworéw DVC2000 jest montowany
bezposrednio na sitownikach Fisher typ GX, bez
konieczno$ci stosowania obejmy montazowe;.

1. Niezbyt silnie umocowac elementy sprzegajace i
zesp6t matrycy magnetycznej do tgcznika trzpienia
zaworu. Nie dokrecac silnie elementéw tgczgcych, gdyz
konieczne bedzie wykonanie doktadnej regulacji.

Nie wolno instalowa¢ matrycy magnetycznej,
ktora jest krétsza niz rzeczywisty skok
sitlownika. Przesuniecie sie matrycy
magnetycznej poza znacznik znajdujacy sie
na wycieciu sprzezenia w obudowie DVC2000
spowoduje utrate regulacji pracy zaworu.

2. Przy uzyciu narzedzia do centrowania (dostarczanego
wraz z zestawem montazowym) ustawi¢ matryce
magnetyczng wewnatrz wyciecia sprzezenia.

3. Odnalez¢ znacznik gérnego zakresu skoku,
ktéry odpowiada aktualnemu potozeniu zaworu. Patrz
ilustracja 2-8.

4. Ustawi¢ matryce magnetyczng w pionie tak,
aby nominalny skok zaworu pokrywat sie z gérnym
znacznikiem dopuszczalnego zakresu pomiarowego na
matrycy.

llustracja 2-9. Sposdb ustawienia matrycy magnetycznej
w sitownikach Fisher GX powietrze zamyka

5. Dokreci¢ sruby i usung¢ narzedzie do centrowania.
6. Zdja¢ pokrywe cyfrowego sterownika zawordw.

7. Przy uzyciu klucza szesciokgtnego 6 mm, umocowac
ustawnik do ptyty montazowej sitownika GX.

Uwaga
W tej konstrukcji sitownikéw nie sa
wykorzystywane pierscien uszczelniajacy
i zaslepki G1/4 lub 1/4NPT (dostarczane wraz
z zestawem montazowym).

8. Sprawdzi¢ przeswit miedzy zespotem magnesu
a szczeling sprzezenia zwrotnego w DVC2000. Zesp6t
magnesu powinien by¢ ustawiony tak, ze znacznik na
konicach (z tytu obudowy ustawnika) musi znajdowac sie
miedzy znacznikami na zespole magnesu w catym
zakresie ruchu sitownika. Patrz ilustracja 2-2.

9. Zainstalowa¢ przewdd rurowy tgczacy obudowe
sitownika z wyjsciem pneumatycznym sterownika, ktére
oznaczone jest strzatkg skierowang w kierunku
przeciwnym do przytgcza. Patrz ilustracja 2-7.
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Uwaga

&

Przy zmianie typu dziatania sitownikéw GX
w warunkach polowych z pozycji bezpiecznej
otwartej na zamknieta (lub na odwrét),
konieczna jest zmiana montazu zaslepek
przepustéw pneumatycznych w obudowie
cyfrowego ustawnika zaworéw DVC2000.

¢ W celu zmiany na typu dziatania na pozycje
bezpieczng zamknieta nalezy odkrecié
zaslepke R1/8 przytacza pneumatycznego
natylnej Scianie obudowy sterownika DVC2000
i zainstalowa¢ pierscien uszczelniajacy.
Przytacze pneumatyczne wylotowe nalezy
zaslepi¢ przy uzyciu zaslepki 1/4NPT lub G1/4
(w zaleznosci od wersji obudowy). Patrz
ilustracja 2-10.

* W celu zmiany na typu dziatania na pozycje
bezpieczna otwarta nalezy odkreci¢ zaslepke
1/4NPT lub G1/4 (w zaleznosSci od wersji
obudowy) wylotowego przytacza
pneumatycznego. Zainstalowa¢ zaslepke
R1/8 na tylnej scianie obudowy sterownika
DVC2000. Zainstalowaé¢ przewdéd rurowy
taczacy wyjscie pneumatyczne w sterowniku
DVC2000 z przytaczem pneumatycznym
znajdujgcym sie w goérnej czesci obudowy
sitownika.

Wskazowki do montazu sitownikow
obrotowych (zakres 1/4 pethego
obrotu)

Cyfrowy sterownik zaworéw DVC2000 moze by¢
montowany bezposrednio na wszystkich sitownikach
obrotowych (obrét o jedng czwartg petnego obrotu)
zgodnych z normami NAMUR. Do montazu konieczne
jest wykorzystanie obejmy montazowej i innych
elementéw mechanicznych.

1. Umocowac zespétmatrycy magnetycznejdo ttoczyska
sitownika. W pozycji Srodkowej zakresu ruchu roboczego,
czesé ptaska zespotu magneséw musi by¢ réwnolegta
do wyciecia w tylnej Scianie obudowy sterownika
DVC2000, tak jak pokazano na ilustracji 2-12.

2. Zamontowac obejme montazowg na sitowniku.

3. Umocowac cyfrowy sterownik zaworu do obejmy
montazowej przy uzyciu 4 Srub mocujgcych, tak jak
pokazano na ilustracji 2—13.

ZAINSTALOWAC PIERSCIEN USZCZELNIAJACY
PRZED MONTAZEM NA SI.OWNIKU GX

ZDEMONTOWAC
ZASLEPKE

ZAINSTALOWC
ZASLEPKE
1/4NPT lub
G1/4

ORY MONTAZOWE M8

llustracja 2—-10. Modyfikacje dla sitownikéw Fisher GX -
konstrukcja powietrze otwiera

llustracja 2-11. Sposéb montazu sitownikow obrotowych
(pokazano typowa obejme montazowa)

4. Sprawdzi¢ przeswit miedzy zespotem magnesu
a szczeling sprzezenia zwrotnego w DVC2000.

5. Zainstalowa¢ przewdd rurowy tgczacy obudowe
sitownika z wyjsciem pneumatycznym sterownika, ktore
oznaczone jest strzatkg skierowang w kierunku
przeciwnym do przytgcza. Patrz ilustracja 2-7.

Przytacza elektryczne
i pneumatyczne

Przytagcza elektryczne i pneumatyczne w cyfrowym
sterowniku zaworéw DVC sg dostepne w nastepujgcych
kombinacjach:

*Przytgcze zasilaniaiwyjsciowe 1/4 cala NPT z dtawikami
kablowymi 1/2 cala NPT

* Przytacze zasilania i wyjsciowe G1/4 z dtawikami
kablowymi M20
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POZYCJA PRZY
JEDNYM
WYLACZNIKU
KRANCOWYM
POZYCJA
W SRODKU
SKOKU
(PLASZCZYZNY
ROWNOLEGLE
DO WYCIECIA) i
POZYCJA PRZY.

DRUGIM
WYLACZNIKU 9
KRANCOWYM ‘

llustracja 2—-12. Orientacja zespotu magnesow w przypadku sitownikow obrotowych

Przylacza zasilania

Jesli medium zasilajagcym nie jest czysty,
suchy, bezolejowy i niekorozyjny gaz,
to na skutek niekontrolowanych procesoéw
moze nastapi¢ zranienie personelu lub
zniszczenie urzadzen. Normy jakosci
sprezonego powietrza okreslaja dopuszczalne
zawartosci kurzu, olejuiwilgoci. W wigkszosci llustracja 2-13. Otwory montazowe w sterowniku DVC2000
aplikacji wystarczy zastosowanie filtra lub do montazu sitownikéw obrotowych
regulatora z filtrem oczyszczajgcego
medium zasilajace z czgsteczek o wielkosci
ponad 40 mikronéw. Zaleca sie zastosowanie
odpowiedniego poziomufiltracjii okresowych
przegladéw konserwacyjnych.

Uwaga

) . o ) Dyrektywa ATEX nie zezwala nhawykorzystanie
Medium zasilajgcym musi by¢ czyste, suche powietrze palnych gazéw, jako medium zasilajacego.
lub gaz niekorozyjny spetiajgcy wymagania normy ANSI/
ISA Standard S.0.01.

Do regulacji ci$nienia i filtrowania powietrza mozna Podfaczyé¢ najblizsze zrédio zasilania do przytacza
zastosowac regulator z filtrem typ 67CFR lub  oznaczonego strzatka skierowana w kierunku przytacza
réwnowazny. Jeslinie jestwymagany regulatorcisnienia,  (patrz ilustracja 2-7).

to mozna wykorzystac filtr typ P594.
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Przyfgcza elektryczne

Cyfrowy sterownik zaworu jest standardowo zasilany
z kart wyjscia systemu sterowania. Zastosowanie kabla
ekranowanego zapewnia prawidtowe dziatanie
urzadzenia w Srodowisku o wysokim poziomie zaktdcen
elektromagnetycznych. Zalecane przekroje kabli to
maksymalnie 14 AWG, minimalnie 26 AWG.

Przy podtaczaniu okablowania polowego do zaciskow
petlioraz zaciskow wytacznika kraricowego i przetwornika
nalezy przestrzega¢ norm instalacji iskrobezpiecznych.

Cyfrowy sterownik zaworu nalezy podtgczyé w sposéb
nastepujacy:
1. Zdjaé gtéwna pokrywe sterownika.

2. Przeprowadzi¢ okablowanie polowe przez przepust
do wnetrza komory przytaczeniowej. Jesli zachodzi
konieczno$¢, to zainstalowac¢ dtawiki kablowe zgodnie
z lokalnymi lub narodowymi normami odnoszacymi sie
do konkretnej aplikacji.

3. Przewdéd biegnacy od dodatniego zacisku z systemu
sterowania ,current output” podtgczy¢ do zacisku +11,
przewdd biegngcy od ujemnego zacisku (powrot)
z systemu sterowania ,current output” podtgczyé do
zacisku $rubowego —12.

OSTRZEZENIE

Wytadowanie zgromadzonych tadunkéw
elektrostatycznych moze spowodowaé
zranienie personelu lub uszkodzenie
urzadzenia. Jesli atmosfera moze zawieraé
palne lub niebezpieczne gazy, to nalezy
potaczyc¢ cyfrowy sterownik zaworu zinstalacja
uziomowa przy zastosowaniu przewodu
14 AWG (2.08 mm?). Zastosowaé si¢ do
lokalnych lub narodowych norm uziemiania
urzadzen.

4. Sterownik wyposazony jest w dwa zaciski uziemienia
do podtgczenia masy zabezpieczajgcej, instalacii
uziomowej lub przewodu uziemienia. Oba zaciski sa
sobie rébwnowazne elektrycznie. Podfgczenia do tych
zaciskow wykonac zgodnie z narodowymi lub lokalnymi
normami.

5. Zatozyé pokrywe, jesli lokalny interfejs nie jest
wykorzystywany do konfiguracji lub kalibraciji.

Dodatkowe obwody drukowane

Wszystkie trzy opcjonalne obwody drukowane
(przetwornik, przetgcznik 1, przetgcznik 2) pobierajg
prad z zewnetrznych zrddet zasilania, podobnie do
zasilania przetwornikdw pracujagcych w systemie
dwuprzewodowym.

Wytaczniki kraricowe

W urzgdzeniach wyposazonych w wytgczniki krancowe
istniejg dodatkowe zaciski do podtgczenia okablowania
polowego. Wytacznikikrancowe sg odizolowane od siebie
oraz od sygnatu sprzezenia z gtbwnego wyjscia cyfrowego
sterownika zaworow. Jesli ma by¢ wykorzystany tylko
jeden wytacznik, to musi by¢é wykorzystany kanat 1.
Mimo izolacji elektrycznej zgodnej z wymaganiaminorm
iskrobezpieczenstwa, kanat 2 zasilany jest z kanatu 1 i
dlatego kanat 2 nie moze pracowaé¢ samodzielnie.

Wytacznik krancowy nalezy podtgczy¢ w sposob
nastepujacy:
1. Zdja¢ gtéwng pokrywe sterownika.

2. Przeprowadzi¢ okablowanie polowe przez przepust
do wnetrza komory przytgczeniowej. Jesli zachodzi
koniecznos¢, to zainstalowa¢ dtawiki kablowe zgodnie
z lokalnymi lub narodowymi normami odnoszacymi sie
do konkretnej aplikaciji.

3. Przewdd biegngcy od dodatniego zacisku z systemu
sterowania ,switch input” podtgczy¢ do zacisku +41,
przewdd biegngcy od ujemnego zacisku z systemu
sterowania ,switch input” podtgczyé do zacisku
Srubowego —42. Patrz ilustracja 2—14.

4. Jedli ma by¢ uzywany drugi wytgcznik krancowy, to
przewdd biegngcy od dodatniego zacisku z systemu
sterowania ,switch input” podtgczy¢ do zacisku +51,
przewdd biegngcy od ujemnego zacisku z systemu
sterowania ,switch input” podtgczy¢ do zacisku
Srubowego —52.

5. W celu konfiguracji dziatania wyfacznika nalezy
wykonac procedure konfiguracji podstawowej.

6. Zatozy¢ pokrywe, jesli lokalny interfejs nie jest
wykorzystywany do konfiguraciji lub kalibraciji.

Przetwornik potozenia

W urzadzeniach wyposazonych w przetwornik potozenia
istniejg dodatkowe zaciski do podfgczenia okablowania
polowego. Obwody przetwornik potozenia w sterowniku
DVC2000 zasilane sg przez system sterowania przez
przewody sygnatowe 4-20 mA, podobnie do zasilania
przetwornikéw pracujgcych w systemie
dwuprzewodowym. Dodatkowo, przetwornik uzyskuje
informacje o potozeniu (przez optoizolator) z cyfrowego
sterownika zaworu, tak wiec petla regulacyjna 4-20 mA
potozenia musi by¢ réwniez zasilana, aby przetwornik
potozenia wygenerowatsygnatreprezentujgcy potozenie
zaworu.

W instalacjach iskrobezpiecznych przy w tej
konfiguraciji, skretki przewodow musza by¢
ekranowane. Dodatkowo, aby unikna¢ zwarcia
przewodow, poszczegdlne zylty nie moga by¢é
odizolowane na dtugosci wigekszej niz
potrzebna do podtaczenia do zacisku.

Uwaga
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+31/ -32 (PRZETWORNIK)
+11/ <12 (PETLA)

+41/ -42 (WYLACZNIK 1)
+51/ =52 (WYLACZNIK 2)

PUNKTY DO PODLACZENIA
URZADZENIA HART

llustracja 2-14. Zaciski do podtgczenia petli, przetwornika
i wytgcznikow kraricowych

Przetwornik potozenia nalezy poditgczy¢ w sposob
nastepujacy:
1. Zdjg¢ gtébwng pokrywe sterownika.

2. Przeprowadzi¢ okablowanie polowe przez przepust
do wnetrza komory przytgczeniowej. Jesli zachodzi
konieczno$¢, to zainstalowac dtawiki kablowe zgodnie
z lokalnymi lub narodowymi normami odnoszacymi sie
do konkretnej aplikacji.

3. Przewéd biegngcy od dodatniego zacisku z systemu
sterowania ,current input” podtgczy¢ do zacisku +31,
przewod biegnacy od ujemnego zacisku z systemu

sterowania ,current input” podtgczy¢ do zacisku
Srubowego —-32. Patrz ilustracja 2-14.

4. Zatozy¢ pokrywe, jesli lokalny interfejs nie jest
wykorzystywany do konfiguracji lub kalibracji.

Odpowietrzenie

Konstrukcja sterownika zaworéw powoduje, ze powietrze
wydmuchiwane jest w przestrzen pod pokrywg. Otwoér
odpowietrzenia powinien zosta¢ pozostawiony otwarty,
aby unikng¢ mozliwoéci powstania nadci$nienia pod
pokrywg i dla spuszczania skroplin, ktére moga
zgromadzi¢ sie w obudowie. Zespdt zaworu
regulacyjnego powinien by¢ zainstalowany w taki sposéb,
aby gtowne przytacze odpowietrzenia gwarantowato
odwadnianie grawitacyjne.

Jesli konieczne to jest podtaczenie instalacji
odpowietrzajgcej, to musi by¢ ona jak najkrotsza, z jak
najmniejszg liczba zgie¢ i kolan.

Zaciski komunikacyjne

Do cyfrowego sterownika zaworow z serii DVC2000
mozna podtgczy¢ urzadzenia postugujace sie protokotem
HART, takie jak komunikator polowy Model 375 lub
komputer osobisty z programem komunikacyjnym AMS
ValveLink wykorzystujgcy modem HART. Podtgczenie
moze nastgpi¢ w dowolnym miejscu petliregulacyjnej4-
20 mA. Na ptycie zaciskow znajdujg sie rowniez
standardowe punkty do podtgczenia urzadzenh
komunikacyjnych. Przed rozpoczeciem komunikaciji
cyfrowej nalezy wigczy¢ zasilanie sterownika.
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Konfiguracja podstawowa i kalibracja

Lokalny interfejs operatora jest dostepny we wszystkich
wersjach cyfrowych sterownikow zaworow z serii
DVC2000. Interfejs sktada sie z wyswietlacza
ciektokrystalicznego, czterech przyciskOw i przetgcznika
do konfiguracji przetwornika potozenia. Interfejs moze
komunikowac sie z uzytkownikiem w siedmiu jezykach:
angielskim, niemieckim, francuskim, wtoskim,
hiszpanskim, chinskim i japonskim. Wybdr jezyka
dokonywany jestw procedurze konfiguracji podstawowe;.
Urzgdzenie musi by¢ zasilane napieciem co najmniej
8.5 V, pobiera standardowo 3.5 mA pradu. Niektore
procedury mogg wymagac poboru prgdu do 20 mA.

Przy dostepie do zaciskéw lub przyciskow
nalezy zachowaé¢ wtasciwe Srodki
zabezpieczajace przed tadunkami
elektrostatycznymi. Nlezastosowanie
prawidtowych $srodkéw moze spowodowaé
niespodziewany ruch zaworu prowadzacy do
niestabilnosci zaworu/sitownika.

Tylko w przypadku instalacji

'
' SWITCH 1 = OPEN

TRAVEL = 66.8% <>
' SWITCH 2 = CLOSED
'

14.6 MA 0.92 BAR

opcjonalnego wytacznika krancowego
r A

D

Informacje o stanie (Status)

Pierwszy ekran wyswietlacza LCD (ekranem Home),
ktory jest wysdwietlany po wtgczeniu zasilania zawiera
podstawowe informacje o stanie. W przypadku
urzadzenia, ktére zostato skalibrowane i dziata
prawidtowo, schemat menu nailustracji 3—1 przedstawia
dostepne informacje po naciskaniu klawisza strzatki w

prawo (p).

TRAVEL=##.#% — aktualna pozycja zaworu

w procentach skalibrowanego zakresu.

##.# MA - aktualny sygnat prgdowy podany do
ustawnika w mA.

##.4## BAR - aktualne cisnienie wylotowe podawane
na sitownik w wybranych jednostkach (BAR, PSI lub
MPA).

SWITCH?1 - Aktualny status opcjonalnego wytgcznika
krancowego podtgczonego do zaciskow +41 i —42.
SWITCH2 - Aktualny status opcjonalnego wytgcznika
krancowego podtgczonego do zaciskéw +41 i —42.

FW# — Wersja oprogramowania systemowego

w sterowniku.

HW# — Wersja sprzetowa sterownika. Pierwsza liczba
(# : #) reprezentuje numer ptyty gtdwnej, druga liczba
(# : #) reprezentuje numer pozostatych czesci
elektronicznych.

PROTECTION - Wskazuje czy lokalny interfejs jest
zabezpieczony czy nie. Przy wtgczonym
zabezpieczeniu interfejsu (ON) urzgdzenie nie moze
by¢ ani skonfigurowane, ani skalibrowane przy uzyciu
lokalnych przyciskdw.

PROTECTION
P OFF

N

FW1:1, HW2:2
TUNING=C

OFF
ON

llustracja 3—1. Ekran Home wyswietlacza LCD
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Konfiguracja podstawowa

Zmiany w konfiguracji urzadzenia moga
spowodowaé¢ zmiany cisnienia wylotowego
lub ruch trzpienia zaworu.

Gdy cyfrowy sterownik zaworéw z serii DVC2000 jest
zamawiany jako cze$¢ zespotu zaworu regulacyjnego,
tojestonfabrycznie montowany i konfigurowany zgodnie
ze specyfikacja zamoéwieniowg. Gdy sterownik
montowany jest na zaworze w warunkach polowych, to
sterownik musi zosta¢ skalibrowany w celu dopasowania
go do zaworu i sitownika.

Przed rozpoczeciem konfiguracji podstawowej nalezy
upewnic sig, ze sterownik jest prawidtowo zamontowany
oraz zasilany elektrycznie i pneumatycznie.

Wybér jezyka

Interfejs moze komunikowaé sie z uzytkownikiem
w siedmiu jezykach: angielskim, niemieckim, francuskim,
witoskim, hiszpanskim, chifskim i japoriskim (patrz
ilustracja 3-2). Aby przejsé do ekranu wyboru jezyka
nalezy jednoczesnie nacisnaé cztery przyciski kursoréw
przez trzy sekundy.

Przy uzyciu klawiszy do gory i do dotu (A i ¥) wybraé
zadany jezyk. Nacisniecie klawisza strzatki w prawo (p)
potwierdza dokonany wybor.

LANGUAGE
» ENGLISH

ENGLISH
FRANCAIS
ESPANOL
DEUTSCH
ITALIANO
JAPANESE
CHINESE

llustracja 3—-2. Wybdr jezyka
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Konfiguracja podstawowa i kalibracja

Tabela 3-1. Nastawy fabryczne sterownika DVC2000
dostepne przez interfejs lokalny

Szybka konfiguracja

Jesli cyfrowy sterownik zaworéw z serii DVC2000 jest
montowany na sitowniku po raz pierwszy, to procedura

Parametr konfiguraciji Wartos¢é domysina

Zero Control Signal Valve Closed (zaw6r zamkniery)

szybkiej konfiguracji skalibruje i dostroi sterownik Pressure Units BARlub PSIG
automatycznie. W tabeli 3—1 podano wartosci fabryczne Input Range Low 4mA
parametréw konfiguracji podstawowej. Input Range High 20 mA

Characteristic Linear (liniowa)

Transmitter (opcja) 4 mA = Valve Closed (zamknigty)
Switch 1 Trip Point (opcja) 90%

Switch 1 Closed (opcja) Above 90% (powyzej 90%)
Switch 2 Trip Point (opcja) 10%

Below 10% (ponizej 10%)

Podczas kalibracji trzpien zaworu bedzie
poruszat sie w calym zakresie roboczym.
Zmiany parametréw dostrojenia moga rowniez
spowodowaé przesterowanie zaworu. Aby
uniknaé zranienie pracownikéw obstugi i
zniszczenia urzadzen spowodowanych
uwolnieniem cisnienia lub przez medium
procesowe, nalezy zastosowac czasowe srodki

Switch 2 Closed (opcja)

Szczegotowe informacje mozna znalez¢ w rozdziale E
poswieconym konfiguracji szczegdtowej.

Aby przejs¢ do procedury szybkiej konfiguracji (QUICK
SETUP) nalezy z poziomu gtéwnego menu nacisnaé

zabezpieczajace regulacje procesu klayvis_z kyrsora do _do’fu (V) a nastegpnie w prawo (p).

technologicznego. Pojawi sie komunikat ostrzegawczy, ze procedura
spowoduje ruch zaworu. Kolejne naci$nigcia klawisza
strzatki w prawo (p) spowoduje rozpoczecie procedury
kalibracji, natomiast nacisnigcie klawisza w lewo (<)
powrdt do menu gtéwnego.

@& Uwaga Procedura w sposéb automatyczny skalibruje sterownik

Jesli wykorzystywane sa opcjonalne
wytaczniki kranncowe, to obwody wytacznikow
musza by¢ zasilane podczas trwanie catej

i dopasuje parametry do wielkosci sitownika.

W kazdej chwili mozliwe jest przerwanie procedury
szybkiejkalibracji przez jednoczesne nacisniecie klawiszy

procedury szybkiej konfiguracii. w lewo () i w prawo (p) przez 3 sekundy.

Po zakonczeniu procedury nalezy nacisng¢ klawisz w
prawo (p), co spowoduje powrét do ekranu stanu. Jesli
klawisz w prawo (p) nie zostanie naci$niety przez 30
sekund, to urzgdzenie powrdciautomatycznie do ekranu
stanu.

TRAVEL = 66.8%
14.6 MA 0.92 BAR

A
\ 4

ICK SETUP VALVE WILL MOVE »
QUICK SETU <> PRESS p>FOR 3 SEC P> FINDING 0%...

QUICK SETUP
"~ comPLETE

llustracja 3-3. Szybka konfiguracja
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Seria DVC2000

Kalibracja skoku (Travel Calibration)

OSTRZEZENIE

Podczas kalibracji trzpien zaworu bedzie
poruszat sie w catym zakresie roboczym. Aby
unikngé zranienie pracownikéw obstugi
i zniszczenia urzadzen spowodowanych
uwolnieniem cisnienia lub przez medium
procesowe, nalezy zastosowac czasowe srodki

zabezpieczajagce regulacje procesu
technologicznego.
Uwaga

Jesli wykorzystywane sa opcjonalne
wytaczniki krancowe, to obwody wytacznikéw
musza by¢ zasilane podczas trwanie catej
procedury szybkiej konfiguraciji.

TRAVEL = 66.8%
14.6 MA 0.92 BAR

A

Kalibracja skoku przeznaczona jest do recznej lub
automatycznejkalibracji sterownika, bez zmiany wartosci
parametréw dostrojenia. Aby przej$¢ do procedury
kalibracji skoku nalezy z poziomu gtdwnego menu
nacisng¢ dwukrotnie klawisz kursora do dotu (V),
a nastepnie klawisz w prawo (p). Postepowac zgodnie
z komunikatami pojawiajgcymi sie na wys$wietlaczu
w Kkolejnosci przedstawionej na ilustracji 3—4.

Jeslizawor jest kalibrowany recznie do skoku,
ktoéry jest fizycznie mniejszy niz odlegtosé
wytacznikéw krancowych, to do optymalizaciji
odpowiedzi zaworu moze zaj$¢ koniecznos¢
wykonania recznego dostrojenia (strona 3-5).

Uwaga

Procedura kalibracji automatycznejwyswietlainformacje
o stanie procedury podczas jest trwania. Kalibracja
reczna wymaga ustawienia zaworu w okreslonej pozyciji
odpowiadajgcej konkretnym wejsciowym sygnatom
pradowym i nacisniecie klawisza w prawo (p). Po
zakonczeniu kalibracji recznejuzytkownik ma mozliwosc
zapisania wynikow kalibraciji lub zakoniczenie procedury
bez zapisywania wynikow. Jesli procedura zostanie
zakonczona bez zapisywania wynikdéw, to zostang
przywrdcone ostatnio zapisane dane kalibracyjne.

QUICK SETUP CALIBRATION
COMPLETE
y 2| FINDING 100%... | 3| FINDING 0%... FINDING 50%...
y 2
CALIBRATION
TRAVEL CALIBRATION | _  |vALVE wiLL MoVE FAILED
CALIBRATION [ p» AuTOMATIC|“®>|pRESS P-FOR 3 SEC
\ E: SAVE & EXIT?
5 | MOVE vALVE TO MOVE VALVETO |—P»| FINDING 50%... | ?
‘I AUTOMATIC Z [ 100% TRAVEL | 0% TRAVEL PRESS p-

SAVE & EXIT?
EXIT W/O SAVING?

llustracja 3—4. Kalibracja skoku
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Konfiguracja podstawowa i kalibracja

Dostrojenie (Tuning)

Zmiany parametrow dostrojenia moga
spowodowaé przesterowanie zaworu. Aby
unikngé zranienie pracownikéw obstugi
i zniszczenia urzadzen spowodowanych
uwolnieniem cisnienia lub przez medium
procesowe, nalezy zastosowac czasowe srodki
zabezpieczajgce regulacje procesu
technologicznego.

Kalibracja skoku przeznaczona jest do recznego lub
automatycznego dostrojenia sterownika, bez zmiany
wartosci parametréw kalibracji. Aby przej$¢ do procedury
dostrojenia nalezy z poziomu gtéwnego menu nacisng¢
trzykrotnie klawisz kursora do dotu (V),
a nastepnie klawisz w prawo (p). Postepowaé zgodnie
z komunikatami pojawiajgcymi sie na wyswietlaczu
w kolejnosci przedstawionej na ilustracji 3-5.

TRAVEL = 66.8%
14.6 MA 0.92 BAR

i

Procedura dostrojenia automatycznego wyswietla
informacje o stanie procedury podczas jest trwania.
Dostrojenie reczne wymaga wprowadzania recznego
wartoéci. Procedura recznego dostrojenia powinna by¢
wykonywana tylko wdéwczas, gdy automatyczna
zakonczyta sie niepowodzeniem.

Typowym punktem startowym procedury dla wszystkich
matych sitownikow jest,C”. Przy uzyciu klawiszy do gory
i do dotu (A i ¥) mozna zmieniaé te wartos¢ i zmiany sg
natychmiastowe. Uzytkownik moze obserwowaé
odpowiedz sitownika. Jesliodpowiedz jest zadowalajaca,
to nalezy nacisng¢ klawisz w prawo (p) dokonujgc
wyboru dostrojenia. Klawisze do gory i do dotu (A i V)
zmieniajg ttumienie przesterowania sygnatu po zmianie
sygnatu wejsciowego.

Po zakonczeniu recznego dostrojenia uzytkownik ma
mozliwosé zapisania wynikOw strojenia lub zakornczenie
procedury bez zapisywania wynikéw. Jesli procedura
zostanie zakonczona bez zapisywania wynikow,
to zostang przywrdcone ostatnio zapisane dane strojenia.

QUICK SETUP
TRAVEL
CALIBRATION
AUTOTUNING
A COMPLETE
| vaLvE wiLL movE AUTOTUNING
v 2| PRESSP>FOR 3 SEC IN PROCESS...
AUTOTUNE FAILED
TUNING TUNING USE MANUAL TUNING
AUTOMATIC
-
X |VALVE MAY MOVE SAVE & EXIT?
AUTOMATIC E) p-| TUNING | DAMPING <> ?
\_{ AUTOMA z PRESS - FOR 3 SEC—P| ¢ > NEUTRAL <P pRessp
EXPERT, +5, +4, +3, +2, +1
HLJ,K,L,M -5, 4, -3, -2, - )

llustracja 3-5. Dostrojenie
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Seria DVC2000

Konfiguracja szczego6towa
(Detailed Setup)

Jesli domys$ine parametry fabryczne wymagajg zmiany,
to nalezy wykonaé procedure konfiguracji szczegotowej.
Aby przejs¢ do procedury procedury kalibracji
szczegotowejnalezy z poziomu gtéwnego menu nacisngé
czterokrotnie klawisz kursora do dotu (¥), a nastepnie
klawisz w prawo (p-). Nastepuje wéwczas przejscie do
menu, z ktérego konkretny parametr do zmiany nalezy
wybra¢ naciskajgc klawisze do gory i do dotu (A i V).
Dalsze postepowanie jest identyczne jak na poziomie
wyzszym.

Aby zakonczy¢ procedure zmiany danego parametru
nalezy nacisng¢ klawisz w prawo (p) i przewija¢ pozostate
parametry, az do momentu wy$wietlenia ekranu korca
procedury konfiguracji szczeg6towej. Jesli procedura
zostanie zakonczona bez zapisywania wynikow,
to zostang przywrdcone ostatnio zapisane dane
konfiguracyjne

Ponizejprzedstawiono objasnienia gltownych parametréw
konfiguracyjnych.

Zero Control Signal (zero sygnatu sterowania) —
parametr, ktory identyfikuje czy zawér jest catkowicie
OTWARTY (OPEN) lub ZAMKNIETY (CLOSED) gdy
sygnat wejsciowy wynosi 0%. Jesli nie wiadomo jakag
wybra¢ wartos¢ tego parametru, to nalezy odtgczy¢

TRAVEL = 66.8%
14.6 MA 0.92 BAR

?

QUICK SETUP

v

TRAVEL
CALIBRATION

A
y

TUNING

'

zrédto prgdowe od sterownika. Spowoduje to ustawienie
zaworu dla zera sygnatu sterownia. Taka sytuacja
odpowiada ustawieniu cisnienia wylotowego na warto$¢
zero.

Pressure Units (jednostki cisnienia) — Definiuje jednostki
cisnienia PSI, BAR lub KPA.

Input Range Low (Dolny zakres zakresu wejsciowego) —
Wartos¢é odpowiada 0% skoku, jesli zero sygnatu
sterowania jest skonfigurowane jako zamkniete. Jesli
zero sygnatu sterowania jest skonfigurowane jako
otwarte, to odpowiada wartosci skoku 100%.

Input Range High (Gorny zakres zakresu wejsciowego)
— Wartos$¢ odpowiada 100% skoku, jesli zero sygnatu
sterowania jest skonfigurowane jako zamkniete. Jesli
zero sygnatu sterowania jest skonfigurowane jako
otwarte, to odpowiada wartosci skoku 0%.

Characteristics (charakterystyka) — Parametr okresla
zalezno$¢ miedzy potozeniem zaworu a zakresem
sygnatu nastawy. Zakres sygnatu nastawy oznacza
sygnat wejsciowy dla funkcji charakteryzacji. Jesli zero
sygnatu sterowania jest skonfigurowane jako zamkniete,
to wtedy nastawa 0% odpowiada zakresowi nastawy
0%. Jedli zero sygnatu sterowania jest skonfigurowane
jako otwarte, to wtedy nastawa 0% odpowiada zakresowi
nastawy 100%. Potozenie zaworu jest sygnatem
wyjsciowym funkcji charakteryzaciji.

Ogranicznikiruchu sag domysinie uaktywniane
przy wyborze wszystkich jednostek.

Uwaga

ZERO CTL SIGNAL PRESSURE UNITS INPUT RANGE INPUT RANGE CHARACTERISTIC |
] - » P
DETAILED SETUF VALVE p-CLOSED [*%| 3 5aR <> e <> HIGH D20 MA —> b LINEAR <
CLOSED BAR 4MA 20MA QUICK OPEN
OPEN PSI SMA LINEAR
KPA 19MA EQUAL %
CUSTOM
Tylko z opcjonalnym
przetwornikiem potozenia Tylko z opcjonalnymi wytacznikami krancowymi
[ | el 0 messssss=- IS = === ====- PSS ss=s==n
) ) )
" TRANSMITTER , SWITCH1 ! A ) SWITCH1 CLOSED gy SWITCH2 » SWITCH2 CLOSED | pp} SAVE & EXIT?
1 4MA>CLOSED , + TRIP POINTP> 90% , "D>ABOVE90% , , TRIP POINTP>10%, ,p>BELOW 10% PRESS p.
- = = -- - - El le o @ @ @ @ = = = = - - - -e--- - - R A ) - e .- .- - - =
CLOSED 125% ABOVE 125% BELOW SAVE & EXIT?
OPEN BELOW ABOVE EXIT W/O SAVING?
—25% DISABLED —25% DISABLED

llustracja 3—-6. Konfiguracja szczegdtowa

3-6
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Konfiguracja podstawowa i kalibracja

Domy$ing wartoscig parametru charakterystyka jest
LINEAR (liniowa). Uzytkownik moze wybra¢ QUICK
OPEN (szybkootwierajgca), EQUAL% (statoprocentowa)
lub CUSTOM (specjalna). Jesliwybrano charakterystyke
specjalng, to jest ona domysinie liniowa, jesli przy uzyciu
protokotu HART nie wprowadzono punktow
charakterystycznych. Mozliwy jest wybér charakterystyki
specjalnej, lecz krzywa nie moze by¢ modyfikowana
przy uzyciu lokalnego interfejsu.

Transmitter (przetwornik) — Parametr, ktory konfiguruje
zalezno$¢ miedzy potozeniem trzpienia zaworu a
sygnatem wyjsciowym przetwornika. Jesli zostanie
wybrana warto$¢ CLOSED (ZAMKNIETY), to przetwornik
wygeneruje sygnat 4 mA, gdy zawér bedzie zamkniety.
Jesli zostanie wybrana warto$¢ OPEN (OTWARTY), to
przetwornik wygeneruje sygnat 4 mA, gdy zawor bedzie
otwarty.

Przetgcznik konfigurujgcy sygnatalarmowy (wysoki+ lub
niski—) przetwornika znajduje sie na ptytce drukowanej
wyposazenia dodatkowego. Wybér stanu wysokiego
(high) spowoduje w wypadku niesprawnosci przetwornika
wygenerowanie prgdowego sygnatu wyjsciowego o
wartosci wigkszej niz 22.5 mA. Wybor stanu niskiego
(low) spowoduje w wypadku niesprawnosci przetwornika
wygenerowanie prgdowego sygnatu wyjsciowego o
warto$ci mniejszej niz 3.6 mA. Lokalizacje przetgcznika
przedstawiono na ilustracji 3-7.

Switch #1 Trip Point (Punkt zadziatania przetacznika #1)
— Okresla punkt zadziatania wytgcznika krancowego
przetgcznika podtgczonego do zaciskow +41 i —42
wyrazony w procentach skalibrowanego skoku trzpienia
zaworu.

Switch #1 Closed (zwarcie przetgcznika #1) — Parametr,
ktoéry okresla dziatanie przetgcznika podtgczonego do
zaciskow +41i-42. Wybérwartosci ABOVE (POWYZEJ)
powoduje zwarcie stykdw przetgcznika, gdy zawdr
znajduje sie powyzej punktu zadziatania przetgcznika.
Wybér wartosci BELOW (PONIZEJ) powoduje zwarcie
stykdw przetgcznika, gdy zawdr znajduje sie ponizej
punktu zadziatania przetgcznika. Wybdér wartosci
DISABLED (WYLACZENIE) powoduje usunigcie ikony i
stanu z wyswietlacza.

PRZELACZNIK STANU
ALARMOWEGO
PRZETWORNIKA

+WYSOKI (POKAZNY)
lub - NISKI

llustracja 3-7. Przetgcznik przetwornika

Switch #2 Trip Point (Punkt zadziatania przetacznika #2)
— Okresla punkt zadziatania wytgcznika krancowego
przetacznika podtgczonego do zaciskéw +51 i —52
wyrazony w procentach skalibrowanego skoku trzpienia
zaworu.

Switch #2 Closed (zwarcie przetgcznika #2) — Parametr,
ktory okresla dziatanie przetgcznika podtgczonego do
zaciskow +51i-52. Wyborwarto$ci ABOVE (POWYZEJ)
powoduje zwarcie stykdw przetgcznika, gdy zawor
znajduje sie powyzej punktu zadziatania przetgcznika.
Wybor wartosci BELOW (PONIZEJ) powoduje zwarcie
stykéw przetgcznika, gdy zawdr znajduje sie ponizej
punktu zadziatania przetgcznika. Wybér wartosci
DISABLED (WYLACZENIE) powoduje usunigcie ikony i
stanu z wyswietlacza.

Uwaga

Przetacznik #2 dziata tylko woéwczas, gdy
zasilany jest przetacznik #1. Nie mozna uzywaé
przetacznika #2 tylko samodzielnie.
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Seria DVC2000

Kalibracja wejscia analogowego
(Analog Input Calibration)

OSTRZEZENIE

Podczas procedury kalibracji konieczne bedzie
przesuniecie zaworu w catym zakresie skoku.
Aby unikna¢ zranienie pracownikéw obstugi
i zniszczenia urzadzen spowodowanych
uwolnieniem cisnienia lub przez medium
procesowe, nalezy zastosowac czasowe srodki
zabezpieczajagce regulacje procesu
technologicznego.

Cyfrowy sterownik zaworu z serii DVC2000 jest
dostarczany od producenta ze skalibrowanym wejsciem
analogowym. W normalnych warunkach pracy nie ma

TRAVEL = 66.8%
14.6 MA 0.92 BAR

A
\4

QUICK SETUP

1\
A
TRAVEL

CALIBRATION

;

TUNING

{

DETAILED SETUH

'

koniecznoéci wykonywania tej procedury. Jednakze,
jeslikonieczne jestwykonanie procedury kalibracjiwejscia
analogowego, to nalezy wykonaé ponizszg procedure.

Do zaciskow +11 i =12 podtgczyC regulowane zrodto
pradowe. Aby przejs¢ do procedury kalibracji nalezy z
poziomu gtéwnego menu nacisnaé pieciokrotnie klawisz
kursora do dotu (¥), a nastepnie klawisz w prawo (p).
Pojawi sie komunikat ostrzegawczy, a po jego
potwierdzeniu kontynuowaé procedure.

1. Wyregulowac zrédto prgdowe na wartosé 4 mA.
2. Nacisnac¢ klawisz w prawo (p).

3. Wyregulowaé zrédto prgdowe na wartos$¢ 20 mA.
4. Nacisnac¢ klawisz w prawo (p).

Jedli kalibracja ma zosta¢ zapisana, to wybraé opcje
SAVE AND EXIT. Jesli procedura zostanie zakonczona
bez zapisywania wynikéw, to zostang przywrécone
ostatnio zapisane dane konfiguracyjne.

ANALOG
INPUT
CALIBRATION

VALVE WILL MOVE
PRESSpFOR3 SEC [

u | APPLY 4MA

—> THEN PRESS p»-

APPLY 20MA - SAVE & EXIT?

Y

PRESS P>

THEN PRESS B> |

SAVE & EXIT?
EXIT W/O SAVING?

llustracja 3-8. Kalibracja wejscia analogowa
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Konfiguracja podstawowa i kalibracja

Kalibracja przetwornika potozenia
(Position Transmitter Calibration)

Przy wykonywaniu ponizszej procedury nie
nastepuje przesuniecie trzpienia zaworu.
Urzadzenie symuluje sygnat wyjsciowy tylko
do celéw kalibracyjnych.

Uwaga

Procedura ponizsza dotyczy tylko sterownikow
wyposazonych w opcjonalny przetwornik potfozenia.
Cyfrowy sterownik zaworu z serii DVC2000 jest
dostarczany od producenta ze skalibrowanym
przetwornikiem potozenia. W normalnych warunkach
pracy nie ma koniecznosci wykonywania tej procedury.
Jednakze, jesli konieczne jest wykonanie procedury

TRAVEL = 66.8%
14.6 MA 0.92 BAR

QUICK SETUP

v
TRAVEL
CALIBRATION

4
Y

TUNING

'

DETAILED SETUP

v

ANALOG INPUT

kalibracji przetwornika potozenia, to nalezy wykonaé
ponizszg procedure.

Szeregowo do zaciskdéw wyjsciowych przetwornika (+31
i—32) nalezy podtgczy¢ miernik prgdu i Zrédto napieciowe
(na przyktad analogowy kanat wejsciowy DCS). Aby
przejs¢ do procedury kalibracji nalezy z poziomu
gtéwnego menu nacisngc¢ szesciokrotnie klawisz kursora
do dotu (V¥), a nastgpnie klawisz w prawo (p).

1. Naciskajgc klawisze do gory (A) i do dotu (W) mozliwa
jest zmiana pradowego sygnatu wyjsciowego. Gdy
miernik zewnetrzny wskaze warto$¢ 4 mA nalezy
nacisng¢ klawisz w prawo (p).

2. Naciskajac klawisze do géry (A) i do dotu (¥) mozliwa
jest zmiana pradowego sygnatu wyjsciowego. Gdy
miernik zewnetrzny wskaze wartos¢ 20 mA nalezy
nacisng¢ klawisz w prawo (p).

Jesli kalibracja ma zostaé zapisana, to wybra¢ opcje
SAVE AND EXIT. Jesli procedura zostanie zakoriczona
bez zapisywania wynikéw, to zostang przywrécone
ostatnio zapisane dane konfiguracyjne.

CALIBRATION
POSITION p| maourwiLL cuance || USEYORA | g pluseVorA | o o lsave & ExiT?
TRANSMIITTER CAL PRESSP»FOR 3 SEC | || TO SEND 4MA 10 SEND 20MA || PRESS

SAVE & EXIT?
EXIT W/O SAVING?

llustracja 3-8. Kalibracja przetwornika potozenia
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Seria DVC2000

Sterowanie lokalne (Local Control)

Procedura ponizsza umozliwia uzytkownikowi recznie
sterowaé pozycjg zaworu. Aby przejsé do procedury
kalibracji nalezy z poziomu gldwnego menu nacisngé
siedmiokrotnie klawisz kursora do dotu (¥), a nastepnie
klawisz w prawo (p).

1. Jedli zostanie wybrana wartosé¢ ANALOG
(ANALOGOWA), to nastgpi powr6dt do ekranu home i
cyfrowy sterownik powraca do reakcji na sygnat w petli
pradowej. Jesli zostanie wybrana wartos¢ MANUAL
(RECZNA), to nastepuje przejscie do ekrany

m pokazujgcego aktualng nastawe i aktualng pozycje
zaworu. Naciskajgc klawisze do gory (A) i do dotu (V)
mozliwa jest zmiana nastawy i reczne przesuniecie
trzpieniazaworu. W celu zakonczenia sterownia recznego
nalezy nacisngc¢ klawisz w lewo (<) i nastgpi wéwczas
do ekranu wyboru, gdzie nalezy wybra¢ parametr
ANALOG.

Powrét do ustawienia ANALOG spowoduje
przesuniecie pozycji zaworu, do pozycji
okreslonej przez pradowy sygnat wejsciowy.

Uwaga
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llustracja 3—10. Sterowanie lokalne
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Konfiguracja podstawowa i kalibracja

v/ Wykaz sprawdzen kalibracji i konfiguracji podstawowej

o
J

Czy zakonczono konfiguracje podstawowg? Jesli nie, to wykonac¢ procedure
szybkiej konfiguracji podstawowej opisang na stronie 3—1 w celu automatyczne;j
kalibraciji i dostrojenia sterownika.

Czy urzadzenie wykonawcze reaguje prawidtowo na zmiane ustawienia sygnatu
wejdciowego i pracuje w sposoéb stabilny? Jesli nie, to wykonaé procedure
recznego dostrojenia opisang na stronie 3-5.

Urzadzenie wykonawcze jest gotowe do montazu w instalacji technologicznej.

Styczen 2005
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Dane techniczne i literatura uzupetniajgca

Dane techniczne

Dostepne konfiguracje

B Montaz zintegrowany na sitownikach GX.
B Zawory z trzpieniem przesuwnym
B Zawory obrotowe o skoku 90°

Cyfrowe sterowniki zaworu z serii DVC2000 moga by¢
zamontowane na sitownikach spetniajgcych
wymagania norm VDI/VDE 3845 i 3847.

Sygnat wejsciowy
Analogowy sygnat wejsciowy: 4—20 mA nominalnie;
mozliwos¢ podziatu zakresu
Minimalne napiecie zasilania na zaciskach urzgdzenia:
8.5 Vdc (konieczne do sterowania analogowego),
9.0 Vdc (konieczne do komunikacji HART - patrz
instrukcja obstugi)
Maksymalne napigecie: 30 Vdc
Minimalny prad sterujgcy: 4.0 mA (ponizej 3.5 mA
moze nastgpi¢ restart mikroprocesora)
Zabezpieczenie prgdowe: obwody wejSciowe
ograniczajg prad do wartosci bezpiecznejdla obwodow
elektronicznych
Zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacjg: uktady
elektroniczne sg odporne na podfgczenie odwrotne
petli prgdowe;j

Sygnat wyjsciowy

Sygnat pneumatyczny wymagany przez sitownik,
do wartosci 95% cisnienia zasilania

Minimalna szerokos$¢ zakresy pomiarowego:
0.5 bar (7 psig)

Maksymalna szeroko$¢ zakresy pomiarowego:
7 bar (101 psig)

Dziatanie: Jednostronnego dziatania proporcjonalne

Cisnienie zasilania®
Minimalne zalecane: o 0.5 bar (7 psig) wigksze
niz maksymalne ci$nienie wymagane przez sitownik
Maksymalne: 7 bar (101 psig)

Dopuszczalne temperatury®

—40 do 85°C dla urzadzen bez atestéw. Wyswietlacz
ciektokrystaliczny moze by¢ nieczytelny ponizej—20°C

Pobdr powietrza w stanie ustalonym
Cisnienia zasilania:
1.5 bar (22 psig)®: 0.06 Nm?®/godz (2.3 scfh)
4 bar (58 psig)®: 0.12 Nm®godz (4.4 scfh)

Maksymalna wydajnos¢ wyjscia
Cisnienia zasilania:
1.5 bar (22 psig)?: 4.48 Nm3/godz (167 scfh)
4 bar (58 psig)®: 9.06 Nm®godz (338 scfh)

Liniowosé
+0.5% szerokosci zakresu wyjsciowego

Zaktocenia elektromagnetyczne

Przetestowano zgodnie znormg IEC 61326-1 (Edition
1.1). Spetnia wymagania Dyrektywy EMC Zgodnosci
elektromagnetycznej oraz normy emisji dla urzgdzen
klasy A (przemystowe) i klasy B (domowe). Spetnia
wymagania norm odpornosci na zaktdécenia
przemystowe (tabela A.1 normy IEC). Odpornos$¢
przedstawiono w tabeli 4-1.

Klasyfikacja elektryczna* ®
Obszar zagrozony wybuchem:

@‘ Iskrobezpieczenstwo i niepalnos¢

Iskrobezpieczenstwo i niepalnosé

APPROVED

ATEX Iskrobezpieczenstwo
IECEx Iskrobezpieczenhstwo

Szczegoétowe informacje mozna znalez¢ w Biuletynie
Klasyfikacji Obszaréw Zagrozonych 9.2:001.

Obudowa czesci elektronicznej: Spetnia wymagania
norm NEMA 4X, CSA typ 4X, IEC 60529 P66

Przytacza
Standardowe
Przytacze pneumatyczne zasilania i wyjSciowe:
G1/4 z gwintem wewnetrznym
Elektryczne: M20 z gwintem wewnetrznym

Opcjonalne

Przytacze pneumatyczne zasilania i wyjSciowe:
1/4 cala NPT z gwintem wewnetrznym

Elektryczne: 1/2 cala NPT z gwintem wewnetrznym

(ciag dalszy na nastepnej stronie)
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Dane techniczne (ciag dalszy)

Materiaty konstrukcyjne

Obudowa, podstawa modutu i zblocze: Aluminium
niskomiedziowe ASTM B85 A03600
Uszczelki: Guma nitrylowa

Skok trzpienia

Minimalny: 8 mm (5/16 cala)
Maksymalny: 50 mm (2 cale)

Obrét watka
Minimalny: 45 stopni
Maksymalny: 90 stopni

Montaz

Sterowniki przeznaczone sg do bezposredniego
montazu na sitownikach (zaworach). Dla zachowania
wodoodporno$ci, urzgdzenie powinno byé montowane
pionowo, aby zapewni¢ samoodwodnienie.

Masa
1.5kg

Wyposazenie dodatkowe

B Kondycjonowanie powietrza: 67CFR z filtrem

B Jezyk komunikatow: niemiecki, francuski, wtoski,
hiszpanski, chifski, japonski i angielski.

M Instalacja wydmuchowa

B Wytgczniki kraricowe: Dwa izolowane przetgczniki,
mozliwos¢ kalibracji skoku trzpienia

Napiecie zasilania: 5-30 VDC

Stan OFF: 0.5 mA do 1.0 mA

Stan ON: 3.5 mA do 4.5 mA (powyzej 5V)
Doktadnosc: 2% skoku

B Przetwornik: wyjscie 4—20 mA izolowane
Napiecie zasilania: 8—30 VDC

Sygnalizacja btedu: stan wysoki lub niski
Doktadnosc: 1% zakresu pomiarowego

1.Nie wolno przekracza¢ zadnych dopuszczalnych granic temperaturowo—cisnieniowych podanych w niniejszej instrukcji ani w odpowiednich normach.

2. Przekaznik niskoci$nieniowy: 0 do 3.4 bar.
3. Przekaznik wysokocisnieniowy: 3.5 do 7.0 bar.

4. Dla spetnienia wymagan atestéw, pokrywa musi by¢ prawidtowo zainstalowana.

5. Certyfikaty w trakcie wydawania. Skontaktowa¢ sig z biurem Emerson Process Management w celu uzyskania szczegétowych informacii. Atesty dla DVC2000

sg wybite na tabliczce znamionowej urzadzenia.

Tabela 4-1. Odpornosc sterownika

Element Zjawisko Norma bazowa Kryterium jakosci (1)
tadunki elektrostatyczne (ESD) IEC 61000-4-2 B
Enclosure Pole elektromagnetyczne |IEC 61000-4-3 A
Zmienne pole magnetyczne IEC 61000-4-8 A
Przepiecia IEC 61000-4-4 A
sygnaty I/O Zwarcia |IEC 61000-4-5 B
Zaktdécenia radiowe IEC 61000-4-6 A
Kryterium wptywu jest zmiana o +1%.
1. A = Brak wptywu podczas testu. B = Chwilowe zaktdcenia podczas testu i powrdt do prawidtowej pracypo ustaniu przyczyny.

Literatura uzupetniajaca

Inna dokumentacja techniczna zawierajgca informacje
zwigzane z cyfrowymi sterownikamizaworéw DVC2000:

* Biuletyn cyfrowych sterownikow zaworéw FIELDVUE
z serii DVC2000, (Bulletin 62.1:DVC2000)

* Karta katalogowa 62.1:FIELDVUE(L) — Zastosowanie
Interfejsu i monitora HART do urzgdzeri FIELDVUE

e Instrukcja obstugi cyfrowych sterownikéw zaworow z
serii FIELDVUE DVC2000

Wszystkie powyzsze instrukcje mozna otrzymac w biurze
przedstawicielskim firmy Emerson Process Management.
Zapraszamy do odwiedzenia naszych stron w Internecie
pod adresem www.FIELDVUE.com.

4-2
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Seria DVC2000

FIELDVUE, ValveLink i Fisher sg zastrzezonymi znakami towarowymi Fisher Controls International LLC koncernu Emerson Electric Co. AMS Suite jest zastrzezonym znakiem towarowym
grupy Emerson Process Management. Emerson logo jest zastrzezonym znakiem towarowym i serwisowym Emerson Electric Co. HART jest zastrzezonym zankiem towarowym HART
Communications Foundatdion.

Wszystkie inne znaki towarowe zastrzezone sg prze ich prawowitych wtascicieli.

Informacje zawarte w tej publikacji majg charakter informacyjny i zostaty przedstawione w dobrej wierze, ze sa prawdziwe. Zadne informacje zawarte w niniejszej

publikacji nie moga stanowic podstawy dochodzenia praw gwarancyjnych. Zastrzega sie prawo do zmian i ulepszania konstrukcji urzadzen oraz do zmiany danych
technicznych bez dodatkowej informacji.

Szczegdtowe informacje mozna uzyskac w:

Emerson Process Management Sp. z o.0. 4
ul Konstruktorska 11A, o
02-673 Warszawa s

tel. (22) 45 89 200 :
faks (22) 45 89 234 E M E RSO N

© Fisher Controls International LLC 2004, 2005; Wszystkie prawa zastrzezone Pl'OCESS Managem ent
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Seria DVC2000

Errata
do

Instrukcja obstugi cyfrowych sterownikéw zaworéw FIELDVUE z serii DVC2000
Druk 5772, s_tyczer’1 2005

Skrocona Instrukcja obstugi cyfrowych sterownikéw zaworéw FIELDVUE z serii DVC2000
Druk 5789, styczen 2005

EQUIFMENT SHALL BE INSTALLED IN ACCORDANCE WITH THE CANADIAN ELECTRICAL CODE (CEC) PART.

n BARRIERS MUST BE CSA APPROVED WITH ENTITY PARAMETERS AND ARE TO BE INSTALLED IN
ACCORDANCE WITH THE MANUFACTURER'S IS INSTALLATION INSTRUCTIONS

THE ENTITY CONCEPT ALLOWS INTERCONNECTION OF INTRINSICALLY SAFE APPARATUS TO
ASSOCIATED APPARATUS, NOT SPECIFCALLY EXAMINED IN SUCH COMBINATION. THE CRITERIA
FOR INTERCONNECTION 18 THAT THE VOLTAGE (Vmax) AND THE CURRENT (imax] OF THE
INTRINSICALLY SAFE APPARATUS MUST BE EQUAL TO OR GREATER THAN THE YOLTAGE (Voc)
AND CURRENT (sc) DEFINED BY THE ASSOCIATED APPARATUS. IN ADDITION, THE SUM QF
THE MAXMUM UNPROTECTED CAPACITANCE (C) AND INDUCTANCE (L) OF EACH INTRINSICALLY
SAFE APPARATUS , AND THE INTERCONNECTING WIRNG, MUST BE LESS THAN THE ALLOWABLE
CAPACITANCE (Ca) AND INDUCTANCE (Lol DEFINED BY THE ASSOCIATED APPARATUS. IF THESE
CRITERIA ARE MET, THEN THE COMBINATION MAY BE CONNECTED.

FORMULAS- ¥max > Voo Imax = Isc. Ci + Ccable < Ca. L1 + Lcable < La

ENTITY PARAMETERS FOR EACH 1S, CRCUIT ARE AS FOLLOWS:

CIRCUIT] Vmax (Ui} P () Ci Li Prax
XMTR 28Vdre 100mA  SnF o OmH W
MAIN 30vdc 130mA  SnF 0.55mH W
L51 16Vdc 76mA SnF o OmH W
Ls2 16Vdc 76mA SnF - OmH W

WHERE MULTIPLE IS CIRCUITS ARE USED:
® EACH 1S, CRCUIT MUST USE SHIELDED TWISTED PAIR CABLE.

® 1S CRCUITS MUST ENTER ENCLOSURE V1A CONDLIT ENTRIES AS SPECIFIED IN DETAIL 1

® CABLE NSULATION AND SHIELD MUST EXTEND TO WITHIN PARTITIONED AREA (SEE DETAIL 1.

® XMTR, L51, AND LSZ C(IRCUITS ARE OPTIONAL.

IF HAND-HZLD COMMUNICATOR OR MULTIPLEXER IS USED, IT MUST BE (SA CERTIFIED
WITH ENTITY PARAMETERS AND INSTALLED PER THE MANUFACTURER'S CONTROL DRAWING

PARTITIONED AREA

DETAIL 1

SCHEMAT POLACZEN CSA

HAZARDOUS LOCATION NON-FAZARDOUS LOCATION

CLASS |, DIV. 1. GROUPS ABCD,
CLASS |, ZONE 0, GROUP IC

DvC2000
XMTR

o CS5A APPROVED
MAN = BARRIER
I e — B
= BARRIER
CSA APPROVED
L5z BARRIER

(SCHEMAT NUMER GE12444)

/" TYPE DVC2000

SN |

MAX SUPPLY: 100psi

CSA

CL I DIV 2 GP ABCD T5

Ex ia INTRINSICALLY SAFE
CL | DIV 1 GP ABCD PER DWG GE12444

Ex ia [IC T4{Tamb = 80°C}T5(Tamb = 40°C)
PER DWG GE12444

WARNING:

MAX CURRENT: 30mA=—= MAX VOLTAGE: 30¥DC-—
AMBIENT TEMP: -40°.80°C

SUBSTITUTION OF COMPONENTS MAY IMPAIR INTRINSIC SAFETY AND/OR SUITABILITY FOR DIVISION 2.
DO NOT DISCONNECT EQUIPMENT UNLESS POWER HAS BEEN SWITCHED OFF.

FISHER CONTRO.S INTL LLC
MARSHALLTOWN, IOWA, USA
MFG LOCATION:

REFER TO MANUAL FOR ADDITIONAL WARNINGS AND LIMITS GE10210

TABLICZKA CSA

ISKROBEZPIECZENSTWO, KLASA I, STREFA 2, STREFY 0/2
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Seria DVC2000

Errata
Marzec 2005

INSTALLATION MUST BE IN ACCORDANCE WITH THE NATIONAL WIRING PRACTICES OF THE
COUNTRY IN USE.

BARRIERS MUST BE CONNECTED PER MANUFACTURER'S INSTALLATION INSTRUCTIONS.

INTRINSICALLY SAFE APPARATUS MAY BE CONNECTED TO ASSOCATED APPARATUS
NOT SPECIFICALLY EXAMINED IN SUCH COMBINATION. THE CRITERIA FOR
INTERCONNECTION IS THAT THE VOLTAGE (U AND THE CURRENT (i OF THE
INTRINSICALLY SAFE APPARATUS MUST BE EQUAL TO OR GREATER THAN THE VOLTAGE (Uo}
AND CURRENT (o} DEFINED BY THE ASSOCIATED APPARATUS. IN ADDITION, THE SUM OF
THE MAXIMUM UNPROTECTED CAPACITANCE (Cip AND INDUCTANCE (Li) OF EACH INTRINSICALLY
SAFE APPARATUS, AND THE INTERCONNECTING WIRING, MUST BE LESS THAN THE ALLOWABLE
CAPACITANCE (Co) AND INDUCTANCE (Lo} DEFINED BY THE ASSOCIATED APPARATUS. IF THESE
CRITERIA ARE MET. THEN THE COMBINATION MAY BE CONNECTED
FORMULAS Ui > Uo

i = lo

Ci + Ccable < Co

Li + Lcable < Lo

Pi = Po

ZONE 0, GROUP IIC

HAZARDOUS LOCATION

ENTITY PARAMETERS FOR EACH I.S. CIRCUIT ARE AS FOLLOWS:

CIRCUIT Ui I Ci Li Pi
XMTR 28vdc 100mA SnF omH w
MAIN 30vde  130mA  SnF 055mH W
L1 16Vdc 76mA SnF amH w
Ls2 16vdc 76mA SnF omH W

WHERE MULTIPLE 1S, CIRCUITS ARE USED:

® EACH 15, CRCUIT MUST USE SHELDED TWISTED PAIR CABLE.

® 15 CRCUITS MUST ENTER ENCLOSURE VIA CONDUIT ENTRIES AS SPECIFIED IN DETAIL 1

o CABLE INSULATION AND SHIELD MUST EXTEND TO WITHIN PARTITIONED AREA (SEE DETAIL 1.

DvC2000

XMTR

MAIN

NON-HAZARDOUS LOCATION

— Y 1.S. APPROVED
=== BARRIER

— r ( ) 1.5, APPROVED
p 7[:‘EE|Y BARRIER

— ( )‘ 1.S. APPROVED
e —— il/ BARRIER

@ XMTR, LS1 AND LS2 CIRCUITS ARE OPTIONAL.

‘E RESISTANCE BETWEEN BARRIER GROUND AND EARTH GROUND MUST BE LESS THAN ONE QOHM.

IF HAND-HELD COMMUNICATOR OR MULTIPLEXER IS USED. IT MUST BE APPROVED
WITH ENTITY PARAMETERS AND INSTALLED PER THE MANUFACTURER'S CONTROL DRAWING.

B o

B
T

+41

_42| ‘\1 =

[
+51

] 42 sz
ey

PARTITIONED AREA

DETAIL 1

SCHEMAT POLACZEN LCIE
(SCHEMAT NUMER GE14684)

— ( ) ‘ 1.5, APPROVED
e —— T BARRIER
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/TYPE DVC2000 HART

(Fisker)

SN ’ FISHER CONTROLS INTL LLC
MARSHALLTOWN, IOWA, USA

MAX CURRENT: 30mA-—- MAX VOLTAGE: 30VDC-— MFG LOCATION:

MAX SUPPLY: 100psi AMBIENT TEMP: —40°.80°C

D ce 1180 @NH G

LCIE 05 ATEX 6009X
EEx ia IIC T4(Tamb= 80°C),T5(Tamb = 40°C)
INSTALL PER DRAWING GE14685

WARNING:
SUBSTITUTION OF COMPONENTS MAY IMPAIR INTRINSIC SAFETY.

REFER TO MANUAL FOR ADDITIONAL WARNINGS AND LIMITS GE14381 /

TABLICZKA ATEX; ISKROBEZPIECZENSTWO

SPECJALNE WARUNKI BEZPIECZNEGO STOSOWANIA:

« URZADZENIE JEST URZADZENIEM ISKROBEZPIECZNYM. MOZE BYC INSTALOWANE W OBSZARZE ZAGROZONYM WYBUCHEM.

« LISTWA ZACISKOWA MOZE BYC PODLACZONA TYLKO DO URZADZEN POSIADAJACYCH ATEST ISKROBEZPIECZENSTWA ORAZ

* POLACZENIE URZADZEN MUSI SPELNIAC WYMAGANIA NORM ISKROBEZPIECZENSTWA.

« STEROWNIK MUSI BYC ZAINSTALOWANY ZGODNIE Z INSTRUKCJAMI PODANYMI PRZEZ PRODUCENTA (PATRZ SCHEMAT GE14685)

KLASYFIKACJA TEMPERATUROWA:
T4 DLA Ta<80°C
T5 DLA Ta<40°C

Uwaga

Firma Emerson Process Management
nie bierze odpowiedzialnosci za dobor,
zastosowanie lub obstuge ich produktow.
Catkowita odpowiedzialnosé za dobor,
zastosowanie i obstuge produktéw firmy
Emerson spada na kupujacego Ilub
uzytkownika koncowego.
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FIELDVUE, ValveLink i Fisher sg zastrzezonymi znakami towarowymi Fisher Controls International LLC koncernu Emerson Electric Co. AMS Suite jest zastrzezonym znakiem towarowym
grupy Emerson Process Management. Emerson logo jest zastrzezonym znakiem towarowym i serwisowym Emerson Electric Co. HART jest zastrzezonym zankiem towarowym HART
Communications Foundatdion.

Wszystkie inne znaki towarowe zastrzezone sg prze ich prawowitych wtascicieli.

Informacje zawarte w tej publikacji maja charakter informacyjny i zostaty przedstawione w dobrej wierze, ze sg prawdziwe. Zadne informacje zawarte w niniejszej
publikacji nie moga stanowic podstawy dochodzenia praw gwarancyjnych. Zastrzega sig prawo do zmian i ulepszania konstrukcji urzadzer oraz do zmiany danych
technicznych bez dodatkowej informacji.

Szczegotowe informacje mozna uzyskac w:

Emerson Process Management Sp. z 0.0. .
ul Konstruktorska 11A, ~
02-673 Warszawa &

tel. (22) 45 89 200

faks (22) 45 89 234 EME RSO N.
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